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ｗｈｅｒｅΣｉｓｔｈｅｂｌｏｃｋｄｉａｇｏｎａｌｍａｔｒｉｘｗｈｏｓｅｅｌｅｍｅｎｔｓａｒｅ
ｔｈｅｓｉｎｇｕｌａｒｖａｌｕｅｓｏｆＭ．
　Ｔｈｅｎ牞ｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｆｏｒｃｅｍｏｄｅｓｉｓｄｅｆｉｎｅｄａｓ

ｓ＝ｒ－Ｒ 牗４牘

ｗｈｅｒｅｓｉｓｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｆｏｒｃｅｍｏｄｅｓ牷ａｎｄＲｉｓｔｈｅｒａｎｋ．
ＴｈｅｍａｔｒｉｘＶｒ×ｒｃａｎｂｅｅｘｐｒｅｓｓｅｄａｓ狖ｖ１牞ｖ２牞ｖ３牞爥牞ｖｒ狚牞
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ｗｒｉｔｔｅｎａｓａｌｉｎｅａｒｃｏｍｂｉｎａｔｉｏｎｏｆｔｈｅｆｏｒｃｅｍｏｄｅｓｂｙ
ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔｓα牶
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考虑形状约束的可展天线找力分析

王馨玉１　 ＺｈａｎｇＪｉｎｙａｏ２　 蔡建国１　冯　健１

（１东南大学土木工程学院，南京 ２１００９６）
（２ＧｒａｄｕａｔｅＳｃｈｏｏｌｏｆＡｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅａｎｄＤｅｓｉｇｎ，ＮａｇｏｙａＣｉｔｙＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｎａｇｏｙａ４６７８６０１，Ｊａｐａｎ）

摘要：对可展反射面天线ＡｓｔｒｏＭｅｓｈ中索网力优化问题及形面精度的满足进行了研究．假设抛物面形状和
几何拓扑关系是已知的，且周围边界固定，找力过程可以建立在对常量平衡矩阵的分析上来获得可行力向

量．对平衡矩阵进行奇异值分解后，可以得到自应力模态表示的索力．找力的目标为最小化索力的偏差来保
证形面精度．最后用序列二次规划法和遗传算法分别作为优化算法来证明找力方法的有效性，并把２种方
法得到的结果进行了比较，结果发现：遗传算法一般迭代５０次左右可收敛到优化结果，但序列二次规划法
法的收敛过程对初值依赖性较大．
关键词：ＡｓｔｒｏＭｅｓｈ；找力；形状约束；优化；形面精度
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