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ｆｌａｔｎｅｓｓｅｒｒｏｒｉｎｃｌｏｓｅｗａｙｂｙｐｉｔｃｈ，ｕｓｕａｌｌｙｔｈｅｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｙｏｆｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｒｅｓｕｌｔｉｓｉｎｄｅｐｅｎｄｅｎｔｌｙｅｓｔｉｍａｔｅｄａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏ
ｐｉｔｃｈｐｏｉｎｔｓ．Ｂｙａｎａｌｙｚｉｎｇａｃｏｎｃｒｅｔｅｅｘａｍｐｌｅ，ｔｈｉｓｐａｐｅｒｐｒｏｐｏｓｅｄｔｈａｔｔｈｅｕｎｃｅｒｔａｉｎｔｙｓｈｏｕｌｄｂｅｅｖａｌｕａｔｅｄｂｙｔｈｅｃｏｒｒｅｌａｔｉｏｎ
ｃａｌｃｕｌａｔｉｎｇｍｅｔｈｏｄ．Ｔｈｉｓａｐｐｒｏａｃｈｇｒｅａｔｌｙｉｍｐｒｏｖｅｄｔｈｅｄｅｆｉｃｉｅｎｃｉｅｓｏｆｔｈｅａｓｓｅｓｓｍｅｎｔｍｅｔｈｏｄａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｉｎｄｅｐｅｎｄｅｎｔ
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Ｆｉｇ．１ Ａｒｒａｎｇｉｎｇｌｉｎｅｓ
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ｗｈｅｒｅＢｉｓｔｈｅｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔｍａｔｒｉｘｏｆｔｈｅｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ
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ｌｉｎｅａｒｆｕｎｃｔｉｏｎｏｆＬ，ｉｔｓｆｏｒｍｕｌａｏｆｖｅｃｔｏｒｉｓ

Ｚｉ＝ＢｉＬ （１０）
ＴｈｅｈｅｉｇｈｔｖａｌｕｅＺｊｏｆａｎｏｔｈｅｒｐｉｔｃｈｐｏｉｎｔｘｊｉｓ
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ｔｈｅｖａｒｉａｎｃｅｍａｔｒｉｘＤ（Ｌ）ｉｓ
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封闭法测平面度误差时不确定度的计算方法

温秀兰 周杏鹏

（东南大学仪器科学与工程系，南京 ２１００９６）

摘 要 在精密测量中要求对测量结果的不确定度进行评估．本文通过实例分析，指出用封闭
法测平面度误差时，测量结果不确定度应该按相关计算法求得．这一方法大大改善了按独立测
量计算不确定度存在的问题，提高了测量精度．该法对平板检定具有一定的参考价值．
关键词 封闭法，平面度误差，不确定度
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