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结构类比法进行液体晃动动力学分析
陈建平１ 周儒荣１ 万 水２

（１南京航空航天大学ＣＡＤ／ＣＡＭ工程研究中心，南京 ２１００１６）
（２东南大学交通学院，南京 ２１００９６）

摘 要 深入分析了液体波动方程与弹性体 Ｎａｖｉｅｒ方程及其边界条件之间的对应相似关系，运用
比拟法构造了对应于液体晃动的结构弹性体模型，将液体晃动动力问题归结为结构弹性体动力问

题．算例结果与解析解的比较表明，文中所述方法十分可靠．
关键词 液体晃动，动力分析，充液容器
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