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与波前法相结合的 Ｄｅｌａｕｎａｙ四面体网格生成方法
王德生１ 万 水２

（１中国科学院数学与系统科学研究院数学研究所，北京 １０００８０）
（２东南大学交通学院，南京 ２１００９６）

摘 要 描述了一种在任意三维区域自动生成四面体网格的方法．首先，将经典的 Ｄｅｌａｕｎａｙ方法
与简化的波前法相结合，进行边界四面体剖分，解决边界还原问题．然后，再次将Ｄｅｌａｕｎａｙ方法与波
前法相结合，产生具有最优位置的内部节点，并用 Ｄｅｌａｕｎｙ方法将内部节点高效率地插入．最后，进
行网格优化以提高网格的质量．文中的应用算例显示，本文提出的网格生成方法具有很强的健壮性
和高效率．
关键词 四面体网格，Ｄｅｌａｕｎａｙ方法，波前法，边界网格生成
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