
ＪｏｕｒｎａｌｏｆＳｏｕｔｈｅａｓｔＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ（ＥｎｇｌｉｓｈＥｄｉｔｉｏｎ） Ｖｏｌ．１９ Ｎｏ．３ Ｓｅｐｔ． ２００３ ＩＳＳＮ１００３—７９８５

Ｍａｔｃｈｉｎｇｓｐａｔｉａｌｒｅｌａｔｉｏｎｇｒａｐｈｓｕｓｉｎｇａｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄ
ｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔｒａｔｅｇｙ

ＸｕＸｉａｏｇａｎｇ１ ＳｕｎＺｈｅｎｇｘｉｎｇ１ ＬｉｕＷｅｎｙｉｎ２

（１ＤｅｐａｒｔｍｅｎｔｏｆＣｏｍｐｕｔｅｒＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，ＮａｎｊｉｎｇＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｎａｎｊｉｎｇ２１００９３，Ｃｈｉｎａ）
（２ＤｅｐａｒｔｍｅｎｔｏｆＣｏｍｐｕｔｅｒＳｃｉｅｎｃｅ，ＣｉｔｙＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＨｏｎｇＫｏｎｇ，ＨｏｎｇＫｏｎｇ，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ： Ａｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔｒａｔｅｇｙｉｓｐｒｏｐｏｓｅｄｆｏｒｍａｔｃｈｉｎｇｓｐａｔｉａｌｒｅｌａｔｉｏｎｇｒａｐｈ（ＳＲＧ），ｗｈｉｃｈｉｓ
ｕｓｅｄｉｎｏｕｒｓｋｅｔｃｈｉｎｐｕｔａｎｄｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍＳｍａｒｔＳｋｅｔｃｈｐａｄｆｏｒｒｅｐｒｅｓｅｎｔｉｎｇｔｈｅｓｐａｔｉａｌｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐａｍｏｎｇｔｈｅ
ｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓｏｆａｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔ．Ｕｓｉｎｇｔｗｏｋｉｎｄｓｏｆｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓｄｙｎａｍｉｃａｌｌｙｇｅｎｅｒａｔｅｄｉｎｔｈｅｍａｔｃｈｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ，
ｔｈｅｐｒｏｐｏｓｅｄａｐｐｒｏａｃｈｃａｎｐｒｕｎｅｍｏｓｔｉｍｐｒｏｐｅｒｍａｐｐｉｎｇｓｂｅｔｗｅｅｎＳＲＧｓｄｕｒｉｎｇｔｈｅｍａｔｃｈｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ．Ａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｏｕｒ
ｔｈｅｏｒｅｔｉｃａｌａｎａｌｙｓｉｓｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒ，ｔｈｅｔｉｍｅｃｏｍｐｌｅｘｉｔｙｏｆｏｕｒａｐｐｒｏａｃｈｉｓＯ（ｎ２）ｉｎｔｈｅｂｅｓｔｃａｓｅ，ａｎｄＯ（ｎ！）ｉｎｔｈｅｗｏｒｓｔ
ｃａｓｅ，ｗｈｉｃｈｏｃｃｕｒｓｉｎｆｒｅｑｕｅｎｔｌｙ．ＴｈｅｓｐａｔｉａｌｃｏｍｐｌｅｘｉｔｙｉｓａｌｗａｙｓＯ（ｎ）ｆｏｒａｌｌｃａｓｅｓ．ＩｍｐｌｅｍｅｎｔｅｄｉｎＳｍａｒｔＳｋｅｔｃｈｐａｄ，
ｏｕｒｐｒｏｐｏｓｅｄｓｔｒａｔｅｇｙｉｓｏｆｇｏｏｄｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ．
Ｋｅｙｗｏｒｄｓ： ｓｐａｔｉａｌｒｅｌａｔｉｏｎｇｒａｐｈ；ｇｒａｐｈｍａｔｃｈｉｎｇ；ｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ；ｇｒａｐｈｉｃｓｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ

Ｒｅｃｅｉｖｅｄ２００３０１２７．
Ｆｏｕｎｄａｔｉｏｎｉｔｅｍｓ：ＴｈｅＮａｔｉｏｎａｌＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅＦｏｕｎｄａｔｉｏｎｏｆＣｈｉｎａ
（６９９０３００６）ａｎｄｇｒａｎｔｆｒｏｍｔｈｅＲｅｓｅａｒｃｈＧｒａｎｔｓＣｏｕｎｃｉｌｏｆｔｈｅＨｏｎｇ
ＫｏｎｇＳｐｅｃｉａｌＡｄｍｉｎｉｓｔｒａｔｉｖｅＲｅｇｉｏｎ，Ｃｈｉｎａ（ＣｉｔｙＵ１０７３?０２Ｅ）．
Ｂｉｏｇｒａｐｈｉｅｓ：ＸｕＸｉａｏｇａｎｇ（１９７７—），ｍａｌｅ，ｍａｓｔｅｒ；ＳｕｎＺｈｅｎｇｘｉｎｇ
（ｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇ ａｕｔｈｏｒ）， ｍａｌｅ， ｄｏｃｔｏｒ， ａｓｓｏｃｉａｔｅ ｐｒｏｆｅｓｓｏｒ，
ｓｚｘ＠ｎｊｕ．ｅｄｕ．ｃｎ．

Ｇｒａｐｈｓａｒｅｐｏｗｅｒｆｕｌｄａｔａｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓｆｏｒｓｔｒｕｃｔｕｒａｌ
ｒｅｌａｔｉｏｎａｌｄｅｓｃｒｉｐｔｉｏｎｓｉｎｓｔｒｕｃｔｕｒａｌｐａｔｔｅｒｎｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ
ａｎｄｃｏｍｐｕｔｅｒｖｉｓｉｏｎ．Ｂｙａｓｓｉｇｎｉｎｇａｓｕｉｔａｂｌｅｍｅａｎｉｎｇ
ｔｏｎｏｄｅｓａｎｄｅｄｇｅｓｏｆｇｒａｐｈｓ，ｉｔｉｓｐｏｓｓｉｂｌｅｔｏａｃｈｉｅｖｅ
ｃｏｍｐｌｅｔｅａｎｄｕｎｉｖｏｃａｌｒｅｐｒｅｓｅｎｔａｔｉｏｎｓｏｆｏｂｊｅｃｔｓ［１］．
Ｔｙｐｉｃａｌｌｙ，ｎｏｄｅｓｒｅｐｒｅｓｅｎｔｔｈｅｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓｏｆａｎｏｂｊｅｃｔ
ａｎｄ ｅｄｇｅｓ ｒｅｐｒｅｓｅｎｔ ｒｅｌａｔｉｏｎｓ ｂｅｔｗｅｅｎ ｔｈｅｓｅ
ｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓ．Ｗｈｅｎｇｒａｐｈｓａｒｅｕｓｅｄｆｏｒｒｅｐｒｅｓｅｎｔｉｎｇ
ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄｏｂｊｅｃｔｓ， ｔｈｅｐｒｏｂｌｅｍ ｏｆｍｅａｓｕｒｉｎｇｔｈｅ
ｓｉｍｉｌａｒｉｔｙｏｆｏｂｊｅｃｔｓ ｔｕｒｎｓ ｉｎｔｏ ｔｈｅ ｐｒｏｂｌｅｍ ｏｆ
ｃａｌｃｕｌａｔｉｎｇｔｈｅｓｉｍｉｌａｒｉｔｙｏｆｇｒａｐｈｓ，ｗｈｉｃｈｉｓｇｅｎｅｒａｌｌｙ
ｒｅｆｅｒｒｅｄｔｏａｓｇｒａｐｈｍａｔｃｈｉｎｇ［２］．Ｉｎｔｈｅｌａｓｔｄｅｃａｄｅｓ，
ｐｌｅｎｔｙｏｆａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｆｏｒｇｒａｐｈｍａｔｃｈｉｎｇｈａｖｅｂｅｅｎ
ｐｒｏｐｏｓｅｄ［３－８］．

Ｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒ，ａｎｏｖｅｌａｐｐｒｏａｃｈｔｏｇｒａｐｈｍａｔｃｈｉｎｇ
ｉｓｐｒｏｐｏｓｅｄ．Ｗｅｕｓｅａｓｏｃａｌｌｅｄｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄｐａｒｔｉａｌ
ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔｒａｔｅｇｙｔｏｄｙｎａｍｉｃａｌｌｙｐｒｕｎｅｉｍｐｒｏｐｅｒ
ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔａｔｅｓｉｎｗｈｉｃｈｔｗｏｇｒａｐｈｓａｒｅｄｅｔｅｒｍｉｎｅｄ
ｕｎｍａｔｃｈｅｄｗｉｔｈｏｕｔｎｅｃｅｓｓｉｔｙｔｏｃｈｅｃｋｔｈｅｉｒｄｅｔａｉｌｓ．
Ｔｈｉｓｍａｔｃｈｉｎｇｓｔｒａｔｅｇｙｈａｓｂｅｅｎｅｍｐｌｏｙｅｄｉｎｏｕｒｓｐａｔｉａｌ
ｒｅｌａｔｉｏｎｇｒａｐｈ（ＳＲＧ）ｍａｔｃｈｉｎｇ，ｗｈｉｃｈｉｓｐｒｏｐｏｓｅｄｂｙ
Ｘ．Ｇ．Ｘｕ，ｅｔａｌ．［９］ａｎｄｕｓｅｄｆｏｒｒｅｐｒｅｓｅｎｔｉｎｇｔｈｅｓｐａｔｉａｌ
ｒｅｌａｔｉｏｎｓｈｉｐａｍｏｎｇｔｈｅｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓｏｆａｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔ
ａｎｄｍａｔｃｈｉｎｇｂｅｔｗｅｅｎｔｗｏｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔｓｉｎｏｕｒｓｋｅｔｃｈ
ｉｎｐｕｔａｎｄｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍ ＳｍａｒｔＳｋｅｔｃｈｐａｄ［１０１２］，

ａｎｄｈａｓｙｉｅｌｄｅｄｇｏｏｄｒｅｓｕｌｔｓ［１２］．
Ｔｈｅｒｅｓｔｏｆｔｈｅｐａｐｅｒｉｓｏｒｇａｎｉｚｅｄａｓｆｏｌｌｏｗｓ．

Ｓｅｃｔｉｏｎ１ｐｒｅｓｅｎｔｓｔｈｅｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ
ｓｔｒａｔｅｇｙ．Ｄｉｓｃｕｓｓｉｏｎｏｎｔｈｅｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌｃｏｍｐｌｅｘｉｔｙｏｆ
ｔｈｅ ｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄ ｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ ａｌｇｏｒｉｔｈｍ ｉｓ
ｄｅｓｃｒｉｂｅｄｉｎｓｅｃｔｉｏｎ２．Ｆｉｎａｌｌｙ，ｗｅｇｉｖｅｏｕｒｃｏｎｃｌｕｓｉｏｎ
ｉｎｓｅｃｔｉｏｎ３．

１ ＣｏｎｓｔｒａｉｎｅｄＰａｒｔｉａｌＰｅｒｍｕｔａｔｉｏｎＳｔｒａｔｅｇｙ

Ｉｎｏｒｄｅｒｔｏｓａｖｅｔｈｅｄｒａｗｉｎｇｅｆｆｏｒｔｓｆｏｒｔｈｅｕｓｅｒ，
ｗｅｔｒｙｔｏｐｒｅｄｉｃｔｗｈａｔｔｈｅｕｓｅｒｉｎｔｅｎｄｓｔｏｄｒａｗｂｅｆｏｒｅ
ｈｅｃｏｍｐｌｅｔｅｓｉｔ．Ｔｈｉｓｉｓｄｏｎｅｂｙｍａｔｃｈｉｎｇｔｈｅｕｓｅｒ’ｓ
ｃｕｒｒｅｎｔｓｋｅｔｃｈｙｉｎｐｕｔｗｉｔｈｔｈｅｐｒｅｄｅｆｉｎｅｄｇｒａｐｈｉｃ
ｏｂｊｅｃｔｓｉｎｔｈｅｄａｔａｂａｓｅａｎｄｉｎｆｏｒｍｉｎｇｈｉｍｏｆｔｈｅｌｉｓｔｏｆ
ｔｈｏｓｅｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔｓｔｈａｔｍｉｇｈｔｂｅｈｉｓｉｎｔｅｎｔｉｏｎｓｏｔｈａｔ
ｈｅｃａｎｓｉｍｐｌｙｓｅｌｅｃｔｔｈｅｒｅａｌｉｎｔｅｎｄｅｄｏｎｅｆｒｏｍｔｈｅ
ｌｉｓｔ［１０］．Ｄｕｒｉｎｇｔｈｅｍａｔｃｈｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ，ｗｅｓｈｏｕｌｄｃｈｅｃｋ
ｗｈｅｔｈｅｒｅａｃｈｇｒａｐｈｉｃｐｒｉｍｉｔｉｖｅｔｙｐｅａｎｄｅａｃｈｓｐａｔｉａｌ
ｒｅｌａｔｉｏｎｂｅｔｗｅｅｎｇｒａｐｈｉｃｐｒｉｍｉｔｉｖｅｓｉｓｐｒｅｓｅｒｖｅｄｕｎｄｅｒ
ａｍａｐｐｉｎｇｏｆｔｈｅｎｏｄｅｓｆｒｏｍｔｈｅＳＲＧｏｆｔｈｅｉｎｃｏｍｐｌｅｔｅ
ｓｋｅｔｃｈｙｏｂｊｅｃｔｔｏｔｈａｔｏｆｔｈｅｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔｉｎｔｈｅ
ｄａｔａｂａｓｅ．Ｏｂｖｉｏｕｓｌｙ，ｔｈｅｗｈｏｌｅｐｒｏｃｅｓｓｄｅｐｅｎｄｓｏｎ
ｔｈａｔｍａｐｐｉｎｇａｎｄｅｎｕｍｅｒａｔｉｎｇａｌｌｓｕｃｈｍａｐｐｉｎｇｓｉｓａ
ｆｕｌｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ ｐｒｏｂｌｅｍ． Ｈｏｗｅｖｅｒ， ｓｉｎｃｅ ｍｏｓｔ
ｍａｐｐｉｎｇｓａｒｅｉｌｌｅｇａｌａｎｄｃａｎｔｈｅｒｅｆｏｒｅｂｅｐｒｕｎｅｄ
ｄｉｒｅｃｔｌｙｄｕｒｉｎｇｔｈｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｐｒｏｃｅｓｓａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｅ
ｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ．Ｈｅｎｃｅ，ｔｈｉｓｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｐｒｏｃｅｓｓ
ｉｓａｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄａｎｄｐａｒｔｉａｌｏｎｅ．

Ｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎ１ Ｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ：
ｇｉｖｅｎｔｗｏｐｏｓｉｔｉｖｅｉｎｔｅｇｅｒｓ，ｍ，ｎａｎｄｍ≤ ｎ，ｓｅｌｅｃｔ
ｍｄｉｆｆｅｒｅｎｔｉｎｔｅｇｅｒｓｆｒｏｍ［１，…，ｎ］，ａｎｄｔｈｅｎｒａｎｋ



ｔｈｅｍｉｎａｌｉｓｔ，ｗｒｉｔｔｅｎａｓＢ１，Ｂ２，…，Ｂｋ，…，Ｂｍ，
ｗｈｅｒｅ１，２，…，ｋ，…，ｍａｒｅｔｈｅｐｏｓｉｔｉｏｎｓｉｎｔｈｅｌｉｓｔ
ａｎｄＢ１，Ｂ２，…，Ｂｋ，…，Ｂｍ ａｒｅｔｈｅｖａｌｕｅｓａｔｔｈｅ
ｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇｐｏｓｉｔｉｏｎｓｉｎｔｈｅｌｉｓｔ，ｅｎｕｍｅｒａｔｅａｌｌ
ｐｏｓｓｉｂｌｅｓｕｃｈｌｉｓｔｓｗｈｉｃｈｓａｔｉｓｆｙｏｎｅｏｒｂｏｔｈｏｆｔｈｅ
ｆｏｌｌｏｗｉｎｇｔｗｏｃｌａｓｓｅｓｏｆｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ：

① Ｖｅｒｔｅｘｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔ：ｉｃａｎ’ｔｂｅｐｕｔｉｎｔｏ
ｐｏｓｉｔｉｏｎｋ，ｔｈａｔｉｓ，Ｂｋ≠ ｉ，ｄｅｎｏｔｅｄａｓＲｓ（ｉ，ｋ）．

② Ｅｄｇｅｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔ：Ｉｆｉｈａｓｂｅｅｎｐｕｔ
ｉｎｔｏｐｏｓｉｔｉｏｎｋ，ｊｃａｎｎｏｔｂｅｐｕｔｉｎｔｏｐｏｓｉｔｉｏｎｌ，ｔｈａｔｉｓ，
ｉｆＢｋ＝ｉ，ｔｈｅｎＢｌ≠ ｊ，ｗｈｅｒｅｉ，ｊ∈［１，…，ｎ］，ｋ，
ｌ∈ ［１，…，ｍ］ａｎｄｋ＜ｌ，ｄｅｎｏｔｅｄａｓＲｐ（ｉ，ｋ）－
（ｊ，ｌ）．Ｔｈｉｓｉｓａｃｔｕａｌｌｙａｃｏｎｄｉｔｉｏｎａｌｖｅｒｔｅｘｍａｔｃｈｉｎｇ
ｃｏｎｓｔｒａｉｎｔ．

Ｉｎｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎ１，ｐｏｓｉｔｉｏｎｋｉｎｔｈｅｖｅｒｔｅｘｍａｔｃｈｉｎｇ
ｃｏｎｓｔｒａｉｎｔａｎｄ ｐｏｓｉｔｉｏｎ ｌｉｎ ｔｈｅｅｄｇｅｍａｔｃｈｉｎｇ
ｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓａｒｅｒｅｆｅｒｒｅｄｔｏａｓｔｈｅｉｎｃｒｅａｓｉｎｇｐｏｉｎｔｆｏｒ
ｃａｌｃｕｌａｔｉｎｇｔｈｅｓｕｂｓｅｑｕｅｎｔｐｒｏｐｅｒｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓ．Ｉｎ
ｏｒｄｅｒｔｏａｃｑｕｉｒｅａｌｌｐｏｓｓｉｂｌｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓ，ｗｅｒｅｇａｒｄ
ｔｈｅｓｔｒｉｎｇＢ１Ｂ２…Ｂｍ ａｓａｎ ｍｄｉｇｉｔｎｃａｒｄｉｎａｌｉｔｙ
ｉｎｔｅｇｅｒ（ｉ．ｅ．，Ｂｋｃａｎｂｅａｎｉｎｔｅｇｅｒｂｅｔｗｅｅｎ１ａｎｄｎ），
ｉｎｗｈｉｃｈａｌｌｄｉｇｉｔｓａｒｅｄｉｆｆｅｒｅｎｔ，ａｎｄｔｈｅｎｅｎｕｍｅｒａｔｅａｌｌ
ｓｕｃｈｍｄｉｇｉｔｉｎｔｅｇｅｒｓｉｎｔｈｅｌｅｘｉｃｏｇｒａｐｈｉｃｏｒｄｅｒ，ｉ．ｅ．，
ｆｒｏｍｔｈｅｂｅｇｉｎｎｉｎｇｉ．ｅ．，１２３…ｍ，ｔｏｔｈｅｅｎｄ，ｉ．ｅ．，
ｎ（ｎ－１）（ｎ－２）… （ｎ－ｍ＋１）．Ｅａｃｈｔｉｍｅｗｅ
ｏｂｔａｉｎｉｔｓｎｅｘｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｂｙｆｉｎｄｉｎｇｔｈｅｓｍａｌｌｅｓｔｌｅｇａｌ
ｍｄｉｇｉｔｎｕｍｂｅｒｔｈａｔｉｓｌａｒｇｅｒｔｈａｎｔｈｅｃｕｒｒｅｎｔｏｎｅ．

１１ Ｈｏｗｔｏｆｉｎｄｎｅｘｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ

Ｔｏｒｅｃｏｒｄａｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔａｔｅ，ｗｅｕｓｅａｎｎｄｉｇｉｔ
ｎｃａｒｄｉｎａｌｉｔｙｉｎｔｅｇｅｒＢ，ｗｈｏｓｅｆｉｒｓｔｍｄｉｇｉｔｉｎｔｅｇｅｒ，
Ｂ１Ｂ２…Ｂｍ，ｉｓｔｈｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｗｅｎｅｅｄ，ｗｈｉｃｈｉｓ
ｒｅｆｅｒｒｅｄｔｏａｓｔｈｅｗｏｒｋｉｎｇａｒｅａａｎｄｔｈｅｌａｔｔｅｒ（ｎ－
ｍ）ｄｉｇｉｔｉｎｔｅｇｅｒ，Ｂｍ＋１Ｂｍ＋２… Ｂｎ，ｉｓｕｓｅｄｔｏｒｅｃｏｒｄ
ｅｘｔｒａｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｏｆｃｕｒｒｅｎｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ，ｗｈｉｃｈｉｓ
ｒｅｆｅｒｒｅｄｔｏａｓｔｈｅｂａｃｋｕｐａｒｅａ，ａｓｉｌｌｕｓｔｒａｔｅｄｉｎＦｉｇ．１．
Ｉｎａｌｇｏｒｉｔｈｍ１，ｗｅｄｅｓｃｒｉｂｅｈｏｗｔｏｃｏｍｐｕｔｅｔｈｅｎｅｘｔ
ｐｏｓｓｉｂｌｅｌｅｇａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｆｒｏｍｔｈｅｃｕｒｒｅｎｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ
ａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏａｇｉｖｅｎｄ，ｗｈｅｒｅｄｉｓｔｈｅｉｎｃｒｅａｓｉｎｇ
ｐｏｉｎｔ．

Ｆｉｇ．１ Ｔｈｅｄａｔａｓｔｒｕｃｔｕｒｅｕｓｅｄｔｏｒｅｃｏｒｄｔｈｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔａｔｅ

Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ１ Ｎｅｘｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ（Ｂ，ｄ）
Ｏｂｊｅｃｔｉｖｅ：ｔｏｃａｌｃｕｌａｔｅｔｈｅｎｅｘｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｏｆｔｈｅ

ｃｕｒｒｅｎｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏａｇｉｖｅｎｄ．
Ｉｎｐｕｔ：ｄ，Ｂ，ｗｈｅｒｅＢｉｓｔｈｅｃｕｒｒｅｎｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ

ｓｔａｔｅａｎｄｐｏｓｉｔｉｏｎｄｉｓｔｈｅｉｎｃｒｅａｓｉｎｇｐｏｉｎｔ．
Ｏｕｔｐｕｔ：ｔｈｅｎｅｘｔｐｒｏｐｅｒｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｏｒｎｕｌｌ，

ｗｈｅｒｅｎｕｌｌｍｅａｎｓｔｈｅｒｅｉｓｎｏｐｒｏｐｅｒｎｅｘｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｏｆ
ｔｈｅｃｕｒｒｅｎｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｅｇｉｖｅｎｄ．

Ｂｅｇｉｎ
ｓｏｒｔ（Ｂｄ＋１，…，Ｂｎ）ｉｎａｓｃｅｎｄｉｎｇｏｒｄｅｒ；
ｉｆ（Ｂｄ≥ Ｂｎ）
｛ ｄｏ｛ｄ＝ｄ－１；｝ｗｈｉｌｅ（（ｄ≠０）＆＆（Ｂｄ＞Ｂｄ＋１））；
ｉｆ（ｄ＝＝０）
｛ ｏｕｔｐｕｔＮＵＬＬ；
Ｅｎｄ；

｝

ｓｏｒｔ（Ｂｄ＋１，…，Ｂｎ）ｉｎａｓｃｅｎｄｉｎｇｏｒｄｅｒ；
｝

ｆｉｎｄｔｈｅｓｍａｌｌｅｓｔｎｕｍｂｅｒＢｔｉｎｔｈｅｂａｃｋｕｐａｒｅａｓａｔｉｓｆｙｉｎｇＢｔ＞Ｂｄ；
ｅｘｃｈａｎｇｅＢｄｗｉｔｈＢｔ；
ｏｕｔｐｕｔＢ；
Ｅｎｄ

１２ Ｅｎｕｍｅｒａｔｉｎｇｗｉｔｈｓｔａｔｅｐｒｕｎｉｎｇ

Ｅｎｕｍｅｒａｔｉｎｇａｌｌｔｈｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｉｓｂｏｔｈｕｎｅｃｏ
ｎｏｍｉｃａｌａｎｄｕｎｎｅｃｅｓｓａｒｙ．Ａｓｗｅｍｅｎｔｉｏｎｅｄｂｅｆｏｒｅ，
ｍａｎｙ ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓ ｃａｎ ｂｅ ｐｒｕｎｅｄ ｄｕｒｉｎｇ ｔｈｅ
ｅｎｕｍｅｒａｔｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ．Ｉｆｔｈｅｒｅｉｓｎｏｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔ
ｂｅｉｎｇｓａｔｉｓｆｉｅｄ（ｉ．ｅ．，ａｌｌｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓａｒｅｍａｔｃｈｅｄ），
ｗｅｒｅｇａｒｄｍａｓｔｈｅｉｎｃｒｅａｓｉｎｇｐｏｉｎｔ，ｗｈｉｃｈｍｅａｎｓｔｈｅ
ｎｅｘｔｉｍｍｅｄｉａｔｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｗｉｌｌｂｅｆｏｕｎｄａｎｄｎｏ
ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｉｓｎｅｃｅｓｓａｒｙｔｏｂｅｐｒｕｎｅｄ．Ｉｆａｃｅｒｔａｉｎ
ｍａｔｃｈｉｎｇ ｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｉｓｓａｔｉｓｆｉｅｄ， ｗｅ ｓｐｅｃｉｆｙ ｔｈｅ
ｉｎｃｒｅａｓｉｎｇｐｏｉｎｔａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｉｓｃｏｎｓｔｒａｉｎｔ．Ｆｏｒ
ｉｎｓｔａｎｃｅ，ｍ＝３ａｎｄｎ＝５，ｔｈｅｆｉｒｓｔｓｔａｔｅｉｓ１２３｜４５．
ＩｆｔｈｅｒｅｉｓａｖｅｒｔｅｘｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔＲｓ（１，１）（ｉ．ｅ．，
１ｃａｎｎｏｔｂｅｐｕｔｉｎｐｏｓｉｔｉｏｎ１），ｗｅｄｏｎｏｔｃｏｍｐｕｔｅｔｈｅ
ｎｅｘｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｂｙｎｅｘｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ（１２３｜４５，３）ｗｉｔｈ
ｉｎｃｒｅａｓｉｎｇｐｏｉｎｔ３，ｓｉｎｃｅａｌｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｌｉｋｅ１ ｜
（ ｉｓｄｉｇｉｔｂｅｔｗｅｅｎ１ａｎｄ５．）ａｒｅｉｌｌｅｇａｌａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏ
ｔｈｉｓｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔ．Ｗｅｈａｖｅｔｏｏｂｔａｉｎｔｈｅｎｅｘｔ
ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｄｉｒｅｃｔｌｙｂｙｎｅｘｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ（１２３｜４５，１）
ｓｏｔｈａｔＢ１ｉｓｉｎｃｒｅａｓｅｄ．Ｈｅｎｃｅ，ｗｅｃａｎｄｉｒｅｃｔｌｙｊｕｍｐｔｏ
ｔｈｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｏｆ２１３｜４５ａｎｄｅｌｅｖｅｎｓｔａｔｅｓ（１２４｜３５，
１２５｜３４，１３２｜４５，１３４｜２５，１３５｜２４，１４２｜３５，１４３
｜２５，１４５｜２３，１５２｜３４，１５３｜２４，１５４｜２３）ａｒｅ
ｓｋｉｐｐｅｄｏｖｅｒ．Ｔｈｅｗｈｏｌｅｐｒｏｃｅｓｓｉｓｄｅｓｃｒｉｂｅｄｉｎ
ａｌｇｏｒｉｔｈｍ２．

Ａｌｇｏｒｉｔｈｍ２ Ｅｎｕｍｅｒａｔｉｎｇｗｉｔｈｓｔａｔｅｐｒｕｎｉｎｇ
Ｏｂｊｅｃｔｉｖｅ：ｔｏｅｎｕｍｅｒａｔｅａｌｌｔｈｅｐｒｏｐｅｒｐｅｒｍｕ

ｔａｔｉｏｎｓｗｉｔｈｓｔａｔｅｐｒｕｎｉｎｇ．
Ｉｎｐｕｔ： ｎ， ｍ，ａｎｄｔｈｅｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ

ｉｎｃｌｕｄｉｎｇｓｏｍｅｖｅｒｔｅｘｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓａｎｄｓｏｍｅ
ｅｄｇｅｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ．

Ｏｕｔｐｕｔ：ａｌｌｔｈｅｐｒｏｐｅｒｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏ
ｔｈｅｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ．

７３２Ｍａｔｃｈｉｎｇｓｐａｔｉａｌｒｅｌａｔｉｏｎｇｒａｐｈｓｕｓｉｎｇａｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔｒａｔｅｇｙ



Ｂｅｇｉｎ
ｆｏｒ（ｉ＝１；ｉ＜＝ｎ；ｉ＋＋）Ｂｉ＝ｉ；
Ｓ＝Ｂ；
ｗｈｉｌｅ（Ｓ！＝ＮＵＬＬ）
｛ ｉｆ（Ｓｓａｔｉｓｆｉｅｓｓｏｍｅｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｒ）
｛ ｓｅｔｄ＝ｋ（ｉｆｒ∈ Ｒｓ）ｏｒｓｅｔｄ＝ｌ（ｉｆｒ∈ Ｒｐ）；
Ｓ＝Ｎｅｘｔｄｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ（Ｓ）；

｝

Ｅｌｓｅ
｛ ｛ ｏｕｔｐｕｔＳ；

｝

Ｓ＝Ｎｅｘｔｍｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ（Ｓ）；
｝

｝

Ｅｎｄ

２ ＣｏｍｐｌｅｘｉｔｙＡｎａｌｙｓｉｓａｎｄ Ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ
Ｅｖａｌｕａｔｉｏｎ
Ｆｒｏｍｔｈｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｐｒｏｃｅｓｓｄｉｓｃｕｓｓｅｄｉｎｓｅｃｔｉｏｎ

１，ｗｅｃａｎｆｉｎｄｔｈａｔｓｏｍｅｉｍｐｒｏｐｅｒｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔａｔｅｓ
ｍｕｓｔｂｅｐｒｕｎｅｄａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｅｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ．
Ｉｎｔｈｉｓｓｅｃｔｉｏｎ， ｗｅａｒｅｉｎｔｅｒｅｓｔｅｄｉｎｈｏｗ ｍａｎｙ
ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｃａｎｂｅｅｘｃｌｕｄｅｄｕｓｉｎｇｏｕｒｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄ
ｐａｒｔｉａｌ ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ ａｐｐｒｏａｃｈ ｆｏｒ ｅｆｆｉｃｉｅｎｔ ＳＲＧ
ｍａｔｃｈｉｎｇ．

Ａｃｃｏｒｄｉｎｇ ｔｏ ａｌｇｏｒｉｔｈｍ １， ｔｈｅ ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ
ｒｅｃｏｒｄｅｄ ｉｎ ｔｈｅ ｎｄｉｇｉｔｎｃａｒｄｉｎａｌｉｔｙ ｉｎｔｅｇｅｒｉｓ
ｓｕｆｆｉｃｉｅｎｔｆｏｒｔｈｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｅｎｕｍｅｒａｔｉｏｎｐｒｏｃｅｓｓ．Ｔｈｅ
ｓｐａｃｅｃｏｍｐｌｅｘｉｔｙｉｓｔｈｅｒｅｆｏｒｅＯ（ｎ）．

Ｉｎａｌｇｏｒｉｔｈｍ１，ｄｐｌａｙｓａｃｒｉｔｉｃａｌｒｏｌｅｉｎｆｉｎｄｉｎｇ
ｔｈｅｎｅｘｔｐｒｏｐｅｒｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｔｈａｔｒｅｐｒｅｓｅｎｔｓａｇｏｏｄ
ｍａｔｃｈ．Ｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｐｒｕｎｅｄｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔａｔｅｓ
ｄｅｐｅｎｄｓｏｎｔｈｅｖａｌｕｅｏｆｄ，ｉ．ｅ．，ｉｆｄｉｓｖｅｒｙｓｍａｌｌａｎｄ
ｃｌｏｓｅｔｏ１，ｔｈｅｅｌｉｍｉｎａｔｅｄｓｔａｔｅｓａｒｅｍｕｃｈｍｏｒｅｔｈａｎ
ｔｈｏｓｅｗｈｅｎｄｉｓｂｉｇｇｅｒａｎｄｃｌｏｓｅｔｏｍ．Ｗｈｅｎｄｉｓ
ｅｑｕａｌｔｏｍ，ｔｈａｔｉｓ，ｔｈｅｉｎｃｒｅａｓｉｎｇｐｏｉｎｔｉｓｍ，ｗｅｗｉｌｌ
ｃａｌｃｕｌａｔｅｔｈｅｎｅｘｔｉｍｍｅｄｉａｔｅｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｕｓｉｎｇｔｈｉｓ
ｉｎｃｒｅａｓｉｎｇｐｏｉｎｔａｎｄｔｈｅｒｅｉｓｎｏｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔａｔｅｔｈａｔ
ｃａｎｂｅｐｒｕｎｅｄ．ＤｉｆｆｅｒｅｎｔＳＲＧｓｍａｙｈａｖｅｄｉｆｆｅｒｅｎｔ
ｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｌｉｓｔｓｓａｔｉｓｆｉｅｄ ａｎｄ ｍａｙｈａｖｅ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｄｖａｌｕｅｓｆｏｒｔｈｅｎｅｘｔｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ（Ｂ，ｄ）
ｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎ．Ｃｏｎｓｅｑｕｅｎｔｌｙ，ｔｈｅｒｅａｒｅｄｉｖｅｒｓｅｎｕｍｂｅｒｓ
ｏｆｐｒｕｎｅｄｓｔａｔｅｓｆｏｒｄｉｆｆｅｒｅｎｔＳＲＧｓ．Ｉｎｏｔｈｅｒｗｏｒｄｓ，ｔｈｅ
ｃｏｍｐｌｅｘｉｔｙｏｆｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔｒａｔｅｇｙ
ｉｓＳＲＧｄｅｐｅｎｄｅｎｔ．Ｗｅｒｅｆｅｒｔｏｔｈｅｅｘｉｓｔｅｎｃｅｏｆ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓｗｉｔｈｄｉｆｆｅｒｅｎｔｄｖａｌｕｅｓａｓ
ａｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｏｆｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ．

Ｏｂｖｉｏｕｓｌｙ，ｉｆｔｈｅｒｅａｒｅｎｏｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ
ｇｅｎｅｒａｔｅｄａｎｄｎｏｓｔａｔｅｓｃａｎｂｅｐｒｕｎｅｄ，ｉｔｉｓｔｈｅｗｏｒｓｔ
ｃａｓｅ，ｉｎｗｈｉｃｈｔｈｅｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌｃｏｓｔｉｓＰｍｎ，ｗｈｅｒｅｍ
ｉｓｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓｉｎｔｈｅｉｎｃｏｍｐｌｅｔｅｏｂｊｅｃｔ
ａｎｄｎｉｓｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓｏｆｔｈｅｃｏｍｐｌｅｔｅ

ｏｂｊｅｃｔｉｎｔｈｅｍａｔｃｈｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ．Ｉｔｓｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌ
ｃｏｍｐｌｅｘｉｔｙｉｓＯ（ｎ！），ｗｈｉｃｈｉｎｃｒｅａｓｅｓｅｘｐｏｎｅｎｔｉａｌｌｙ
ｗｉｔｈｎ．Ｉｎｔｈｅｂｅｓｔｃａｓｅ，ｔｈｅｒｅａｒｅａｔｌｅａｓｔｍ（ｎ－１）
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｖｅｒｔｅｘｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ，ａｎｄｏｎｌｙｎ＋（ｎ
－１）＋… ＋（ｎ－ｍ＋１）＝ｍ（２ｎ－ｍ＋１）／２
ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎ ｓｔａｔｅｓ ｎｅｅｄ ｔｏ ｂｅ ｃｈｅｃｋｅｄ． Ｉｔｓ
ｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌｃｏｍｐｌｅｘｉｔｙｉｓＯ（ｎ２）．Ｉｎｏｔｈｅｒｃａｓｅｓ，
ｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｔｈｅｐｒｕｎｅｄｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｄｅｐｅｎｄｓｏｎｔｈｅ
ｓｐｅｃｉｆｉｃＳＲＧ ａｎｄｉｔｒｅｌａｔｅｓｔｏ ｍ， ｎ， ａｎｄｔｈｅ
ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｏｆｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ．

ＩｎｏｕｒＳｍａｒｔＳｋｅｔｃｈｐａｄｓｙｓｔｅｍ，ｗｅｈａｖｅｃｒｅａｔｅｄ
３００ｒｅｐｒｅｓｅｎｔａｔｉｖｅｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔｓ，ｗｈｉｃｈｈａｖｅｄｉｖｅｒｓｅ
ｎｕｍｂｅｒｓｏｆｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓｒａｎｇｉｎｇｆｒｏｍ２ｔｏ１４．Ｗｅｕｓｅ
ｅａｃｈｏｆｔｈｅ３００ｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔｓａｓａｑｕｅｒｙａｎｄｔｒｙｔｏ
ｍａｔｃｈｉｔｗｉｔｈｔｈｅｒｅｓｔ２９９ｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔｓｉｎｔｈｅ
ｄａｔａｂａｓｅ．Ｏｂｔａｉｎｉｎｇｔｈｅｒｅｓｕｌｔ，ｗｅｍａｉｎｌｙｆｏｃｕｓｏｎｔｈｅ
ａｖｅｒａｇｅｔｉｍｅｃｏｓｔｏｆｅａｃｈｑｕｅｒｙ．Ｔｈｅｔｉｍｅｃｏｓｔｄｕｒｉｎｇ
ｔｈｅｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｐｒｏｃｅｄｕｒｅｉｓａｍｕｃｈ
ｃｏｎｃｅｒｎｅｄｆａｃｔｏｒｆｏｒｅｖａｌｕａｔｉｎｇｉｔｓｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ．Ｔｈｅ
ｔｉｍｅｃｏｓｔｏｎａＰｅｎｔｉｕｍＩＩＩ４５０ＰＣｗｉｔｈ２５６ＭＢｍｅｍｏｒｙ
ｉｎｍｓｏｆｏｕｒａｐｐｒｏａｃｈｉｓｌｉｓｔｅｄｉｎＴａｂ．１．

Ｔａｂ．１ ＴｉｍｅｕｓｅｄｉｎＳＲＧｍａｔｃｈｉｎｇ ｍｓ

ｍ
ｎ

２ ３ ４ ５ ６ ７ ８ ９ １０ １１ １２ １３ １４
２ ０４１ ０ ０２００１９００８００８０２２０１１０１４００６ ０ ０３６ ０
３ Ｎ／Ａ００３００７０１５０２７０１１００９００９０３９０２９０５９ ０ ０２９
４ Ｎ／ＡＮ／Ａ０１５０１２００９０１２０２００１４０４１０３５０２８ ０２８ ０８３
５ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ０１２０１１０２５０２７０４１０７０１０８０５４ ０７７ ３０８
６ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ０１６０１６０３００５０８８１０１０３６ ４０２ ５９０
７ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ０１４０２５０７３０７２１０８０２１ ２１３ ５８６
８ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ０３３１２３２４３３５１３３３５４６２ ２６０８
９ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ０５６１７６１５４ ０ ４８ １０６３２
１０ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ３１１１３４０６７ ０３３ １
１１ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ１６７ ４０ ０ １２５
１２ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ １０ ０ ０
１３ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ ２０ ８０２５
１４ Ｎ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／ＡＮ／Ａ Ｎ／Ａ ７５

“Ｎ／Ａ”ｍｅａｎｓｔｈａｔｗｅｄｏｎｏｔｃａｌｃｕｌａｔｅｉｔｂｅｃａｕｓｅ
ｔｈｅｖａｌｕｅｏｆｍ ｉｓｂｉｇｇｅｒｔｈａｎｔｈａｔｏｆｎａｎｄｔｈｉｓ
ｃｏｎｆｌｉｃｔｓｗｉｔｈｔｈｅｄｅｆｉｎｉｔｉｏｎｏｆｐａｒｔｉａｌｍａｔｃｈｉｎｇ［１２］．Ｔｈｅ
ｚｅｒｏｖａｌｕｅｓｉｎｔｈｅｔａｂｌｅａｒｅｖｅｒｙｓｍａｌｌｒｅａｌｎｕｍｂｅｒｓ．

ＦｒｏｍＴａｂ．１，ｗｅｃａｎｆｉｎｄｔｈａｔｔｈｅｍａｘｉｍｕｍｔｉｍｅ
ｕｓｅｄｉｓ１０６３２ｍｓａｎｄｔｈｅｍｉｎｉｍｕｍｔｉｍｅｕｓｅｄｉｓｌｅｓｓ
ｔｈａｎ１ｍｓ．Ｔｈｅｔｉｍｅｕｓｅｄｉｎｔｈｅｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄｐａｒｔｉａｌ
ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｐｒｏｃｅｄｕｒｅｗａｖｅｓｗｉｔｈｍａｎｄｎ．Ｉｔｈａｓｎｏ
ｍｏｎｏａｓｃｅｎｄｉｎｇｏｒｍｏｎｏｄｅｓｃｅｎｄｉｎｇｔｒｅｎｄｓｗｈｉｌｅｍ
ａｎｄｎｉｎｃｒｅａｓｅ．Ｈｏｗｅｖｅｒ，ｔｈｅｇｅｎｅｒａｌｔｒｅｎｄｉｓｔｈａｔｔｈｅ
ｔｉｍｅｃｏｓｔｉｎｃｒｅａｓｅｓｗｉｔｈｍａｎｄｎ．Ｔｏｓｏｍｅｅｘｔｅｎｔｔｈｉｓ
ｃｏｎｆｉｒｍｓｔｈｅｃｏｎｃｌｕｓｉｏｎｗｅｍａｄｅａｂｏｖｅｔｈａｔｏｕｒ
ｓｔｒａｔｅｇｙｉｓＳＲＧｄｅｐｅｎｄｅｎｔ．Ｇｅｎｅｒａｌｌｙ，ｔｈｅｔｉｍｅｃｏｓｔｉｓ
ｍｕｃｈ ｓｍａｌｌｅｒｔｈａｎ １?１０ｓ．Ｔｈｅ ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ ｉｓ
ｓｕｆｆｉｃｉｅｎｔｌｙｆａｓｔｆｏｒｒｅａｌｔｉｍｅｉｎｔｅｒａｃｔｉｏｎ．

８３２ ＸｕＸｉａｏｇａｎｇ，ＳｕｎＺｈｅｎｇｘｉｎｇａｎｄＬｉｕＷｅｎｙｉｎ



３ Ｃｏｎｃｌｕｓｉｏｎ

ＳＲＧｓｈａｖｅｂｅｅｎｕｓｅｄｔｏｒｅｐｒｅｓｅｎｔｔｈｅｐｒｉｍｉｔｉｖｅ
ｃｏｍｐｏｎｅｎｔｓａｎｄｔｈｅｉｒｒｅｌａｔｉｏｎｓｗｉｔｈｉｎｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔｓｉｎ
ｏｕｒｓｋｅｔｃｈｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍＳｍａｒｔＳｋｅｔｃｈｐａｄ．Ｉｔｈａｓ
ｖｅｒｙｓｔｒｏｎｇｒｅｐｒｅｓｅｎｔａｔｉｏｎａｂｉｌｉｔｙｉｎｓｋｅｔｃｈｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ．
Ｔｏｃｏｍｐｕｔｅｔｈｅｓｉｍｉｌａｒｉｔｙｏｆｔｗｏｇｒａｐｈｉｃｏｂｊｅｃｔｓ
ｒｅｐｒｅｓｅｎｔｅｄｉｎｓｐａｔｉａｌｒｅｌａｔｉｏｎｇｒａｐｈｓ，ｗｅｐｒｏｐｏｓｅｄａ
ｎｅｗ ａｐｐｒｏａｃｈ， ｗｈｉｃｈ ｕｓｅｓａ ｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄ ｐａｒｔｉａｌ
ｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔｒａｔｅｇｙｔｏｐｒｕｎｅｍｏｓｔｉｍｐｒｏｐｅｒｍａｐｐｉｎｇ
ｓｔａｔｅｓｄｕｒｉｎｇｔｈｅｍａｔｃｈｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ．Ｔｈｅｃｏｎｓｔｒａｉｎｅｄ
ｐａｒｔｉａｌｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓｔｒａｔｅｇｙｄｙｎａｍｉｃａｌｌｙｄｅｔｅｃｔｓａｓｅｔｏｆ
ｍａｔｃｈｉｎｇｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓｉｎｔｈｅｍａｔｃｈｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｔｏｐｒｅｄｉｃｔ
ｔｈｏｓｅｉｍｐｒｏｐｅｒｐｅｒｍｕｔａｔｉｏｎｓ．Ｔｈｕｓ，ｗｅｃａｎｓａｖｅｍｕｃｈ
ｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌｃｏｓｔ．Ａｃｃｏｒｄｉｎｇ ｔｏ ｏｕｒｔｈｅｏｒｅｔｉｃａｌ
ａｎａｌｙｓｉｓｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒ，ｔｈｅｔｉｍｅｃｏｍｐｌｅｘｉｔｙｏｆｏｕｒ
ａｐｐｒｏａｃｈｉｓＯ（ｎ２）ｉｎｔｈｅｂｅｓｔｃａｓｅ，ａｎｄＯ（ｎ！）ｉｎｔｈｅ
ｗｏｒｓｔｃａｓｅ，ｔｈｏｕｇｈｔｈｅｗｏｒｓｔｃａｓｅｄｏｅｓｎｏｔｏｃｃｕｒ
ｆｒｅｑｕｅｎｔｌｙ．Ｆｒｏｍｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｒｅｓｕｌｔｓｗｅｃａｎｓｅｅ
ｔｈａｔｏｕｒａｐｐｒｏａｃｈｉｓｓｕｆｆｉｃｉｅｎｔｌｙｅｆｆｉｃｉｅｎｔｆｏｒｒｅａｌｔｉｍｅ
ｓｋｅｔｃｈｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ．

Ｒｅｆｅｒｅｎｃｅｓ

［１］ＦｏｇｇｉａＰ，ＳａｎｓｏｎｅＣ，ＶｅｎｔｏＭ．Ａｄａｔａｂａｓｅｏｆｇｒａｐｈｓｆｏｒｉｓｏ
ｍｏｒｐｈｉｓｍａｎｄｓｕｂｇｒａｐｈｉｓｏｍｏｒｐｈｉｓｍｂｅｎｃｈｍａｒｋｉｎｇ［Ａ］．Ｉｎ：
Ｐｒｏｃｏｆ３ｒｄＩＡＰＲＴＣ１５ＷｏｒｋｓｈｏｐｏｎＧｒａｐｈＢａｓｅｄＲｅｐｒｅｓｅｎｔａ
ｔｉｏｎｓｉｎＰａｔｔｅｒｎＲｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎ［Ｃ］．Ｉｓｃｈｉａ，２００１．
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基于约束的部分枚举策略的空间关系图匹配算法研究
徐晓刚１ 孙正兴１ 刘文印２

（１南京大学计算机软件新技术国家重点实验室，南京 ２１００９３）
（２香港城市大学计算机科学系，中国香港）

摘 要 本文提出了一种基于约束的部分枚举空间关系图匹配策略．该策略通过使用在匹配过程中
动态生成的２类匹配约束条件智能预测当前匹配状态的后继有效的枚举状态以跳过无效的中间匹
配状态，达到状态空间剪枝的目的，可以有效降低空间关系图匹配过程中状态搜索空间．根据理论
分析，该策略在最好情况下的时间复杂度为 Ｏ（ｎ２），在几乎很少发生的最坏情况下时间复杂度为
Ｏ（ｎ！）；其空间复杂度都是 Ｏ（ｎ）．所提出的方法已在笔者研发的手绘草图识别系统 ＳｍａｒｔＳｋｅｔｃｈ
ｐａｄ中取得了很好的识别效果．
关键词 空间关系图；图匹配；约束的部分枚举；图形识别
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