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基于 ＤＳＰ的超声风速测量
唐慧强１　 黄惟一２　李　萍１　吕清华１

牗１南京信息工程大学信息工程系牞南京 ２１００４４牘
牗２东南大学仪器科学与工程系牞南京 ２１００９６牘

摘要牶设计了超声波发射、接收、放大等电路牞采用高速 Ａ／Ｄ转换器采集超声波接收信号牞利用
ＤＳＰ进行数据处理．设计ＩＩＲ带通滤波器对采集信号进行前后向滤波以消除延迟牞通过窄带及宽带
滤波分别取得序列Ａ与Ｂ．利用序列Ａ通过插值取得首先超过阈值的某一周期的精确起始时间牞
通过序列Ａ及反相序列Ａ′分别与序列 Ｂ的对应周期进行方差分析牞利用假设检验来识别接收波
形的起始周期牞从而求出超声波的传输时间．通过超声波在三坐标轴向来回的传输时间与空气流速
间的关系牞求出三维风速与风向．结果表明牞测量可靠性及精度得到提高牞电路设计也得到简化．
关键词牶超声波牷ＩＩＲ滤波器牷ＤＳＰ牷风速
中图分类号牶ＴＰ２７４＋．５
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