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转子绕组故障感应电机转矩和转速的计算

马宏忠１　 胡虔生２　 黄允凯２　 张利民１

牗１河海大学电气工程学院牞南京 ２１００９８牘
牗２东南大学电气工程系牞南京 ２１００９６牘

摘要牶基于多回路方法牞对异步电机定子电流、转矩、转速进行了分析牞对转子绕组故障引起的电机
转矩、转速的波动进行了深入研究牞提出了波动计算模型．仿真与计算结果表明牶转子绕组故障引起
电机转矩、转速波动牷波动分量的大小、频率可定量计算牷转矩与转速波动的频率相等牞波动的幅值
随转子绕组故障严重程度增加而增加牷负载转动惯量对电机转矩、转速有较大的影响牞负载转动惯
量增加牞转矩波动分量的幅值增加而转速波动分量的幅值减小．
关键词牶异步电机牷转子绕组故障牷转矩牷转速牷波动
中图分类号牶ＴＭ３４３牷ＴＭ３０６
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