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非平衡多阶段物流系统建模与优化方法

徐　杭 　 徐　榕　 叶庆泰

牗上海交通大学机械与动力工程学院牞上海 ２０００３０牘

摘要牶首先提出了参数化界面分布的新概念牞将一个非平衡多阶段物流系统转化为多个相互独立的
单一阶段物流系统牞然后采用Ｐｒüｆｅｒ数对每个阶段上的物流模式进行编码．通过一种改进的解码方
法牞任何一个随机产生的Ｐｒüｆｅｒ数都能够被解码为一个与物流系统的节点容量相匹配的可行的物
流模式．基于这２点创新牞建立了一种新的基于参数化界面分布和 Ｐｒüｆｅｒ数编码的系统建模方法牞
相应的遗传算法称为ＰＩＰＧＡ方法．与ｓｔＧＡ方法相比牞ＰＩＰＧＡ不但具有更好的优化结果牞而且需
要的计算时间更少牷虽然所需的存储空间有所增加牞ＰＩＰＧＡ仍然是一种有效而稳健的非平衡多阶
段物流系统建模与优化方法．
关键词牶物流牷优化牷遗传算法牷Ｐｒüｆｅｒ数牷生成树牷参数化界面分布牷非平衡多阶段物流系统
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