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已知可变符号构成的保护间隔在单载波／多载波通信系统中的应用
李　玮 　程时昕　 陈　明

（东南大学移动通信国家重点实验室，南京 ２１００９６）

摘要：为了提高插入了保护间隔的无线通信系统的传输带宽利用效率，提出了一种可以用作时域信

道估计的特殊保护间隔实现方式．所提出的保护间隔信号由已知可变符号序列构成，通过插入此种
特殊的保护间隔，接收机可以实现低复杂度的时域信道估计，从而节省了原本传输导频信号的带

宽，也因此提高了系统的带宽利用率．为了在新的系统中继续使用单抽头的频域均衡器，还给出了
一种循环卷积恢复的方法用于重建信号和信道之间的循环卷积关系．仿真结果证明，该方案能取得
良好的性能．
关键词：循环前缀；补零方式保护间隔；固定符号保护间隔；信道估计

中图分类号：ＴＮ９１１５

５１Ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｋｎｏｗｎｇｕａｒｄｉｎｔｅｒｖａｌｓｆｏｒｓｉｎｇｌｅ／ｍｕｌｔｉｃａｒｒｉｅｒｔｒａｎｓｃｅｉｖｅｒ


