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Ｔａｂ．１　Ｕｎｉｔａｒｙｅｘｐｌｏｒａｔｉｏｎｐｏｉｎｔｓ

Ｐｏｉｎｔｓ μ１ μ２ μ３ ｆ

Ｂａｓｅｐｏｉｎｔｓ １０ ２ ２ ６１２０
２ １０５ ２ ２ ６３２５
３ １０５ ２ ２２ ６３４７
４ １０５ ２ ２５ ６４３０
５ １０５ ２５ ２ ６４２５
６ １０５ ２５ ２２ ６４６７
７ １０５ ２５ ２５ ６５３０
８ １０５ ２８ ２ ６４８５
９ １０５ ２８ ２２ ６５２７
１０ １０５ ２８ ２５ ６５９０
１１ １１ ２ ２ ６５３０
１２ １１ ２ ２２ ６５７２
１３ １１ ２ ２５ ６６３５
１４ １１ ２５ ２ ６６３０
１５ １１ ２５ ２２ ６６７２
１６ １１ ２５ ２５ ６７３５
１７ １１ ２８ ２ ６６９０
１８ １１ ２８ ２２ ６７３２
１９ １１ ２８ ２５ ６７９５
２０ １０ ２５ ２ ６２２０
２１ １０ ２５ ２２ ６２６２
２２ １０ ２５ ２５ ６３２５
２３ １０ ２８ ２ ６２８０
２４ １０ ２８ ２２ ６３２２
２５ １０ ２８ ２５ ６３８５
２６ １０ ２ ２２ ６１６２
２７ １０ ２ ２５ ６２２５

Ｔａｂ．２　Ｕｎｉｔａｒｙｅｘｐｌｏｒａｔｉｏｎｐｏｉｎｔｓｉｎｐｒｏｄｕｃｅｒ

Ｐｏｉｎｔｓ μ１ μ２ μ３ Ｄ１
Ｂａｓｅｐｏｉｎｔ １０ 犤２牞４犦 ２ ４０．００
２ １０５ ２ ４１５０
３ １０５ ２２ ４１５０
４ １０５ ２５ ４１５０
５ １０５ ２ ４１５０
６ １０５ ２２ ４１５０
７ １０５ ２５ ４１５０
８ １０５ ２ ４１５０
９ １０５ ２２ ４１５０
１０ １０５ ２５ ４１５０
１１ １１ ２ ４３．００
１２ １１ ２２ ４３．００
１３ １１ ２５ ４３．００
１４ １１ ２ ４３．００
１５ １１ ２２ ４３．００
１６ １１ ２５ ４３．００
１７ １１ ２ ４３．００
１８ １１ ２２ ４３．００
１９ １１ ２５ ４３．００
２０ １０ ２ ４０．００
２１ １０ ２２ ４０．００
２２ １０ ２５ ４０．００
２３ １０ ２ ４０．００
２４ １０ ２２ ４０．００
２５ １０ ２５ ４０．００
２６ １０ ２２ ４０．００
２７ １０ ２２ ４０．００

４４２ ＣｈｅｎＪｉｎｇ牞ａｎｄＺｈａｎｇＷｅｎｈｏｎｇ



Ｔａｂ．３　Ｕｎｉｔａｒｙｅｘｐｌｏｒａｔｉｏｎｐｏｉｎｔｓｉｎｃｕｓｔｏｍｅｒ

Ｐｏｉｎｔｓ μ１ μ２ μ３ Ｄ２
Ｂａｓｅｐｏｉｎｔ １４ ２ ３５ １３．００
２ １３５ ２ ３５ １３．００
３ １３５ ２ ３２ １３．００
４ １３５ ２ ３ １３．００
５ １３５ ２５ ３５ １４．００
６ １３５ ２５ ３２ １４．００
７ １３５ ２５ ３ １４．００
８ １３５ ２８ ３５ １４６０
９ １３５ ２８ ３２ １４６０
１０ １３５ ２８ ３ １４６０
１１ １３ ２ ３５ １３．００
１２ １３ ２ ３２ １３．００
１３ １３ ２ ３ １３．００
１４ １３ ２５ ３５ １４．００
１５ １３ ２５ ３２ １４．００
１６ １３ ２５ ３ １４．００
１７ １３ ２８ ３５ １４６０
１８ １３ ２８ ３２ １４６０
１９ １３ ２８ ３ １４６０
２０ １４ ２５ ３５ １４．００
２１ １４ ２５ ３２ １４．００
２２ １４ ２５ ３ １４．００
２３ １４ ２８ ３５ １４６０
２４ １４ ２８ ３２ １４６０
２５ １４ ２８ ３ １４６０
２６ １４ ２ ３２ １３．００
２７ １４ ２ ３ １３．００

Ｔａｂ．４　Ｕｎｉｔａｒｙｅｘｐｌｏｒａｔｉｏｎｐｏｉｎｔｓｉｎｒｅｃｙｃｌｅｒ

Ｐｏｉｎｔｓ μ１ μ２ μ３ Ｄ３
Ｂａｓｅｐｏｉｎｔ １０ 犤２牞４犦 ２ １０．００
２ １０５ ２ １０．００
３ １０５ ２２ １０３０
４ １０５ ２５ １０７５
５ １０５ ２ １０．００
６ １０５ ２２ １０３０
７ １０５ ２５ １０７５
８ １０５ ２ １０．００
９ １０５ ２２ １０３０
１０ １０５ ２５ １０７５
１１ １１ ２ １０．００
１２ １１ ２２ １０３０
１３ １１ ２５ １０７５
１４ １１ ２ １０．００
１５ １１ ２２ １０３０
１６ １１ ２５ １０７５
１７ １１ ２ １０．００
１８ １１ ２２ １０３０
１９ １１ ２５ １０７５
２０ １０ ２ １０．００
２１ １０ ２２ １０３０
２２ １０ ２５ １０７５
２３ １０ ２ １０．００
２４ １０ ２２ １０３０
２５ １０ ２５ １０７５
２６ １０ ２２ １０３０
２７ １０ ２２ １０７５
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生态工业系统开放的多级递阶智能控制系统

陈　静１　　张文红２

（１东南大学经济管理学院，南京 ２１００９６）
（２南京大学商学院，南京 ２１００９３）

摘要：针对生态工业系统开放的复杂巨系统特点，提出了开放的多级递阶智能控制系统的设计方

法．该方法利用综合集成研讨厅体系，提出满意解集概念，把控制模型、专家系统、智能控制技术、仿
真程序和实验分析综合在非线性多目标智能协调系统的框架中，探索设计空间，形成一个开放的稳

定的设计，充分体现了把生态工业系统设计成一个开放的工程系统的指导思想，并使这个设计系统

具有自适应、自组织、自学习和鲁棒性的特点．最后通过案例分析，表明该方法具有实际应用价值．
关键词：生态工业；复杂巨系统；综合集成研讨厅；开放的工程系统；智能控制；非线性多目标
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