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一种基于快速数值技术的电磁场分析有限元算法

赵　阳１　储家美２　ＳａｔｉｓｈＵｄｐａ３

（１南京师范大学电气与自动化学院，南京２１００４２）
（２东南大学毫米波国家重点实验室，南京２１００９６）

（３美国密西根州立大学电气工程系，美国东兰辛ＭＩ４８８２３）

摘要：提出了一种用于三维电磁场有限元分析的数值技术，即与波阵法配合使用的目标区域定位

（ＴＲＬ）算子．首先对波阵法进行了分析，然后对 ＴＲＬ算子原理进行了详细论述，并讨论了 ＴＲＬ算
子在非线性场合应用的可行性，指出其仍能够适用并保持原来的高效率．还介绍了 ＴＲＬ算子在采
用矢量磁位函数有限元公式中的实现．最后给出了一个三维静磁场建模的算例，分别采用 ＴＲＬ算
子和有限元软件ＦＥＭＬＡＢ．结果表明：与ＦＥＭＬＡＢ相比，ＴＲＬ算子可以节省可观的计算机资源．
关键词：有限元方法；电磁场计算；数值技术；快速算子
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