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长释放时间间隔优先调度算法及其可调度性分析

沈卓炜　　汪　芸

（东南大学计算机网络和信息集成教育部重点实验室，南京 ２１００９６）

摘要：针对混合任务实时调度的需求和现有混合任务实时调度算法的局限性，提出了一种长释放时

间间隔优先的混合任务实时调度算法ＬＲＩＦ，该算法采用固定优先级和动态优先级相结合的调度策
略，根据非周期性软实时任务作业到达流分布，将一定比例的软实时任务作业当作硬实时作业调

度，除了可对周期性硬实时任务提供调度保证外，同时还可确保非周期性软实时任务的可调度率．
还提出了ＬＲＩＦ调度算法的可调度性分析方法，并讨论了 ＬＲＩＦ调度算法的实现方法．测试结果表
明：ＬＲＩＦ调度算法具有更好的调度性能，可有效调度由周期性硬实时任务和非周期性软实时任务
构成的混合实时系统．
关键词：实时调度；可调度性分析；截止期优先调度；最大紧急度优先调度；长释放时间间隔优先调度
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