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快速小波变换在 ＭＥＭＳ陀螺信号处理中的应用
吉训生１，２　 王寿荣１　 许宜申１

（１东南大学仪器科学与工程学院，南京 ２１００９６）
（２江南大学信控学院，无锡 ２１４０６３）

摘要：介绍了Ｍａｌｌａｔ快速小波分解和重构算法，分析了一种可以大大降低运算负担，并且十分易于
硬件实时实现的快速算法．该算法不再需要小波变换过程中的内插和抽取步骤，给出了相应的分解
和重构过程的公式．对ＭＥＭＳ陀螺仪测量信号的仿真结果表明：算法只需更短的处理时间就可以
完成去噪声过程，并且可以取得同样的去噪效果．在 ＴＭＳ３２０Ｃ６７１３芯片上实现了该算法，每个数
据的处理时间只需００１４ｍｓ，静态漂移信号的标准差也从７８４３５５（°）／ｈ降到３６７６３５（°）／ｈ，完
全可以满足信号实时处理的需要．
关键词：小波变换；信号处理；陀螺；阈值
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