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非整数阶动态系统的频域辨识方法

李远禄　　于盛林

（南京航空航天大学自动化学院，南京 ２１００１６）

摘要：提出了２种非整数阶系统辨识方法———广义Ｌｅｖｙ法和加权迭代法．首先，将辨识整数阶系统
的Ｌｅｖｙ法进行推广得到了适合非整数阶系统辨识的广义Ｌｅｖｙ法；然后，针对广义Ｌｅｖｙ法的不足，
提出了一种加权迭代法．结果表明：对于非整数阶系统，采用所提出的方法能够得到更好的频域响
应拟合；对于整数阶系统，采用该方法，运用阶数扫描仍然能找到拟合其频域响应的最好的整数阶

模型；与整数阶系统辨识算法相比，所提出的的系统辨识算法更稳定．
关键词：非整数阶动态系统；非整数阶系统辨识；广义Ｌｅｖｙ法；加权迭代法
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