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用于再生伪码测距时钟恢复的新型码片跟踪环性能分析

张朝杰　 金小军 　郁发新　 金仲和

（浙江大学信息与电子工程学系，杭州 ３１００２７）

摘要：为了提高低信噪比条件下再生伪码测距系统中的复合伪码时钟恢复性能，采用了一种新型的

码片跟踪环．此码片跟踪环是一种改进型的数据转换跟踪环，两者之间的区别在于，码片跟踪环的
Ｑ路输出直接乘上了时钟分量，而数据转换跟踪环乘上了Ｉ路的转换检测器输出．在准方波伪码测
距信号的情况下，详细分析了码片跟踪环的跟踪（均方定时抖动）性能．分析对比了不同码片信噪
比条件下的码片跟踪环和数据转换跟踪环跟踪性能．分析表明，码片跟踪环和数据转换跟踪环在大
信噪比条件下性能一致；而在小信噪比条件下，码片跟踪环性能明显好于数据转换跟踪环．
关键词：时钟恢复；跟踪环路；伪码测距；数据转换跟踪环；码片跟踪环
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