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基于蚁群优化算法的传感器网络能量有效性覆盖机制

黄　如１　　朱　杰１　　徐光辉２

（１上海交通大学电子工程系，上海２００２４０）
（２解放军理工大学通信工程学院，南京２１００１６）

摘要：提出了一种解决无线传感器网络覆盖问题的能量有效性启发式机制．该机制在节能的前提下，
实现了对目标监控区域的完全覆盖，且覆盖精度与目标的重要性级别成正比关系．机制的实现运用了
蚁群优化算法，算法的设计过程采用了新颖的启发式因子构造方法和基于评价函数的全局信息素更

新规则，由此，人工蚂蚁被赋予了对目标监控区域的覆盖状况和对传感器网络区域能量状况的自适应

感知能力，并通过增加优化解集中节点上的信息素量，加速求取最优解的收敛过程．最后，蚁群在迭代
优化的基础上构建出解决无线传感器网络覆盖问题的健壮优化解，该优化解能够在能量有效性的基

础上具备良好的覆盖有效性和较长的生命周期．
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