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具有连续分布时滞神经网络系统的指数稳定性准则

李　涛 　费树岷　 朱　清

（东南大学自动化学院，南京２１００９６）

摘要：考虑了一类具有时变和连续分布时滞神经网络系统的指数稳定性问题．通过引入 Ｌｙａｐｕｎｏｖ
Ｋｒａｓｏｖｓｋｉｉ泛函、自由权矩阵和等价的描述系统形式，针对所考虑的系统建立了一个时滞相关的指数
稳定性准则．该准则以线性矩阵不等式的形式给出，能够很容易地用Ｍａｔｌａｂ工具箱ＬＭＩ进行检验．此
外，所得到的结论不需要激励函数的单调性且变时滞的导函数只要有上界结论就可以成立，这拓展和

发展了现有的一些结论．最后通过２个数值例子说明了所得结论的有效性．
关键词：指数稳定性；神经网络；自由权矩阵；连续分布时滞；线性矩阵不等式
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