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一种应用于高速低抖动电荷泵锁相环的高鲁棒性鉴频鉴相器

周建政１，２　　王志功１

（１东南大学射频与光电集成电路研究所，南京 ２１００９６）
（２合肥工业大学计算机与信息学院，合肥 ２３０００９）

摘要：为改善现有鉴频鉴相器（ＰＦＤ）中存在的问题，从理论分析的角度对现有的 ＰＦＤ进行了研究，并对其进行
了基于电路结构的分类与比较．提出并设计了一种应用于高速低抖动电荷泵锁相环的高鲁棒性新型鉴频鉴相
器．该ＰＦＤ由２个上升沿触发的动态Ｄ触发器、２个上升沿检测和延时模块及２个或门组成．由于融合了２种复
位机制，能避免ＵＰ与ＤＮ信号同时为高电平，因此，电荷泵的电流失配将不会恶化ＰＬＬ的性能．而且，该ＰＦＤ的
鉴相特性中几乎没有鉴相死区．设计及仿真是基于１８Ｖ电源电压的 ＴＳＭＣ０１８μｍＣＭＯＳ工艺．由理论推导
和电路仿真可知，该ＰＦＤ具有高工作频率（≈ １ＧＨｚ）、高可靠性、宽鉴相范围（［±２π］）、零死区（＜０１ｐｓ）、低
抖动、低功耗（≈１００μＷ）、低复杂度等特性．
关键词：鉴频鉴相器；死区；盲区；鉴相特性；鉴频特性
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