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预测线长驱动的二分布局算法

蒿　杰　 马　鸿　 彭思龙

（中国科学院自动化研究所国家专用集成电路设计工程研究中心，北京 １００１９０）

摘要：为了有效提高布局质量，提出一种基于预测线长的二分布局算法ＨＪＰｌ．该算法对长、短互连线都有很好的
预测效果．通过将预测线长嵌入到布局框架中，使算法可以预先控制布局后可能产生的长互连线，有效降低它们
在布局过程中被分割的几率，从而达到减小总线长的目的．另外，该算法通过最小化关键通路时延，得到了较好
的时序优化效果．实验表明，与现有的 Ｃａｐｏ１０５，ＮＴＵｐｌａｃｅ和 ｍＰＬ６算法相比，该布局算法可分别减小线长
１３％，３％，９％．将预测线长目标集成到Ｃａｐｏ１０５中可减小线长３％．带有时序驱动功能的 ＨＪＰｌ可以减小关键
通路时延２３％左右．
关键词：层次化；互连线；布局；超大规模集成电路；线长预测
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