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基于 ＭＰＥＧ压缩域的高速公路车辆检测方法
何铁军 　张　宁 　高朝晖　 黄　卫

（东南大学ＩＴＳ研究中心，南京 ２１００９６）

摘要：提出了一种从ＭＰＥＧ２压缩数据流中提取高速公路车流量的方法．白天根据车辆运动的特点，利用宏块的
运动矢量检测车辆，并给出了运动矢量噪声的滤除算法．夜间根据车灯的亮度高于背景区域的特点，利用图像块
的ＤＣＴ系数检测车辆的车灯，并介绍了Ｐ帧图像块的 ＤＣＴ系数的计算方法．为了防止道路外物体的移动以及
镜头的移动对检测造成的影响，给出了车道定位的方法以及镜头移动检测的算法．采用此方法，白天的检测准确
率可达９７４％，夜间的检测准确率可达９５４％．实验表明本检测方法是有效的．
关键词：车辆检测；压缩域；ＤＣＴ系数；运动矢量
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