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ＭＩＭＯ系统中的新型 Ｋｂｅｓｔ检测算法
向星宇　　仲　文

（东南大学移动通信国家重点实验室，南京 ２１００９６）

摘要：针对Ｋｂｅｓｔ检测算法易将最优路径舍去的特点和Ｋｂｅｓｔ检测算法搜索星座图中所有点的特点，提出一种
性能改进型Ｋｂｅｓｔ检测算法和几种降低复杂度Ｋｂｅｓｔ检测算法．性能改进型Ｋｂｅｓｔ检测算法在进行ＱＲ分解之
前对信道矩阵进行最小均方误差（ＭＭＳＥ）滤波，能有效减小最优路径被舍弃的概率，提高算法性能；降低复杂度
Ｋｂｅｓｔ检测算法采用类似球形译码检测的方法减少搜索星座图中点的个数．仿真结果显示，性能改进型 Ｋｂｅｓｔ
检测算法比基于排序ＱＲ分解（ＳＱＲＤ）的Ｋｂｅｓｔ检测算法有１ｄＢ的性能增益．降低复杂度Ｋｂｅｓｔ检测算法在Ｋ
＝４时有性能损失；当Ｋ＝８时，降低复杂度Ｋｂｅｓｔ检测算法和原 Ｋｂｅｓｔ检测算法有同样的性能，同时前者比后
者需要更少的计算量．
关键词：排序ＱＲ分解；Ｋｂｅｓｔ；球形译码；最大似然检测；最小均方误差
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