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基于椭球面拟合的股骨头修复建模

刘　斌１　 苏铁明１　欧宗瑛１　 赵德伟２　王卫明２　韩　军３

（１大连理工大学精密与特种加工教育部重点实验室，大连 １１６０２４）
（２大连大学附属中山医院，大连 １１６００１）

（３大连现代高技术发展有限公司，大连 １１６０２５）

摘要：提出了一种可以获得目标病例健康时股骨头模型的新建模方法．首先利用一种精确的自动分割方法在髋
骨部位ＣＴ序列图像中提取髋臼轮廓；然后使用基于等距栅格采样法与辐条式采样法相结合的混合采样法得到
髋臼凹面的空间坐标点集，并剔除其中的误差采样点；最后采用基于二次曲面一般方程的方法拟合原始股骨头

椭球面模型．通过对２例不同坏死程度的男性患者进行修复性的对比仿真，以及对５０例不同年龄（２５～７９岁）
患者修复重建后的匹配误差统计分析，证明此方法可以良好地还原坏死的股骨头模型，既为骨科临床中的精确

手术定位提供了理论模型，又为针对个体化制造的人工假体生产提供了新的实践方法．
关键词：股骨头；椭球面；剔除；拟合；建模
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