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一种传导电磁干扰噪声源建模新方法

邱晓晖１，２　赵　阳３，４　 谢少军５　 褚家美３　 姜宁秋４

（１南京邮电大学通信与信息工程学院，南京 ２１０００３）
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（３东南大学毫米波国家重点实验室，南京 ２１００９６）
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摘要：提出一种传导噪声源建模即内阻抗提取新方法．该方法首先通过激励和检测探头测得阻抗模，或通过串联
已知高阻抗、并联已知低阻抗的插损测量，计算得到阻抗模．然后利用得到的阻抗模的对数进行 Ｈｉｌｂｅｒｔ变换
（ＨＴ）提取阻抗相位．对该方法的性能研究表明，Ｈｉｌｂｅｒｔ变换在零频率处存在的奇异点会引起该处相位估计误差
骤增，对不含串联电容的情况可引入零点以消除该影响；当频率高于１５０ｋＨｚ时，估计误差对感性噪声源的变化
不敏感，而对容性噪声源的变化敏感；同样阻抗模测量精度下，基于 ＨＴ获取复阻抗比基于阻抗模拟合的参数估
计精度提高近１０倍．
关键词：噪声源建模；阻抗估计；电磁干扰
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