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用于 ＣＯＲＤＩＣ算法的一种新的模校正方法
戴志生　 张　萌　 高　星　 汤佳健

（东南大学国家ＡＳＩＣ工程技术研究中心，南京 ２１００９６）

摘要：提出一种新的纠正ＣＯＲＤＩＣ算法中模因子的方法以解决传统方法所带来的电路结构不规则、系统吞吐率
降低等弊端．首先根据迭代方程之间的关系，通过推导引入一个新的迭代方程，将模因子的校正过程转化为只
需要移位和加法运算即可实现的简单的迭代过程．然后分析了该算法量化误差中的舍入误差所带来的影响，并
提出该误差可以通过对迭代方程中的系数进行合适取值来降低．最后对提出的算法通过 Ｍａｔｌａｂ建模并利用
ＶｅｒｉｌｏｇＨＤＬ语言进行ＲＴＬ级编程，经过综合后在ＦＰＧＡ上进行了验证．仿真结果表明，与传统方法相比，在
相同精度条件下使用所提方法只需要额外的一个时钟周期即可达到模校正的目的，且不需要修改基本的迭代

操作．因此电路实现比较规则，同时系统吞吐率变化较小．
关键词：ＣＯＲＤＩＣ算法；模校正；现场可编程门阵列
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