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计算机辅助口腔修复体模型的缝合算法

袁天然　 戴　宁　 程筱胜　 廖文和

（南京航空航天大学机电学院，南京 ２１００１６）

摘要：针对计算机辅助口腔修复体设计中的缝合问题，根据修复体腔底表面和上表面的生物医学特征，提出了一

种基于拉链啮合机制和最小化全曲率能量函数的缝合算法．该算法首先采用由局部最优化权值驱动的虚拟拉
链，对修复体腔的底表面和上表面边界进行拉合，得到对应的初始缝合曲面片．其次，对初始缝合曲面片进行细
分优化，并根据牙齿的生理医学特性，对缝合曲面片进行变形调整，构造出符合实际生理医学特征的缝合曲面

片，实现修复体腔底表面和上表面的光滑连续缝合．实验结果表明，利用所提方法设计出的修复体在形态和配合
精度上，均能满足临床口腔医学要求．
关键词：口腔修复体；模型缝合；细分变形；虚拟拉链
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