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动态电压调节策略的应用研究

卜爱国

（东南大学国家专用集成电路系统工程技术研究中心，南京 ２１００９６）

摘要：基于电路功耗、电路延迟与工作电压之间的基本关系式，提出并证明了与ＤＶＳ策略应用相关的４个定理．
首先，针对单任务证明了最优工作电压的存在特性，即只需在一维电压的范畴内为单任务选择某个最优工作电

压，且该电压所对应的任务结束时间必须与任务的截止期限保持一致．然后指出在同等条件下，ＤＶＳ策略执行
单任务所能达到的最小能耗必低于ＤＰＭ策略或者ＤＶＳ和ＤＰＭ结合策略所对应的最小能耗．最后，针对多任务
组提出了能耗最小化定理，指出在满足所有任务截止期限的前提下，处理器能耗最小化的必要条件是处理器必

须在整个任务段期间一直处于执行任务的状态．
关键词：动态电压调节；动态电源管理；电路功耗；电路延迟
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