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调心球轴承动态特性参数分析

袁　丁　　蒋书运

（东南大学机械工程学院，南京 ２１１１８９）

摘要：基于ＪｏｎｅｓＨａｒｒｉｓ方法建立了调心球轴承的动力学模型，应用 ＮｅｗｔｏｎＲａｐｈｓｏｎ方法对轴承动力学方程组
进行了求解，开发了相应的计算程序．完成了该轴承的离心力、陀螺力矩、接触载荷、接触角、径向变形与径向刚
度等动态特性参数分析．分析结果表明：转速与载荷是影响接触角大小与接触载荷分布最主要的２个因素；滚子
的离心力与陀螺力矩随着转速的上升而增大，在此影响下外圈接触载荷增大而内圈接触载荷减小；受离心力的

影响，外圈的接触角减小而内圈的接触角增大，且随着转速的增加，内外圈接触角的差值越来越大；轴承的径向

刚度随着转速的上升而下降，而滚道沟曲率系数也对轴承径向刚度有一定程度的影响．
关键词：调心球轴承；动态特性；ＪｏｎｅｓＨａｒｒｉｓ方法；ＮｅｗｔｏｎＲａｐｈｓｏｎ方法；轴承刚度
中图分类号：ＴＨ１３２

４１４ ＹｕａｎＤｉｎｇ牞ａｎｄＪｉａｎｇＳｈｕｙｕｎ　


