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具有混杂耦合的耦合时滞神经网络同步的进一步分析

张海涛　王　婷　费树岷　李　涛

（东南大学自动化学院，南京 ２１００９６）
（东南大学复杂工程系统测量与控制教育部重点实验室，南京 ２１００９６）

摘要：为了探讨混杂耦合现象对时滞神经网络系统同步的影响，通过选取一个改进的时滞依赖 ＬｙａｐｕｎｏｖＫｒａ
ｓｏｖｓｋｉｉ泛函，基于线性矩阵不等式 （ＬＭＩ），建立了一个保守性更小的渐近同步准则．该准则采用矩阵Ｋｒｏｎｅｃｋｅｒ
积与凸组合等方法，充分考虑了变时滞与其导函数的上下界．通过调整准则中的耦合矩阵参数并运用Ｍａｔｌａｂ工
具箱ＬＭＩ进行求解，能够实现所探讨耦合神经系统的设计与应用．最后，通过一个仿真算例说明了所得结论的
有效性与适用性．
关键词：时滞神经网络；混杂耦合；全局同步；ＬｙａｐｕｎｏｖＫｒａｓｏｖｓｋｉｉ泛函；线性矩阵不等式
中图分类号：ＴＰ１８３

２５４ ＺｈａｎｇＨａｉｔａｏ牞ＷａｎｇＴｉｎｇ牞ＦｅｉＳｈｕｍｉｎ牞ａｎｄＬｉＴａｏ　


