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基于八叉树算法的多孔材料特征提取

罗守华 李　光 顾　宁

（东南大学生物科学与医学工程学院，南京２１００９６）

摘要：通过对八叉树数据结构的分析，将闭孔材料的体数据转换成具有八叉树分层结点的体数据，详述了基于八

叉树结点的孔泡逐层搜索算法的６步体积增长遍历和一步体积分解遍历步骤，给出了算法继续遍历的条件和终
止遍历的３种可能，并从理论上证明了该遍历算法的完备性．在算法调用过程中，确定了孔泡基于体素为单位的
体积和分布等参数的计算方法．利用仿真的柱状孔泡图像体数据，对八叉树遍历算法的提取效果进行了验证．实
验结果表明，基于八叉树结构的遍历算法能准确提取闭孔材料中孔泡的体积和分布信息，为更有效地进行多孔

材料性能分析奠定了基础．
关键词：八叉树；闭孔材料；孔体积；遍历算法
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