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人行桥的竖向人致振动

丁建明１　陈娟婷２　王葆茜２　徐秀丽３

（１东南大学交通学院，南京２１００９６）
（２东南大学建筑设计研究院，南京２１００９６）
（３南京工业大学土木工程学院，南京２１０００９）

摘要：运用双自由度并联模型对静态人体的竖向人致振动问题进行有限元分析．在一阶对称振型中，弹簧质量模
型的周期随着刚度Ｋ１和Ｋ２的增大而逐渐减小，但总大于附加质量模型的周期；同时又随着质量 ｍ１和 ｍ２的减
小而逐渐减小，但也总大于空桥模型的周期；且由于人体与桥梁跨中运动方向相同，因此人体刚度的存在降低了

弹簧质量模型的刚度．在二阶对称振型中，刚度Ｋ２和质量ｍ２的变化导致了某些振型的出现和消失．进而可以得
出结论：附加质量模型相比弹簧质量模型而言，在结构设计方面将偏于不安全；此外，双自由度并联模型中的质

量刚度比值较小的自由度对结构振动将起主导作用．
关键词：人致振动；弹簧质量模型；双自由度并联模型
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