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大变形空间曲梁有限元分析

曾　森１　陈少峰２　王焕定１　曲　婷１

（１哈尔滨工业大学土木工程学院，哈尔滨１５００９０）
（２哈尔滨工业大学交通科学与工程学院，哈尔滨１５００９０）

摘要：为了进行空间曲梁大变形有限元分析，将直梁单元位移分量插值的思想改进为位移矢量插值用以建立曲

梁单元的位移场，分别建立了适用于任意曲线形式的全拉格朗日和修正拉格朗日增量格式空间曲梁有限元列

式．通过采用等参数曲线代替实际曲线的策略，使得修正拉格朗日增量格式曲梁单元可以应用于更广泛的场合．
算例对比结果表明，曲梁单元的建立过程正确，曲梁单元的精度要明显高于直梁单元．一般情况下，仅用直梁单
元数量１／５的曲梁单元就可以达到相同的计算精度．
关键词：空间曲梁；全拉格朗日增量格式；修正拉格朗日增量格式；几何非线性；等参数曲线
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