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一种适用于嵌入式设备的遥感影像快速调度显示算法

李　玲　王　庆　张小国　王慧青

（东南大学仪器科学与工程学院，南京 ２１００９６）

摘要：针对嵌入式终端设备资源有限与日益增长的海量影像数据显示之间的矛盾，提出并实现了一种适用于嵌

入式设备的影像快速渲染方案．首先，研究了多分辨率瓦片金字塔构建改进算法，用以实现海量影像数据的组织
管理．然后，在此基础上利用视点相关层次细节技术、目标瓦片快速搜索技术和瓦片无缝拼接技术实现影像的快
速调度和显示．实验结果表明，和基于小波技术的多尺度影像显示方案对比，尽管所提方案需要增加数据存储空
间，但可提供更快的显示速度，且图像显示速度和图像大小无关．此外，所提方案可实现交互的实时性和友好性，
并提供更高效的用户体验，因此适用于嵌入式设备．
关键词：嵌入式设备；金字塔；层次细节；影像渲染
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