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ＧＰＳ新民用信号仿真系统的设计与实现
祝雪芬１，２ 陈熙源１，２ 陈建锋１，２，３

（１东南大学仪器科学与工程学院，南京 ２１００９６）
（２东南大学微惯性仪表与先进导航技术教育部重点实验室，南京 ２１００９６）

（３江苏大学电气信息工程学院，镇江 ２１２０１３）

摘要：为了研究现代化的ＧＰＳ新民用信号仿真系统的设计和实现，介绍了现代化的ＧＰＳ信号组成及其结构
特点，包括Ｌ２Ｃ，Ｌ５和Ｌ１Ｃ信号．对仿真系统各模块的设计和实施方法进行了详细描述．该信号仿真系统主
要包括：参数设置、系统初始化、信号产生、噪声产生、干扰产生、信号合成、低通滤波、Ａ／Ｄ转换以及信号存
储等主要功能模块．通过Ｍａｔｌａｂ对该信号仿真系统进行仿真，并重点分析了所有导航信号的功率谱密度．结
果表明该仿真系统能够完成现代化的ＧＰＳ新民用信号物理层仿真，并可为现代化的 ＧＰＳ民用接收机尤其
是软件接收机的设计和测试提供可控信号源．
关键词：现代化的ＧＰＳ；Ｌ２民用信号；Ｌ１民用信号；Ｌ５信号；仿真系统
中图分类号：ＴＮ９６７．１
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