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一种用于 Ｈ．２６４／ＡＶＣ的高性能多变换结构
王　刚１２　 王　庆１　 李　冰２　 陈　锐３

（１东南大学仪器科学与工程学院，南京 ２１００９６）
（２东南大学无锡分校，无锡 ２１４１３５）

（３中国科学院电子学研究所，北京 １００１９０）

摘要：为了提高硬件使用率、减少芯片面积，提出了一种包括４×４正反变换、４×４哈达码变换及２×２哈达
码变换在内的多变换编码结构．通过将这几种变换算法化简，并且研究它们之间的相似性，将处理单个变换
的结构合并成一个高性能多变换编码结构．采用ＳＭＩＣ０．１８μｍＣＭＯＳ工艺，该结构最高工作频率可达２００
ＭＨｚ，并在消耗３７０４门电路的情况下，达到８００×１０６ｐｉｘｅｌ／ｓ的吞吐率．结果表明，该设计的吞吐率和电路
规模的比值ＤＴＵＡ比参考设计至少提高了４０．２８％，并且在６２．９ＭＨｚ的频率下支持分辨率为４０９６×
２０４８、刷新频率为３０Ｈｚ的视频实时解码需求，从而有助于降低功耗．
关键词：Ｈ．２６４／ＡＶＣ；多变换结构；哈达码变换；整数变换
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