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基于直线型滑移索单元的输电线路结构张力分析

刘　云１，２　 钱振东２　 夏开全３

（１河海大学土木与交通学院，南京 ２１００９８）
（２东南大学智能运输系统研究中心，南京 ２１００９６）

（３中国电力科学研究院，北京 １００１９２）

摘要：为了研究高压架空输电线索结构与塔架等其他杆件连接处的滑移特性，定义了一组滑移索单元，由一

个通过滑动节点连接的三节点活动滑移索单元和多个两节点非活动滑移索单元组成．基于更新拉格朗日格
式推导了三节点直线型滑索单元几何非线性刚度矩阵，并通过两跨和三跨等高连续索结构的有限元数值算

例验证了空间直线型滑移索单元的有效性．研究结果表明，推导的直线型滑移索单元张力与已有计算结果
相比，误差在１％以内．考虑滑移的索结构初始平衡状态内力与不考虑滑移的情况比较相差较大，因而在实
际工程中应该考虑索的滑移．
关键词：输电线路；滑移索单元；更新拉格朗日方程；几何非线性

中图分类号：ＴＭ７５３

０４４ ＬｉｕＹｕｎ牞ＱｉａｎＺｈｅｎｄｏｎｇ牞ａｎｄＸｉａＫａｉｑｕａｎ　


