
书书书

ＪｏｕｒｎａｌｏｆＳｏｕｔｈｅａｓｔＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ牗ＥｎｇｌｉｓｈＥｄｉｔｉｏｎ牘　Ｖｏｌ．３０牞Ｎｏ．４牞ｐｐ．４０３ ４１０ Ｄｅｃ．２０１４　ＩＳＳＮ１００３—７９８５

Ｄｅｓｉｇｎａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓｙｓｔｅｍｉｎＶＡＮＥＴ

ＭｏｈａｍｅｄＭｏｈｓｅｎ　 ＸｕＫａｉｋａｉ　 ＬｉｕＣｈｅｎｇｙｉ　 ＳｈｅｎＬｉａｎｆｅｎｇ
牗ＮａｔｉｏｎａｌＭｏｂｉｌｅＣｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓＲｅｓｅａｒｃｈＬａｂｏｒａｔｏｒｙ牞ＳｏｕｔｈｅａｓｔＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ牞Ｎａｎｊｉｎｇ２１００９６牞Ｃｈｉｎａ牘

Ａｂｓｔｒａｃｔ牶Ａｗｉｒｅｌｅｓｓｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ
ｓｙｓｔｅｍ ｉｓｄｅｓｉｇｎｅｄａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔｅｄｆｏｒｖｅｈｉｃｕｌａｒａｄｈｏｃ
ｎｅｔｗｏｒｋｓ牗ＶＡＮＥＴ牘ａｎｄｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｃｏｎｔｒｏｌｐｒｏｔｏｃｏｌａｎｄ
ｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏｃｏｌａｒｅｐｒｏｐｏｓｅｄ．Ｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ ｉｎｔｅｇｒａｔｅｓｔｈｅ
ｅｍｂｅｄｄｅｄＬｉｎｕｘｓｙｓｔｅｍｗｉｔｈａｎＡＲＭｋｅｒｎｅｌａｎｄｃｏｎｓｉｓｔｓｏｆａ
Ｓ３Ｃ６４１０ｍａｉｎｃｏｎｔｒｏｌｍｏｄｕｌｅ牞ａｗｉｒｅｌｅｓｓｌｏｃａｌａｒｅａｎｅｔｗｏｒｋ
牗ＷＬＡＮ牘ｃａｒｄ牞ａＬＣＤｓｃｒｅｅｎａｎｄｓｏｏｎ．Ｉｎｔｈｅｓｃｅｎａｒｉｏｏｆａ
ｗｉｒｅｌｅｓｓｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ牞ｂｏｔｈｔｈｅＨ．２６４ａｎｄ
ＪＰＥＧ ａｒｅ ｕｓｅｄ ａｎｄ ｔｈｅｉｒｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｓ牞 ｓｕｃｈ ａｓ ｔｈｅ
ｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎｒａｔｅ牞ｄｅｌａｙａｎｄｆｒａｍｅｌｏｓｓｒａｔｅ牞ａｒｅａｎａｌｙｚｅｄｉｎ
ｔｈｅｏｒｙａｎｄｃｏｍｐａｒｅｄｉｎｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ．Ｔｈｅｓｙｓｔｅｍｉｓｔｅｓｔｅｄ
ｉｎｔｈｅｒｅａｌｉｎｄｏｏｒａｎｄｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ．Ｔｈｅｒｅｓｕｌｔｓｓｈｏｗ
ｔｈａｔｔｈｅｓｃｈｅｍｅｏｆｔｈｅｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ
ｓｙｓｔｅｍｃａｎｂｅａｐｐｌｉｃａｂｌｅｆｏｒＶＡＮＥＴａｎｄｍｕｌｔｉｐｌｅｓｃｅｎｅｓ牞ａｎｄ
ｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｃｏｎｔｒｏｌｐｒｏｔｏｃｏｌａｎｄｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏｃｏｌｐｒｏｐｏｓｅｄ
ｃａｎ ａｃｈｉｅｖｅ ｒｅａｌｔｉｍｅ ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ ａｎｄ ｍｅｅｔｍｕｌｔｉｈｏｐ
ｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓ．
Ｋｅｙｗｏｒｄｓ牶ｖｅｈｉｃｕｌａｒａｄｈｏｃｎｅｔｗｏｒｋｓ牗ＶＡＮＥＴ牘牷ｅｍｂｅｄｄｅｄ
Ｌｉｎｕｘ牷ｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ牷Ｈ．２６４牷ｒｅａｌｔｉｍｅｐｒｏｐｅｒｔｙ
ｄｏｉ牶１０．３９６９／ｊ．ｉｓｓｎ．１００３－７９８５．２０１４．０４．００１

Ｒｅｃｅｉｖｅｄ２０１４０４２８．
Ｂｉｏｇｒａｐｈｉｅｓ牶ＭｏｈａｍｅｄＭｏｈｓｅｎ牗１９７４—牘牞ｍａｌｅ牞ｇｒａｄｕａｔｅ牷ＳｈｅｎＬｉａｎ
ｆｅｎｇ牗ｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇａｕｔｈｏｒ牘牞ｍａｌｅ牞ｐｒｏｆｅｓｓｏｒ牞ｌｆｓｈｅｎ＠ｓｅｕ．ｅｄｕ．ｃｎ．
Ｆｏｕｎｄａｔｉｏｎｉｔｅｍｓ牶ＴｈｅＮａｔｉｏｎａｌＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅＦｏｕｎｄａｔｉｏｎｏｆＣｈｉｎａ
牗Ｎｏ．６１２０１１７５牞６１１７１０８１牘牞ＴｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎＰｒｏｇｒａｍｏｆＳｃｉｅｎｃｅａｎｄ
ＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙＡｃｈｉｅｖｅｍｅｎｔｓｏｆＪｉａｎｇｓｕＰｒｏｖｉｎｃｅ牗Ｎｏ．ＢＡ２０１００２３牘．
Ｃｉｔａｔｉｏｎ牶ＭｏｈａｍｅｄＭｏｈｓｅｎ牞ＸｕＫａｉｋａｉ牞ＬｉｕＣｈｅｎｇｙｉ牞ｅｔａｌ．Ｄｅｓｉｇｎ
ａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓｙｓｔｅｍ
ｉｎＶＡＮＥＴ犤Ｊ犦．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＳｏｕｔｈｅａｓｔＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ牗ＥｎｇｌｉｓｈＥｄｉｔｉｏｎ牘牞２０１４牞
３０牗４牘牶４０３ ４１０．犤ｄｏｉ牶１０．３９６９／ｊ．ｉｓｓｎ．１００４－７９８５．２０１４．０４．００１犦

Ｗｉｔｈｔｈｅｒａｐｉｄｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆｖｅｈｉｃｕｌａｒａｄｈｏｃｎｅｔ
ｗｏｒｋｓ牗ＶＡＮＥＴ牘ｒｅｓｅａｒｃｈ牞ｍｕｌｔｉｍｅｄｉａｔｒａｎｓｍｉｓ

ｓｉｏｎａｍｏｎｇｖｅｈｉｃｌｅｓｉｓｂｅｃｏｍｉｎｇｍｏｒｅａｎｄｍｏｒｅｉｍｐｏｒ
ｔａｎｔａｍｏｎｇｐｅｏｐｌｅｓｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓ犤１２犦．Ｔｈｅｙａｒｅｎｏｔｊｕｓｔ
ｓａｔｉｓｆｉｅｄｗｉｔｈｔｒａｎｓｍｉｔｔｉｎｇｓｈｏｒｔｍｅｓｓａｇｅｓｓｕｃｈａｓｖｅｈｉｃｌｅ
ｐｏｓｉｔｉｏｎ牞ｒｏａｄｃｏｎｄｉｔｉｏｎｓａｎｄｗａｒｎｉｎｇｍｅｓｓａｇｅｓ牞ｖｉｄｅｏ
ｅｎｔｅｒｔａｉｎｍｅｎｔｏｒｖｉｄｅｏｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅｗｉｌｌｂｅｒｅｑｕｉｒｅｄｉｎｔｈｅ
ｆｕｔｕｒｅ．
　Ｔｈｅｖｉｄｅｏｓｉｇｎａｌｏｆｔｈｅｍｕｌｔｉｍｅｄｉａｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍ
ｉｎｖｏｌｖｅｓｍａｎｙｔｅｃｈｎｉｃａｌｆｉｅｌｄｓ犤３４犦．Ｉｔｃａｎｂｅｕｓｅｄｉｎｍａｎｙ
ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｆｉｅｌｄｓｂｅｓｉｄｅｓＶＡＮＥＴｓｕｃｈａｓｖｉｄｅｏｍｏｎｉｔｏ
ｒｉｎｇｉｎｆａｃｔｏｒｉｅｓｏｒｏｎｈｉｇｈｗａｙｓ．
　Ｔｈｅｒｅａｒｅｔｗｏｉｍｐｏｒｔａｎｔｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓｆｏｒｔｈｅｍｕｌｔｉｈｏｐ
ｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍｔｏｗｈｉｃｈｓｈｏｕｌｄｂｅｐａｉｄｍｕｃｈ
ａｔｔｅｎｔｉｏｎ犤５犦．Ｔｈｅｆｉｒｓｔｏｎｅｉｓｉｔｓｒｅａｌｔｉｍｅｐｒｏｐｅｒｔｙ．Ｓｏｍｅ

ｔｉｍｅｓｔｈｉｓｉｓｔｈｅｍｏｓｔｉｍｐｏｒｔａｎｔｆａｃｔｏｒ牞ｅｓｐｅｃｉａｌｌｙｉｎｍｉｌｉ
ｔａｒｙａｃｔｉｖｉｔｉｅｓ．Ｔｈｅｓｅｃｏｎｄｏｎｅｉｓｉｔｓｍｕｌｔｉｈｏｐｃｈａｒａｃｔｅｒ．
ＶＡＮＥＴｉｓｕｓｕａｌｌｙａｌａｒｇｅｎｅｔｗｏｒｋ牞ａｎｄｔｈｅｖｅｈｉｃｌｅｓｔｈａｔ
ｗａｎｔｔｏｔｒａｎｓｍｉｔｖｉｄｅｏｄａｔａｍａｙｂｅｌｏｃａｔｅｄｆａｒａｗａｙｆｒｏｍ
ｔｈｅｉｒｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｒａｎｇｅ牞ｔｈｕｓｔｈｅｙｎｅｅｄｔｈｅｈｅｌｐｏｆ
ｏｔｈｅｒｖｅｈｉｃｌｅｓｔｏｆｏｒｗａｒｄｔｈｅｄａｔａ．Ｔｈｉｓｓｉｔｕａｔｉｏｎｃａｎａｌｓｏ
ｏｃｃｕｒｉｎｖｉｄｅｏｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｓｙｓｔｅｍｓｗｈｉｌｅｔｈｅｖｉｄｅｏｃａｐｔｕ
ｒｉｎｇｐａｒｔｉｓｆａｒａｗａｙｆｒｏｍｔｈｅｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｐａｒｔ．
　Ａｄｄｒｅｓｓｉｎｇｔｈｉｓｉｓｓｕｅ牞ａｔｅｓｔｉｎｇｓｙｓｔｅｍ ｏｆｗｉｒｅｌｅｓｓ
ｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍａｐｐｌｉｅｄｔｏＶＡＮＥＴ
ｈａｓｂｅｅｎｄｅｓｉｇｎｅｄ牞ｗｈｉｃｈｕｓｅｓｔｈｅｅｆｆｉｃｉｅｎｔｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｃｏｎｔｒｏｌｍｅｔｈｏｄ牞 ｗｉｒｅｌｅｓｓ ｌｏｃａｌａｒｅａ ｎｅｔｗｏｒｋ ｃａｒｄ
牗ＷＬＡＮ牘ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ牞ｏｐｔｉｍｉｚｅｄＨ．２６４
ｄｉｇｉｔａｌｖｉｄｅｏｅｎｃｏｄｉｎｇ牞ｔｈｅｄｅｃｏｄｉｎｇａｌｇｏｒｉｔｈｍａｎｄｓｏｍｅ
ｏｔｈｅｒｔｅｃｈｎｏｌｏｇｉｅｓ．

１　ＳｙｓｔｅｍＤｅｓｃｒｉｐｔｉｏｎ

　Ｔｈｅｓｙｓｔｅｍａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓｃｅｎａｒｉｏｏｆｔｈｅｗｉｒｅｌｅｓｓｍｕｌｔｉ
ｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍｉｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．１．Ｅｖｅｒｙ
ｖｅｈｉｃｌｅｉｎＶＡＮＥＴｉｓｅｑｕｉｐｐｅｄｗｉｔｈａｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｄｅ
ｖｉｃｅ牞ｔｈｒｏｕｇｈｗｈｉｃｈｔｈｅｙｃａｎｔｒａｎｓｍｉｔｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｔｏｏｔｈ
ｅｒｖｅｈｉｃｌｅｓｗｉｔｈｉｎｔｈｅｉｒｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｒａｎｇｅ．Ｉｎｔｈｉｓｐａ
ｐｅｒ牞ｔｈｅｆｏｌｌｏｗｉｎｇａｓｓｕｍｐｔｉｏｎｈａｓｂｅｅｎｍａｄｅｔｈａｔｅｖｅｒｙ
ｖｅｈｉｃｌｅｉｓｅｑｕｉｐｐｅｄｗｉｔｈａｃａｍｅｒａｗｈｉｃｈｃａｎｃａｐｔｕｒｅｐｉｃ
ｔｕｒｅｓｏｒｖｉｄｅｏｓ．ＴｈｅｒｅｓｈｏｕｌｄａｌｓｏｂｅａｎＬＣＤｓｃｒｅｅｎｏｎ
ｗｈｉｃｈｔｈｅｖｉｄｅｏｒｅｃｅｉｖｅｄｃａｎｂｅｓｈｏｗｎ．

Ｆｉｇ．１　Ｓｃｅｎａｒｉｏｏｆｗｉｒｅｌｅｓｓｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍ

　Ａｌｔｈｏｕｇｈ４Ｇｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｏｒｓａｔｅｌｌｉｔｅｓａｒｅｕｓｅｄｔｏｔｒａｎｓ
ｍｉｔｖｉｄｅｏｄａｔａｔｏｖｅｈｉｃｌｅｓｉｎＶＡＮＥＴ牞ｔｈｅｂａｎｄｗｉｄｔｈｏｆ
ｔｈｅｓｅｔｅｃｈｎｏｌｏｇｉｅｓａｒｅｎａｒｒｏｗａｎｄｔｈｅｃｏｓｔｉｓｈｉｇｈ．Ｓｏｔｈｅ
ＷＬＡＮｈａｓｂｅｅｎｓｅｌｅｃｔｅｄｔｏａｃｈｉｅｖｅｔｈｉｓｐｕｒｐｏｓｅ．Ｈｏｗ
ｅｖｅｒ牞ｔｈｅＷＬＡＮａｌｓｏｈａｓｉｔｓｓｈｏｒｔｃｏｍｉｎｇｓ牞ａｎｄｉｔｓｃｏｍ
ｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｒａｎｇｅｉｓｌｉｍｉｔｅｄ．Ｉｆｔｈｅｄｅｓｔｉｎａｔｉｏｎｖｅｈｉｃｌｅｉｓ
ｗｉｔｈｉｎｔｈｅｓｏｕｒｃｅｖｅｈｉｃｌｅｓｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｒａｎｇｅ牞ｔｈｅｙ
ｃａｎｔｒａｎｓｍｉｔｖｉｄｅｏｄａｔａｄｉｒｅｃｔｌｙ．Ｏｔｈｅｒｗｉｓｅｔｈｅｙｍａｙｎｅｅｄ
ｔｈｅｈｅｌｐｏｆｏｔｈｅｒｖｅｈｉｃｌｅｓｗｈｉｃｈａｒｅｌｏｃａｔｅｄｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｍ
ｔｏｆｏｒｍａｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｌｉｎｋｔｏｆｏｒｗａｒｄｔｈｅｄａｔａ．
　Ｌｉｋｅｍａｎｙｏｔｈｅｒｗｉｒｅｌｅｓｓｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍｓ牞



ｌａｔｅｎｃｙｉｓａｖｅｒｙｉｍｐｏｒｔａｎｔｆａｃｔｏｒｔｈａｔｓｈｏｕｌｄｂｅｔａｋｅｎｉｎｔｏ
ａｃｃｏｕｎｔｉｎｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ．Ｌａｔｅｎｃｙｃａｎｂｅｇｅｎｅｒａｔｅｄｄｕｒｉｎｇ
ｍａｎｙｐｒｏｃｅｄｕｒｅｓ牞ｉ．ｅ．牞ｖｉｄｅｏｅｎｃｏｄｉｎｇ牞ｖｉｄｅｏｄｅｃｏｄｉｎｇ
ａｎｄｄａｔａｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ．Ｓｏｍｅｍｅａｓｕｒｅｓａｒｅｔａｋｅｎｔｏｒｅｄｕｃｅ
ｌａｔｅｎｃｙａｎｄｔｈｅｙｗｉｌｌｂｅｄｉｓｃｕｓｓｅｄｉｎｔｈｅｆｏｌｌｏｗｉｎｇｓｅｃ
ｔｉｏｎｓ．
　Ｔｈｅｒｅａｒｅｓｅｖｅｒａｌｄｉｆｆｅｒｅｎｔｍｏｄｕｌｅｓｉｎｔｈｅｗｉｒｅｌｅｓｓ
ｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍａｎｄｅａｃｈｏｆｔｈｅｍｈａｓ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｆｕｎｃｔｉｏｎｓ．Ｔｈｅｙｃａｎｂｅｓｅｐａｒａｔｅｄｉｎｔｏｔｈｅｔｒａｎｓ
ｍｉｔｔｉｎｇｐａｒｔａｎｄｔｈｅｒｅｃｅｉｖｉｎｇｐａｒｔ牞ａｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．２．

Ｆｉｇ．２　Ｍｏｄｕｌｅｄｉａｇｒａｍｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍ

　ＴｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｉｎｇｐａｒｔｉｓｓｈｏｗｎｉｎｔｈｅｌｅｆｔｐａｒｔｏｆＦｉｇ．２．
Ｔｈｉｓｐａｒｔｃｏｎｔａｉｎｓｆｉｖｅｍｏｄｕｌｅｓ牶ａｃａｍｅｒａ牞ａｖｉｄｅｏｃａｐｔｕ
ｒｉｎｇｍｏｄｕｌｅ牞ａｖｉｄｅｏｄａｔａｅｎｃｏｄｉｎｇｍｏｄｕｌｅ牞ａｔｒａｎｓｍｉｓ
ｓｉｏｎｃｏｎｔｒｏｌｌｉｎｇｍｏｄｕｌｅａｎｄａｗｉｒｅｌｅｓｓｓｅｎｄｉｎｇｍｏｄｕｌｅ．
　ＴｈｅｒｅｃｅｉｖｉｎｇｐａｒｔｉｓｓｈｏｗｎｉｎｔｈｅｒｉｇｈｔｐａｒｔｏｆＦｉｇ．２．
Ｔｈｉｓｐａｒｔｉｎｃｌｕｄｅｓｆｏｕｒｍｏｄｕｌｅｓ牶ａｗｉｒｅｌｅｓｓｒｅｃｅｉｖｉｎｇ
ｍｏｄｕｌｅ牞ａｒｏｕｔｅｒｃｏｎｔｒｏｌｌｉｎｇｍｏｄｕｌｅ牞ａｖｉｄｅｏｄｅｃｏｄｉｎｇ
ｍｏｄｕｌｅａｎｄａｄｉｓｐｌａｙｍｏｄｕｌｅ．Ｔｈｅｒｏｕｔｅｒｃｏｎｔｒｏｌｌｉｎｇ
ｍｏｄｕｌｅｗｉｌｌｃｈｅｃｋｔｈｅｄｅｓｔｉｎａｔｉｏｎａｄｄｒｅｓｓｉｍｍｅｄｉａｔｅｌｙａｆ
ｔｅｒｔｈｅｒｅｃｅｉｖｉｎｇｍｏｄｕｌｅｒｅｃｅｉｖｅｓｔｈｅｄａｔａ．Ｉｆｉｔｉｓｔｈｅｄｅｓ
ｔｉｎａｔｉｏｎｏｆｔｈｉｓｆｒａｍｅ牞ｉｔｗｉｌｌｄｅｌｉｖｅｒｔｈｅｄａｔａｔｏｔｈｅｄｅｃｏ
ｄｉｎｇｍｏｄｕｌｅ牞ｏｔｈｅｒｗｉｓｅｉｔｗｉｌｌｊｕｄｇｅｗｈｅｔｈｅｒｉｔｓｈｏｕｌｄ
ｆｏｒｗａｒｄｔｈｅｍｅｓｓａｇｅｔｏｔｈｅｄｅｓｔｉｎａｔｉｏｎｖｅｈｉｃｌｅｖｉａｓｏｍｅ
ｒｏｕｔｉｎｇｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ．Ｔｈｅｒｅｃｅｉｖｉｎｇｐａｒｔｗｉｌｌｓｅｎｄｔｈｅｒｅ
ｃｅｉｖｉｎｇｄａｔａｔｏｔｈｅｗｉｒｅｌｅｓｓｃｈａｎｎｅｌｗｉｔｈｏｕｔｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｉｔ
ａｇａｉｎ牞ｉｆｎｅｃｅｓｓａｒｙ．

２　ＳｙｓｔｅｍＤｅｓｉｇｎａｎｄＩｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎ

２．１　Ｈａｒｄｗａｒｅａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅ

　Ｔｈｅｈａｒｄｗａｒｅａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅｏｆｔｈｅｔｅｒｍｉｎａｌｏｆｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ
ｉｓｐｒｅｓｅｎｔｅｄｉｎＦｉｇ．３．ＴｈｅｔｅｒｍｉｎａｌｉｓｂａｓｅｄｏｎｔｈｅＡＲＭ
ｃｏｒｅ１１ａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅａｎｄＳａｍｓｕｎｇｓＳ３Ｃ６４１０ｉｓｃｈｏｓｅｎａｓ
ｔｈｅｍａｉｎｃｈｉｐ．ＥｘｔｅｒｎａｌｍｅｍｏｒｉｅｓｕｓｅＤＤＲＳＤＲＡＭ
牗２５６ＭＢ牘ａｎｄＮＡＮＤＦＡＬＳＨ牗２ＧＢ牘．Ｉｎｔｈｉｓｔｅｒｍｉｎａｌ牞
ｔｈｅｃａｍｅｒａａｎｄｔｈｅＷＬＡＮｍｏｄｕｌｅａｒｅｃｏｎｎｅｃｔｅｄｗｉｔｈ
Ｓ３Ｃ６４１０ｔｈｒｏｕｇｈＵＳＢｉｎｔｅｒｆａｃｅ．ＡｔｏｕｃｈＬＣＤｓｃｒｅｅｎｉｓ
ａｌｓｏｕｓｅｄｔｏｓｈｏｗｔｈｅｖｉｄｅｏ．
　ＳａｍｓｕｎｇＳ３Ｃ６４１０ａｄｏｐｔｓｔｈｅ６４／３２ｂｉｔｉｎｔｅｒｎａｌｂｕｓａｒ
ｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅ．Ｉｔｉｎｃｌｕｄｅｓｍａｎｙｐｏｗｅｒｆｕｌｈａｒｄｗａｒｅａｃｃｅｌｅｒａ
ｔｏｒｓｓｕｃｈａｓｍｏｔｉｏｎｖｉｄｅｏｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ牞ａｕｄｉｏｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ牞

Ｆｉｇ．３　Ｈａｒｄｗａｒｅａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｓｙｓｔｅｍ

ａｎｄｓｏｏｎ．Ｉｔａｌｓｏｈａｓａｎｉｎｔｅｇｒａｔｅｄｍｕｌｔｉｆｏｒｍａｔｃｏｄｅｃ
牗ＭＦＣ牘ｗｈｉｃｈｓｕｐｐｏｒｔｓｔｈｅｅｎｃｏｄｉｎｇａｎｄｄｅｃｏｄｉｎｇｏｆ
ＭＰＥＧ４／Ｈ．２６３／Ｈ．２６４．ＳａｍｓｕｎｇＳ３Ｃ６４１０ｉｓｂａｓｅｄｏｎ
ＡＲＭ１１７６ＪＺＦＳｃｏｒｅ牞ａｎｄｉｔｓｍａｉｎｆｒｅｑｕｅｎｃｙｉｓ６６７
ＭＨｚ牞ｉｎｃｌｕｄｉｎｇｓｉｎｇｌｅｉｎｓｔｒｕｃｔｉｏｎｍｕｌｔｉｐｌｅｄａｔａ牗ＳＩＭＤ牘
ｆｏｒｍｅｄｉａｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ犤６犦．Ｔｈｅｓｅａｌｌｏｗｉｔｔｏｍｅｅｔｔｈｅｒｅ
ｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓｏｆｔｈｅｓｙｓｔｅｍ．
　ＴｈｅＥｌｏａｍ５８２ＵＳＢｃａｍｅｒａｉｓｕｓｅｄ．ＩｔａｄｏｐｔｓＶｉｍｉｃｒｏ
ＵＳＢ２．０ｃｏｎｔｒｏｌｃｈｉｐｓａｎｄｓｕｐｐｏｒｔｓＵＶＣ牗ＵＳＢｖｉｄｅｏｄｅ
ｖｉｃｅｃｌａｓｓ牘ｆｕｎｃｔｉｏｎ．Ｉｔｓｍａｘｉｍｕｍｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｃａｎｓｕｐｐｏｒｔ
８００×６００ｐｉｘｅｌｓｗｈｉｌｅｔｈｅｆｒａｍｅｒａｔｅｒｅａｃｈｅｓ３０ｆｒａｍｅｓ／ｓ．
Ｍｏｒｅｏｖｅｒ牞ｉｔｃａｎｃａｐｔｕｒｅｐｉｃｔｕｒｅｓｏｒｖｉｄｅｏｓｉｎｔｈｅｆｏｒｍａｔ
ｏｆＲＧＢ２４牞ＹＵＶ．
　ＴｈｅｎｅｔｃｏｒｅＮＷ３６２ＷＬＡＮｃａｒｄｉｓｕｓｅｄａｓｔｈｅｗｉｒｅｌｅｓｓ
ｍｏｄｕｌｅｏｆｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ．Ｉｔｈａｓｔｗｏａｎｔｅｎｎａｓｉｎｂｏｔｈｔｈｅ
ｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒａｎｄｒｅｃｅｉｖｅｒｐａｒｔｓ牞ｓｏｉｔｓｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｒａｔｅｃａｎ
ｒｅａｃｈ３００Ｍｂｉｔ／ｓｗｈｉｌｅｕｓｉｎｇｔｈｉｓＭＩＭＯｓｙｓｔｅｍ．Ｉｔｓａｔｉｓ
ｆｉｅｓｔｈｅＩＥＥＥ８０２．１１ｎｓｔａｎｄａｒｄａｎｄｉｔｉｓａｌｓｏｃｏｍｐａｔｉｂｌｅ
ｗｉｔｈｔｈｅＩＥＥＥ８０２．１ｌｂ／ｇｓｔａｎｄａｒｄ．Ｉｔｃａｎｗｏｒｋｉｎｉｎｆｒａ
ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｍｏｄｅ牞ＡｄＨｏｃｍｏｄｅａｎｄＡＰｍｏｄｅ牞ｗｈｉｃｈ
ｍａｋｅｓｉｔｓｕｉｔａｂｌｅｆｏｒｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ．

２．２　Ｓｏｆｔｗａｒｅａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅ

２．２．１　Ｍｅｔｈｏｄｓｏｆｒｅｄｕｃｉｎｇｌａｔｅｎｃｙ
　Ｌａｔｅｎｃｙｉｓａｎｉｍｐｏｒｔａｎｔｔａｒｇｅｔｉｎｔｈｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｓｙｓｔｅｍ．Ｔｏｒｅｄｕｃｅｌａｔｅｎｃｙａｎｄｅｎｓｕｒｅｒｅａｌｔｉｍｅｃａｐａｂｉｌｉ
ｔｙ牞ｔｈｅｆｏｌｌｏｗｉｎｇａｒｅｃｏｎｓｉｄｅｒｅｄ．
　１牘Ｅｎｃｏｄｉｎｇｆｏｒｍａｔ．Ｔｈｅｅｎｃｏｄｉｎｇｆｏｒｍａｔｏｆｔｈｅｖｉｄｅｏ
ｄａｔａｉｓｖｅｒｙｉｍｐｏｒｔａｎｔｄｕｅｔｏｔｈｅｆａｃｔｔｈａｔａｂｅｔｔｅｒｅｎｃｏ
ｄｉｎｇｆｏｒｍａｔｃａｎｒｅｄｕｃｅｄｅｌａｙａｎｄｈｅｌｐｉｍｐｒｏｖｅｔｈｅｐｅｒ
ｆｏｒｍａｎｃｅｏｆｔｈｅｓｙｓｔｅｍ．Ｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｏｔｈｅｒｅｘｉｓｔｉｎｇ
ｅｎｃｏｄｉｎｇｆｏｒｍａｔｓ牞Ｈ．２６４ｓｔａｎｄａｒｄｈａｓｔｈｅｂｅｓｔｐｅｒｆｏｒｍ
ａｎｃｅｉｎｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ犤７８犦．Ｆｏｒｅｘａｍｐｌｅ牞ｉｔｈａｓａ
ｈｉｇｈｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎｒａｔｅ牞ｗｈｉｃｈｉｓｄｏｕｂｌｅｔｈａｔｏｆＭＰＥＧ２
ａｎｄ１．５ｔｏ２ｔｉｍｅｓｔｈａｔｏｆＭＰＥＧ４ａｎｄｉｔｃａｎｐｒｏｖｉｄｅｂｉｔ
ｒａｔｅｒｅｄｕｃｔｉｏｎｓｕｐｔｏ５０％ ｆｏｒｔｈｅｅｑｕｉｖａｌｅｎｔｐｅｒｃｅｐｔｕａｌ
ｑｕａｌｉｔｙｃｏｍｐａｒｅｄｔｏｉｔｓｐｒｅｄｅｃｅｓｓｏｒｓ．Ｈ．２６４ｄｅｆｉｎｅｓｄｉｆ
ｆｅｒｅｎｔｐｒｏｆｉｌｅｓａｎｄｌｅｖｅｌｓ．Ｅａｃｈｐｒｏｆｉｌｅａｎｄｌｅｖｅｌｓｐｅｃｉｆｉｅｓ
ｒｅｓｔｒｉｃｔｉｏｎｓｏｎｂｉｔｓｔｒｅａｍｓ牞ａｎｄｈｅｎｃｅｔｈｅｌｉｍｉｔｓｏｎｔｈｅｃａ
ｐａｂｉｌｉｔｉｅｓｎｅｅｄｅｄｔｏｄｅｃｏｄｅｔｈｅｓｅｂｉｔｓｔｒｅａｍｓ．Ｔｈｅｙｏｆｆｅｒ
ｉｎｃｒｅｍｅｎｔａｌｌｅｖｅｌｃａｐａｂｉｌｉｔｉｅｓ牞ｗｈｉｃｈａｌｌｅｖｉａｔｅｔｈｅｃｏｎ
ｓｔｒａｉｎｔｓｏｎｔｈｅｍ犤９犦．ＡｌｌｔｈｅｓｅｃｈａｒａｃｔｅｒｓｍａｋｅＨ．２６４ｓｕｉｔ
ａｂｌｅｆｏｒｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｏｖｅｒｔｈｅｗｉｒｅｌｅｓｓｎｅｔｗｏｒｋ．

４０４ ＭｏｈａｍｅｄＭｏｈｓｅｎ牞ＸｕＫａｉｋａｉ牞ＬｉｕＣｈｅｎｇｙｉ牞ａｎｄＳｈｅｎＬｉａｎｆｅｎｇ　



　Ｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｓｏｆｔｗａｒｅｃｏｄｅｃ牞ｈａｒｄｗａｒｅｃｏｄｅｃｃａｎ
ｄｒａｍａｔｉｃａｌｌｙｒｅｄｕｃｅｔｈｅｔｉｍｅｃｏｓｔｆｏｒｅｎｃｏｄｉｎｇｏｒｄｅｃｏ
ｄｉｎｇ犤１０犦．ＳｏＳ３Ｃ６４１０ｗｈｉｃｈｈａｓａｎｉｎｔｅｇｒａｔｅｄＭＦＣｔｈａｔ
ｃａｎｓｕｐｐｏｒｔｔｈｅｈａｒｄｗａｒｅｃｏｄｅｃｏｆＨ．２６４ｈａｓｂｅｅｎｃｈｏｓｅｎ
ａｓｔｈｅｃｏｒｅｏｆｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ．
　２牘Ｔｒａｎｓｐｏｒｔｐｒｏｔｏｃｏｌ．Ｔｈｉｓｗｉｒｅｌｅｓｓｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｗａｓｄｅｖｅｌｏｐｅｄｏｎｔｈｅｃｌｉｅｎｔ／ｓｅｒｖｅｒｍｏｄｅｌａｎｄｔｈｅｔｒａｎｓ
ｍｉｓｓｉｏｎｐｒｏｔｏｃｏｌｉｓｒｅａｌｔｉｍｅｔｒａｎｓｐｏｒｔｐｒｏｔｏｃｏｌ牗ＲＴＰ牘．
ＲＴＰｉｓａｔｒａｎｓｐｏｒｔｐｒｏｔｏｃｏｌａｉｍｅｄａｔｔｈｅｍｕｌｔｉｍｅｄｉａｄａｔａ
ｓｔｒｅａｍｏｎｔｈｅＩｎｔｅｒｎｅｔａｎｄｉｔｉｓｄｅｓｉｇｎｅｄｔｏｐｒｏｖｉｄｅｔｉｍｅ
ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｎｄａｃｈｉｅｖｅｓｔｒｅａｍｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎ犤１１犦．ＲＴＰ
ｃａｎｂｅｅｓｔａｂｌｉｓｈｅｄｏｎＴＣＰ牞ＵＤＰａｎｄａｌｌｔｈｅｏｔｈｅｒｐｒｏｔｏ
ｃｏｌｓ．Ｈｏｗｅｖｅｒ牞ＴＣＰｕｓｅｓａｔｈｒｅｅｗａｙｈａｎｄｓｈａｋｅｗｈｉｃｈ
ｃａｎｉｎｃｕｒｒｅｌａｔｉｖｅｌｙｌｏｎｇｄｅｌａｙｓ牞ｓｏＲＴＰｉｓａｄｏｐｔｅｄｉｎｔｈｉｓ
ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｙｓｔｅｍ．Ｒｅａｌｔｉｍｅｔｒａｎｓｐｏｒｔｃｏｎｔｒｏｌｐｒｏｔｏｃｏｌ
牗ＲＴＣＰ牘ｉｓａｌｓｏｕｓｅｄｔｏｐｒｏｖｉｄｅａｒｅｌｉａｂｌｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｍｅｃｈａｎｉｓｍｆｏｒｄａｔａｉｎｏｒｄｅｒ牞ｆｌｏｗｃｏｎｔｒｏｌａｎｄｃｏｎｇｅｓｔｉｏｎ
ｃｏｎｔｒｏｌ．
　３牘Ａｒｅｌａｔｉｖｅｌｙｌａｒｇｅｂａｎｄｗｉｄｔｈ．Ｔｈｅｗｉｒｅｌｅｓｓｃｈａｎｎｅｌ
ｂａｎｄｗｉｄｔｈａｌｓｏａｆｆｅｃｔｓｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｓｉｎｃｅｔｈｅｖｉｄｅｏ
ｄａｔａｓｉｚｅｉｓｖｅｒｙｌａｒｇｅ．Ｉｎｏｒｄｅｒｔｏｌｏｗｅｒｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｄｅｌａｙ牞ＩＥＥＥ８０２．１１ｎｓｐｅｃｉｆｉｃａｔｉｏｎｉｓｃｈｏｓｅｎａｓｔｈｅｗｉｒｅ
ｌｅｓｓｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｔａｎｄａｒｄｏｆｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ．
　Ｂｙｍｅａｎｓｏｆｔｈｅｏｒｔｈｏｇｏｎａｌｆｒｅｑｕｅｎｃｙｄｉｖｉｓｉｏｎｍｕｌｔｉ
ｐｌｅｘｉｎｇ牗ＯＦＤＭ牘ａｎｄｔｈｅｍｕｌｔｉｐｌｅｉｎｐｕｔａｎｄｍｕｌｔｉｐｌｅｏｕｔ
ｐｕｔ牗ＭＩＭＯ牘ｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓ犤１２犦牞ＩＥＥＥ８０２．１１ｎｃａｎｒｅａｃｈａ
ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｐｅｅｄｏｆｕｐｔｏ３００Ｍｂｉｔ／ｓ牞ｗｈｉｃｈｉｓｓｕｆｆｉ
ｃｉｅｎｔｆｏｒｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ．
　Ｆｉｇ．４ｓｈｏｗｓａｓｏｆｔｗａｒｅｐｒｏｔｏｃｏｌｓｔａｃｋｆｒｏｍｔｈｅｔｏｐｌｅｖ
ｅｌａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｌａｙｅｒｔｏｔｈｅｕｎｄｅｒｌｙｉｎｇｐｈｙｓｉｃａｌｌａｙｅｒ．Ａｓ
ｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．４牞ｆｉｒｓｔ牞ｔｈｅｔｒａｎｓｐｌａｎｔＬｉｎｕｘｋｅｒｎｅｌｓｈｏｕｌｄ
ｂｅｔｒａｎｓｐｌａｎｔｅｄｉｎｔｏＳ３Ｃ６４１０ａｎｄｔｈｅｃｈｏｓｅｎｖｅｒｓｉｏｎｉｓ
Ｌｉｎｕｘ２．６．３６．Ｔｈｅｎ牞ｓｏｍｅｄｒｉｖｅｒｓｏｆｔｈｅｄｅｖｉｃｅｓｗｈｉｃｈ
ａｒｅｕｓｅｄｉｎｔｈｅｓｙｓｔｅｍｃａｎｂｅｔｒａｎｓｐｌａｎｔｅｄ牞ｓｕｃｈａｓａＵＳＢ
ｃａｍｅｒａ牞ａＵＳＢＷＬＡＮ ｃａｒｄａｎｄｓｏｏｎ．ＲＴＰ／ＲＴＣＰ
ｃｈｏｏｓｅｓｏｐｅｎｓｏｕｒｃｅＪＲＴＰＬＩＢｗｉｔｈａｎｉｎｓｔａｌｌｅｄｖｅｒｓｉｏｎｏｆ
ＪＲＴＰＬＩＢ３．７．１．ＴｈｅＲＴＰｄａｔａｔｒａｎｓｆｅｒｐｒｏｔｏｃｏｌｍａｎａｇｅｓ
ｔｈｅｄｅｌｉｖｅｒｙｏｆｔｈｅｒｅａｌｔｉｍｅｄａｔａ．ＴｈｅＲＴＣＰｐｒｏｖｉｄｅｓｒｅ
ｃｅｐｔｉｏｎｑｕａｌｉｔｙｆｅｅｄｂａｃｋ牞ｐａｒｔｉｃｉｐａｎｔｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎａｎｄ
ｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎ ｂｅｔｗｅｅｎ ｍｅｄｉａ ｓｔｒｅａｍｓ． ＲＴＣＰ ｒｕｎｓ
ａｌｏｎｇｓｉｄｅＲＴＰ牞ｐｒｏｖｉｄｉｎｇｐｅｒｉｏｄｉｃｒｅｐｏｒｔｉｎｇｏｆｔｈｉｓｉｎｆｏｒ

Ｆｉｇ．４　Ｓｏｆｔｗａｒｅａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｓｙｓｔｅｍ

ｍａｔｉｏｎ．ＵＤＰｉｓａｌｓｏｕｓｅｄｉｎｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ．Ａｓｔｏｔｈｅ
ＷＬＡＮｐａｒｔ牞ＩＥＥＥ８０２．１１ｎｐｒｏｔｏｃｏｌｉｓｕｓｅｄ．
２．２．２　Ｍｅｔｈｏｄｓｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐ
　Ｔｏｓｔｒｅａｍａｖｉｄｅｏａｃｒｏｓｓｍｕｌｔｉｐｌｅｈｏｐｓ牞ａｍｕｌｔｉｈｏｐ
ｐａｔｈｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒａｎｄｔｈｅｒｅｃｅｉｖｅｒｈａｓｔｏｂｅ
ｆｏｕｎｄ．Ａｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏｃｏｌｉｓｔｈｅｒｅｆｏｒｅｒｅｑｕｉｒｅｄｔｏｅｓｔａｂ
ｌｉｓｈａｎｄｍａｎａｇｅｃｏｎｎｅｃｔｉｖｉｔｙｗｉｔｈｉｎＶＡＮＥＴ．
　Ａｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏｃｏｌｍａｙｆｏｒｍｖａｒｉｏｕｓｔｏｐｏｌｏｇｉｅｓｄｅｐｅｎ
ｄｉｎｇｏｎｔｈｅｓｅｌｅｃｔｅｄｍｅｔｒｉｃｓａｎｄｑｕａｌｉｔｙｏｆｓｅｒｖｉｃｅ牗ＱｏＳ牘
ｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓ．Ｔｈｅｐｅｅｒｔｏｐｅｅｒｖｉｄｅｏｓｔｒｅａｍｉｎｇａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ
ｒｅｌｉｅｓｏｎａｎｅｔｗｏｒｋｌａｙｅｒｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏｃｏｌｔｏｃａｒｒｙｏｕｔｔｈｅ
ｒｏｕｔｉｎｇｔａｓｋｓ犤１３犦．Ｔｈｅｒｅａｒｅｖａｒｉｏｕｓｔｙｐｅｓｏｆｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏ
ｃｏｌｓｉｎＶＡＮＥＴ．Ｆｏｒｅｘａｍｐｌｅ牞ｉｎｃｉｔｙａｎｄｈｉｇｈｗａｙｓｃｅｎａｒ
ｉｏｓｔｈｅｒｅａｒｅｍａｎｙｉｎｆｒａｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓｔｈａｔｃａｎｈｅｌｐｆｏｒｗａｒｄｉｎｇ
ｍｅｓｓａｇｅｓｗｈｉｌｅｉｎａｄｅｓｅｒｔｓｃｅｎａｒｉｏｔｈｅｒｅｉｓｎｏｓｕｃｈｂｅｎｅ
ｆｉｔ．ＴｈｅｄｅｎｓｉｔｙｏｆｖｅｈｉｃｌｅｓｉｎＶＡＮＥＴａｌｓｏｈａｓａｎｉｎｆｌｕ
ｅｎｃｅｏｎｒｏｕｔｉｎｇａｌｇｏｒｉｔｈｍｓ．Ｂｙｎｏｗ牞ａｌｌｔｈｅｓｔｕｄｉｅｓａｒｅ
ｔｈｅｏｒｅｔｉｃａｌ牞ｓｏｉｎｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｙｓｔｅｍｓｏｍｅｅｘｉｓｔｉｎｇ
ｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏｃｏｌｓｓｈｏｕｌｄｆｉｒｓｔｂｅｕｓｅｄｗｈｅｎｆｏｒｗａｒｄｉｎｇｖｉｄ
ｅｏｄａｔａｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒ．Ｉｎｔｈｅｆｕｔｕｒｅ牞ｉｔｃａｎｂｅｃｈａｎｇｅｄｔｏａ
ｓｐｅｃｉｆｉｃｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏｃｏｌｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｓｃｅｎａｒｉｏｓ．
　ＴｈｅｒｅａｒｅａｌｒｅａｄｙｓｏｍｅｐｒｏｔｏｃｏｌｓｔａｃｋｓｉｎｔｈｅＬｉｎｕｘ
ｋｅｒｎｅｌｓｕｃｈａｓａｄｈｏｃｏｎｄｅｍａｎｄｄｉｓｔａｎｃｅｖｅｃｔｏｒｒｏｕｔｉｎｇ
牗ＡＯＤＶ牘牞ｄｙｎａｍｉｃｓｏｕｒｃｅｒｏｕｔｉｎｇ牗ＤＳＲ牘ａｎｄｓｏｏｎ．
Ａｍｏｎｇｔｈｅｍ牞ＤＳＲｐｒｏｔｏｃｏｌｈａｓｂｅｅｎｃｈｏｓｅｎ．ＤＳＲｉｓａ
ｓｉｍｐｌｅａｎｄｅｆｆｉｃｉｅｎｔｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏｃｏｌｄｅｓｉｇｎｅｄｓｐｅｃｉｆｉｃａｌｌｙ
ｔｏｂｅｕｓｅｄｉｎｍｕｌｔｉｈｏｐｗｉｒｅｌｅｓｓａｄｈｏｃｎｅｔｗｏｒｋｓｏｆｍｏ
ｂｉｌｅｎｏｄｅｓ．ＤＳＲａｌｌｏｗｓｔｈｅｎｅｔｗｏｒｋｔｏｂｅｃｏｍｐｌｅｔｅｌｙ
ｓｅｌｆｏｒｇａｎｉｚｉｎｇａｎｄｓｅｌｆｃｏｎｆｉｇｕｒｉｎｇ牞ｗｉｔｈｏｕｔｔｈｅｎｅｅｄｆｏｒ
ａｎｙｅｘｉｓｔｉｎｇｎｅｔｗｏｒｋｉｎｆｒａｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｒａｄｍｉｎｉｓｔｒａｔｉｏｎ犤１４犦．
Ｔｈｅｐｒｏｔｏｃｏｌｕｓｅｄｉｎｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍ ｉｓｄｓｒｕｕ０．２．Ｗｈｅｎ
ｅａｃｈｄｅｖｉｃｅｓｔａｒｔｓｗｏｒｋｉｎｇ牞ｔｈｅＵＳＢＷＬＡＮｃａｒｄｗｏｒｋｉｎｇ
ｏｎＡＰｍｏｄｅｓｈｏｕｌｄａｌｓｏｂｅｃｏｎｆｉｇｕｒｅｄｓｏｔｈａｔｔｈｅｙｃａｎ
ｆｏｒｗａｒｄｄａｔａｔｏｏｔｈｅｒｓ．
２．２．３　Ｓｏｆｔｗａｒｅｆｌｏｗｃｈａｒｔ
　ＴｈｅｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｔｈｅｓｅｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｉｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．
５．Ｔｈｅｒｅａｒｅｔｈｒｅｅｐａｒｔｓｉｎｔｈｉｓｐｒｏｃｅｓｓ牶ｔｈｅｖｉｄｅｏｃａｐｔｕｒｅ
ｐｒｏｃｅｓｓ牞ｄａｔａｃｏｍｐｒｅｓｓｉｎｇａｎｄｔｈｅｅｎｃｏｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓａｎｄ
ＲＴＰｓｅｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ．
　ＶｉｄｅｏｆｏｒＬｉｎｕｘｔｗｏ牗Ｖ４Ｌ２牘ｉｓｕｓｅｄｉｎｔｈｅＬｉｎｕｘｋｅｒ
ｎｅｌｔｏｃｏｎｔｒｏｌｔｈｅｖｉｄｅｏｃａｐｔｕｒｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ．Ｔｈｅｗｏｒｋｉｎｇ
ｐｒｏｃｅｓｓｉｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．５牗ａ牘．Ｔｈｅｒｅａｒｅｔｗｏｉｍｐｏｒｔａｎｔ
ｓｙｓｔｅｍｃｏｍｍａｎｄｓｆｏｒＶ４Ｌ２ｄｕｒｉｎｇｖｉｄｅｏｃａｐｔｕｒｉｎｇ牶ｉｏｃｔｌ
牗牘ａｎｄｍｍａｐ牗牘．ｉｏｃｔｌ牗牘ｃａｎｃｏｎｔｒｏｌＩ／Ｏｃｈａｎｎｅｌｓｏｆ
ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ牞ｓｅｔｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆｖｉｄｅｏｓａｎｄｆｒａｍｅｓ牞ａｎｄｃａｎ
ａｌｓｏｉｎｖｅｓｔｉｇａｔｅｃｕｒｒｅｎｔｄｅｖｉｃｅｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓ．Ｍａｉｎｉｏｃｔｌｃｏｍ
ｍａｎｄｓａｒｅｓｈｏｗｎｉｎＴａｂ．１．ｍｍａｐ牗牘ｉｓｕｓｅｄｗｈｅｎｓｈａ
ｒｉｎｇｍｅｍｏｒｙｂｅｔｗｅｅｎｐｒｏｃｅｓｓｅｓ．Ｉｔｕｓｅｓｍｅｍｏｒｙｍａｐ
ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ．Ａｆｔｅｒａｇｅｎｅｒａｌｆｉｌｅｉｓｍａｐｐｅｄｔｏｔｈｅａｄｄｒｅｓｓ
ｓｐａｃｅｏｆｐｒｏｃｅｓｓ牞ｔｈｅｆｉｌｅｃａｎｂｅａｃｃｅｓｓｅｄｂｙｐｒｏｃｅｓｓｅｓ
ｓｉｍｉｌａｒｔｏｏｒｄｉｎａｒｙｍｅｍｏｒｙ牞ｔｈａｔｉｓ牞ｔｈｅｍｅｍｏｒｙｃａｎｂｅ
ｒｅａｄａｎｄｗｒｉｔｔｅｎｄｉｒｅｃｔｌｙ犤１５犦．Ｂｙｕｓｉｎｇａｍｅｍｏｒｙｍａｐ牞ａｌｌ
ｔｈｅｄａｔａｗｉｌｌｎｏｔｂｅｃｏｐｉｅｄ牞ｓｏｔｈｅｃａｐｔｕｒｅｔｉｍｅｉｓｒｅｄｕｃｅｄ
ａｎｄｔｈｅｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙｉｓｉｍｐｒｏｖｅｄ．

５０４　ＤｅｓｉｇｎａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓｙｓｔｅｍｉｎＶＡＮＥＴ



牗ａ牘
　　　

牗ｂ牘
　　　

牗ｃ牘
Ｆｉｇ．５　Ｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｓｅｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｅｓ．牗ａ牘Ｖｉｄｅｏｃａｐｔｕｒｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ牷牗ｂ牘Ｄａｔａｅｎｃｏｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ牷牗ｃ牘ＲＴＰｓｅｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ

Ｔａｂ．１　Ｍｉａｎｉｏｔｃｌｃｏｍｍａｎｄｓ
Ｉｏｃｔｌｃｏｍｍａｎｄ Ｆｕｎｃｔｉｏｎｄｅｓｃｒｉｐｔｉｏｎ

ＶＩＤＩＯＣ＿ＣＲＯＰＣＡＰ
Ｖｉｄｅｏｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｏｆｃｕｔｔｉｎｇａｎｄ
ｓｃａｌｉｎｇｃａｐａｂｉｌｉｔｉｅｓ

ＶＩＤＩＯＣ＿Ｇ＿ＣＲＯＰ
ＶＩＤＩＯＣ＿Ｓ＿ＣＲＯＰ

Ｒｅａｄｏｒｓｅｔｔｈｅｒｅｃｔａｎｇｕｌａｒａｒｅａ
ｃｕｒｒｅｎｔｌｙｃｒｏｐｐｉｎｇ

ＶＩＤＩＯＣ＿Ｇ＿ＦＭＴ
ＶＩＤＩＯＣ＿Ｓ＿ＦＭＴ
ＶＩＤＩＯＣ＿ＴＲＹ＿ＦＭＴ

Ｒｅａｄｏｒｓｅｔｄａｔａｆｏｒｍａｔ

ＶＩＤＩＯＣ＿Ｇ＿ＳＴＤ
ＶＩＤＩＯＣ＿Ｓ＿ＳＴＤ

Ｉｎｑｕｉｒｙｏｒｃｈｏｏｓｅｖｉｄｅｏｓｔａｎｄａｒｄｓ
ｃｕｒｒｅｎｔｌｙｉｎｐｕｔ

ＶＩＤＩＯＣ＿ＱＢＵＦ
ＶＩＤＩＯＣ＿ＤＱＢＵＦ

Ｒｅａｄｄａｔａｆｒｏｍｂｕｆｆｅｒｓｏｒｒｅｔｕｒｎｄａｔａ
ｔｏｔｈｅｂｕｆｆｅｒｓｅｑｕｅｎｃｅ

ＶＩＤＩＯＣ＿ＱＵＥＲＹＣＡＰ Ｑｕｅｒｙｄｅｖｉｃｅａｔｔｒｉｂｕｔｅ

　Ｆｏｒｔｈｅｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｈｉｇｈｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｖｉｄｅｏｔｒａｎｓ
ｍｉｓｓｉｏｎ牞ｖｉｄｅｏｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｉｓａｋｅｙｃｏｍｐｏ
ｎｅｎｔ．Ａｓｄｉｓｃｕｓｓｅｄａｂｏｖｅ牞Ｈ．２６４ｉｓｕｓｅｄａｓｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎ
ｆｏｒｍａｔｉｎｔｈｉｓｓｙｓｔｅｍａｎｄＳ３Ｃ６４１０ｈａｓａｎＭＦＣｔｈａｔｃｏｎ
ｓｉｓｔｓｏｆａｎｅｍｂｅｄｄｅｄｂｉｔｓｔｒｅａｍｐｒｏｃｅｓｓｏｒａｎｄａｖｉｄｅｏｃｏ
ｄｅｃｍｏｄｕｌｅ．ＡｆｔｅｒｌｏａｄｉｎｇｔｈｅＭＦＣｄｒｉｖｅ牞ｆｕｎｃｔｉｏｎｓｃａｎ
ｂｅｃａｌｌｅｄｔｏｅｎｃｏｄｅｔｈｅｖｉｄｅｏｄａｔａ．
　Ｓｏｗｈｅｎｉｎｉｔｉａｔｉｎｇｔｈｅｓｅｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ牞ｔｈｅＭＦＣｄｒｉｖｅｒ
ｏｆＨ．２６４ｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎｉｓｏｐｅｎｅｄａｎｄｔｈｅｓｐｅｃｉｆｉｃｐａｒａｍｅ
ｔｅｒｓｏｆｔｈｅｖｉｄｅｏｉｍａｇｅａｒｅｓｅｔ牞ｉｎｃｌｕｄｉｎｇｓｉｚｅ牞ｆｒａｍｅｒａｔｅ
ａｎｄｓｏｏｎ．Ａｆｔｅｒｔｈｅｃａｍｅｒａｈａｓｃａｐｔｕｒｅｄｔｈｅｖｉｄｅｏｄａｔａ
ｉｎｔｈｅｍｅｍｏｒｙ牞ｔｈｅｐｒｏｃｅｓｓｐｕｔｓｔｈｅｄａｔａｉｎｔｏｔｈｅｉｎｐｕｔ
ｂｕｆｆｅｒｏｆＭＦＣａｎｄｃａｌｌｓｔｈｅＭＦＣｆｕｎｃｔｉｏｎｔｏｓｔａｒｔＨ．２６４

ｃｏｍｐｒｅｓｓｉｎｇ．Ｗｈｅｎｔｈｅｅｎｃｏｄｉｎｇｉｓｄｏｎｅ牞ａｌｌｔｈｅｄａｔａｉｓ
ｐｕｔｉｎｔｈｅＳＤＲＡＭ ｆｏｒｔｈｅＲＴＰｐｒｏｃｅｓｓｔｏｓｅｎｄ．Ｔｈｉｓ
ｐｒｏｃｅｓｓｉｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．５牗ｂ牘．
　ＴｈｅＲＴＰｓｅｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｉｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．５牗ｃ牘．Ｐｒｏ
ｃｅｓｓｏｒＳ３Ｃ６４１０ｃｈｅｃｋｓｗｈｅｔｈｅｒｔｈｅｒｅａｒｅｆｒａｍｅｓｔｏｂｅ
ｓｅｎｔｉｎＳＤＲＡＭ．Ｉｆｔｈｉｓｉｓｓｏ牞Ｓ３Ｃ６４１０ｗｉｌｌｃｒｅａｔｅａｎ
ＲＴＰｐｒｏｃｅｓｓｆｏｒｓｅｎｄｉｎｇ．Ｍｅａｎｗｈｉｌｅ牞ｉｔａｌｓｏｃｒｅａｔｅｓｎｅｃ
ｅｓｓａｒｙｆｅｅｄｂａｃｋｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｂａｓｅｄｏｎＲＴＣＰ．Ｔｈｅｎｔｈｅ
ｓｅｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｓｅｔｓｔｈｅａｄｄｒｅｓｓａｎｄｐｏｒｔ．Ｉｆｓｅｎｄｉｎｇ
ｆａｉｌｓ牞ｔｈｅｐａｃｋｅｔｗｉｌｌｂｅｅｎｖｅｌｏｐｅｄａｎｄｓｅｎｔａｇａｉｎ．Ｔｈｅ
ｓｅｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｄｏｅｓｎｏｔｓｔｏｐｕｎｔｉｌａｌｌｆｒａｍｅｓｈａｖｅｂｅｅｎ
ｓｅｎｔ．
　ＳｉｎｃｅｔｈｅＤＳＲｐｒｏｔｏｃｏｌｉｓｕｓｅｄｗｈｅｎｂｕｉｌｄｉｎｇａｃｏｍ
ｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｌｉｎｋｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｓｏｕｒｃｅａｎｄｉｔｓｄｅｓｔｉｎａｔｉｏｎ牞
ｅａｃｈｄｅｖｉｃｅｗｉｌｌｃｈｅｃｋｔｈｅｄｅｓｔｉｎａｔｉｏｎａｄｄｒｅｓｓｏｆｔｈｅｍｅｓ
ｓａｇｅｒｅｃｅｉｖｅｄ．Ｉｆｉｔｉｓｎｏｔｉｎｔｈｅｌｉｎｋ牞ｉｔｗｉｌｌｄｅｌｅｔｅｔｈｅ
ｍｅｓｓａｇｅ牷ｏｔｈｅｒｗｉｓｅｉｔｗｉｌｌｆｏｒｗａｒｄｔｈｅｍｅｓｓａｇｅｔｏｔｈｅ
ｎｅｘｔｈｏｐｗｉｔｈｏｕｔａｎｙｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ．Ｗｈｅｎｔｈｅｄｅｓｔｉｎａｔｉｏｎ
ｄｅｖｉｃｅｒｅｃｅｉｖｅｓｔｈｅｍｅｓｓａｇｅ牞ｉｔｗｉｌｌｃａｌｌｔｈｅＲＴＰｕｎｐａｃ
ｋｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓａｎｄｔｈｅｎｐｕｔｔｈｅｄａｔａｉｎｔｏｔｈｅｂｕｆｆｅｒｏｆｔｈｅ
ＭＦＣ牞ａｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．４．ＭＦＣｉｓｕｓｅｄｔｏｄｅｃｏｄｅｔｈｅ
ｖｉｄｅｏｄａｔａ．Ａｆｔｅｒｔｈａｔ牞ａｌｌｄａｔａｉｓｄｅｌｉｖｅｒｅｄｔｏｔｈｅＬＣＤ
ｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒａｎｄｓｈｏｗｎｏｎｔｈｅＬＣＤｓｃｒｅｅｎ．

３　ＡｎａｌｙｓｉｓｏｆＳｙｓｔｅｍＰｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ

　Ｔｏｏｂｔａｉｎｔｈｅｔｉｍｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒ

６０４ ＭｏｈａｍｅｄＭｏｈｓｅｎ牞ＸｕＫａｉｋａｉ牞ＬｉｕＣｈｅｎｇｙｉ牞ａｎｄＳｈｅｎＬｉａｎｆｅｎｇ　



ａｎｄｔｈｅｒｅｃｅｉｖｅｒ牞ａｍｅｔｈｏｄｉｓｐｒｏｐｏｓｅｄａｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．
６．Ｆｉｒｓｔ牞ｔｈｅｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＡｃｏｎｎｅｃｔｓｗｉｔｈｔｈｅｒｅｆｅｒｅｎｃｅ
ＰＣａｎｄｔｈｅｎｔｈｅｒｅｆｅｒｅｎｃｅＰＣｓｅｎｄｓｄａｔａｔｏｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔ
Ａ．ＩｔｃａｒｒｉｅｓｏｕｔｔｈｅｓａｍｅｏｐｅｒａｔｉｏｎｏｎｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢ．

Ｆｉｇ．６　Ｓｋｅｔｃｈｍａｐｏｆｏｂｔａｉｎｉｎｇｔｉｍｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｂｅｔｗｅｅｎｏｎ
ｂｏａｒｄｕｎｉｔｓ

　ＴｈｅｖａｒｉａｂｌｅΔｔＡ牞ｗｈｉｃｈｒｅｐｒｅｓｅｎｔｓｔｈｅｔｉｍｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ
ｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅＰＣａｎｄｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＡ牞ｃａｎｂｅｗｒｉｔｔｅｎａｓ

ΔｔＡ＝ｔＡ＿ｌｏｃａｌ－ｔｐｃ＿ｌｏｃａｌ＋珓ｔｐｃ＋ｔｔｒａｎｓ１＋珓ｔＡ 牗１牘

ｗｈｅｒｅｔＡ＿ｌｏｃａｌａｎｄｔｐｃ＿ｌｏｃａｌｄｅｎｏｔｅｔｈｅｌｏｃａｌｔｉｍｅｖａｌｕｅｏｆｏｎ
ｂｏａｒｄｕｎｉｔＡａｎｄＰＣ牞ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙ．Ｔｈｅｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｔｉｍｅ
ｏｆｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄａｔａｏｎＰＣａｎｄｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＡｃａｎ
ｂｅｄｅｎｏｔｅｄａｓ珓ｔｐｃａｎｄ珓ｔＡ牞ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙ．ｔｔｒａｎｓ１ｉｓｔｈｅｖａｒｉａ
ｂｌｅ牞ｗｈｉｃｈｒｅｐｒｅｓｅｎｔｓｔｈｅｔｉｍｅｏｆｔｈｅｄａｔａｔｒａｎｓｍｉｔｔｉｎｇｏｎ
ｔｈｅｃａｂｌｅ．
　ＴｈｅｖａｒｉａｂｌｅΔｔＢ牞ｗｈｉｃｈｒｅｐｒｅｓｅｎｔｓｔｈｅｔｉｍｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ
ｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅＰＣａｎｄｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢ牞ｃａｎａｌｓｏｂｅｗｒｉｔｔｅｎ
ａｓ

ΔｔＢ＝ｔＢ＿ｌｏｃａｌ－ｔｐｃ＿ｌｏｃａｌ＋珓ｔｐｃ＋ｔｔｒａｎｓ２＋珓ｔＢ 牗２牘

ｗｈｅｒｅｔＢ＿ｌｏｃａｌｄｅｎｏｔｅｓｔｈｅｌｏｃａｌｔｉｍｅｖａｌｕｅｏｆｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔ
Ｂ．Ｔｈｅｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｔｉｍｅｏｆｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄａｔａｏｎｏｎ
ｂｏａｒｄｕｎｉｔＢｃａｎｂｅｄｅｎｏｔｅｄａｓ珓ｔＢ．ｔｔｒａｎｓ２ｉｓａｖａｒｉａｂｌｅ牞
ｗｈｉｃｈｒｅｐｒｅｓｅｎｔｓｔｈｅｔｉｍｅｏｆｔｈｅｄａｔａｔｒａｎｓｍｉｔｔｉｎｇｏｎｔｈｅ
ｃａｂｌｅ．
　Ｔｈｕｓ牞ｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｖａｌｕｅｂｅｔｗｅｅｎΔｔＡａｎｄΔｔＢｃａｎｂｅ
ｆｏｒｍｕｌａｔｅｄａｓｆｏｌｌｏｗｓ牶

ΔｔＡ－ΔｔＢ＝牗ｔＡ＿ｌｏｃａｌ－ｔＢ＿ｌｏｃａｌ牘＋牗ｔｔｒａｎｓ１－ｔｔｒａｎｓ２牘＋牗珓ｔＡ－珓ｔＢ牘
牗３牘

　Ｄｕｅｔｏｔｈｅｓｍａｌｌｓｉｚｅｏｆｄａｔａ牞ｔｈｅｔｉｍｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｏｆ
ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎａｎｄｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｉｓｒｅｌａｔｉｖｅｌｙｓｍａｌｌ．Ｔｈｅｃａｌ
ｃｕｌａｔｅｄｖａｌｕｅｉｎＥｑ．牗３牘ｃａｎｂｅａｐｐｒｏｘｉｍａｔｅｌｙｅｑｕａｌｔｏ
ｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｖａｌｕｅｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｌｏｃａｌｔｉｍｅｖａｌｕｅｓｏｆｏｎ
ｂｏａｒｄｕｎｉｔＡａｎｄｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢ．

４　ＥｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌＲｅｓｕｌｔｓ

　Ｔｈｅｐｈｙｓｉｃａｌｍａｐｏｆｔｈｅｗｉｒｅｌｅｓｓｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓ
ｍｉｓｓｉｏｎｉｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．７．Ａｆｔｅｒｔｈｅｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆ
ｔｈｉｓｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｙｓｔｅｍ牞ｉｔｃａｎｂｅｔｅｓｔｅｄｉｎｔｈｅｉｎｄｏｏｒ
ａｎｄｔｈｅｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ犤１６犦．Ａ ｄｕａｌｔｒａｃｅｏｓｃｉｌｌｏ
ｓｃｏｐｅＡｇｉｌｅｎｔＭＳＯ６０５４Ａｉｓｕｓｅｄｔｏｔｅｓｔｔｈｅｄｅｌａｙｔｉｍｅｏｆ
ｔｈｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍ．

牗ａ牘

牗ｂ牘
Ｆｉｇ．７　Ｐｈｙｓｉｃａｌｍａｐｏｆｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍ．牗ａ牘Ｆｒｏｎｔ
ｖｉｅｗ牷牗ｂ牘Ｒｅｖｅｒｓｅｖｉｅｗ

　ＴｈｅｉｎｄｅｘｏｆｅａｃｈｍｏｄｕｌｅｉｎＦｉｇ．７ｃａｎｂｅｅｘｐｒｅｓｓｅｄａｓ
ｆｏｌｌｏｗｓ牶１牘ＴｈｅＬＣＤｓｃｒｅｅｎｉｓｔｈｅｍｏｄｕｌｅｗｈｉｃｈｃａｎｄｉｓ
ｐｌａｙｔｈｅｖｉｄｅｏａｎｄｔｈｅｒｏｕｔｉｎｇｌｉｓｔｄａｔａ牷２牘Ｍａｉｎｃｏｎｔｒｏｌ
ｍｏｄｅｌ牞Ｓ３Ｃ６４１０牷３牘ＯＶ９６５０ＣＭＯＳｃａｍｅｒａｍｏｄｅｌ牷４牘
ＩＥＥＥ８０２．１１ｎＵＳＢＷＬＡＮｃａｒｄ牷５牘ＺＣ３０１ＵＳＢｃａｍｅｒ
ａ牷６牘５Ｖ２Ａｂａｔｔｅｒｙ．

４．１　Ｉｎｔｈｅｉｎｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ

　Ｔｈｅｐｒｏｐｏｓｅｄｓｙｓｔｅｍｗｉｌｌｂｅｔｅｓｔｅｄｉｎｔｈｅｉｎｄｏｏｒｅｎｖｉ
ｒｏｎｍｅｎｔ．ＴｈｅｔｅｓｔｓｃｅｎｅｉｓｓｅｔａｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．８ａｎｄｔｈｅｎ
ｔｈｅｓｙｓｔｅｍｗｉｌｌｂｅｍｅａｓｕｒｅｄｉｎｔｈｅｎｅａｒｄｉｓｔａｎｃｅｓｃｅｎａｒｉｏ．
Ｔｈｅｍａｉｎｐａｒａｍｅｔｅｒｓａｒｅｔｈｅｓｙｓｔｅｍｔｈｒｏｕｇｈｐｕｔａｎｄｔｈｅ
ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙ．Ｉｎｔｈｅｉｎｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ牞ｓｏｍｅＩＰｓ
ｃａｎｂｅｓｈｉｅｌｄｅｄｔｏｓｉｍｕｌａｔｅａｍｕｌｔｉｈｏｐｓｃｅｎｅ．ＴｈｅＩＰｓｏｆ
ｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＡ牞ｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢ牞ｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＣａｎｄ
ｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＤａｒｅｓｅｔｔｏｂｅ１９２．１６８．２．２牞１９２．１６８．２．３牞
１９２．１６８．２．４ａｎｄ１９２．１６８．２．５牞ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙ．

Ｆｉｇ．８　Ｔｅｓｔｓｙｓｔｅｍｍｏｄｅｌ

　Ｆｉｒｓｔ牞ｔｈｅｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎｒａｔｉｏｓｏｆＪＰＥＧｅｎｃｏｄｉｎｇａｎｄ
Ｈ．２６４ｅｎｃｏｄｉｎｇａｒｅｔｅｓｔｅｄｏｎｔｈｅｖｉｄｅｏｄａｔａ．Ｔｈｅｏｒｄｅｒ
ｉｎｔｈｅＬｉｎｕｘｓｙｓｔｅｍｉｆｃｏｎｆｉｇｃａｎｄｉｓｐｌａｙｔｈｅｄａｔａｓｔａｔｉｓ

７０４　ＤｅｓｉｇｎａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓｙｓｔｅｍｉｎＶＡＮＥＴ



ｔｉｃｓ．Ｔｈｅｖｉｄｅｏｄａｔａｏｎｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒａｌｓｏｃａｎｂｅｏｂ
ｔａｉｎｅｄｂｙｕｓｉｎｇｔｈｅｓａｍｅｏｒｄｅｒ．Ｔｈｕｓ牞ｔｈｅｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎ
ｒａｔｉｏｓｏｆＪＰＥＧｅｎｃｏｄｉｎｇａｎｄＨ．２６４ｅｎｃｏｄｉｎｇｃａｎｂｅｃａｌ
ｃｕｌａｔｅｄ．Ｉｎｔｈｉｓｔｅｓｔ牞ｔｈｅｆｒａｍｅｒａｔｅｏｆＵＳＢｃａｍｅｒａａｎｄ
ＯＶ９６５０ｃａｍｅｒａａｒｅｓｅｔａｓ１０ｆｒａｍｅ／ｓ．Ｔｈｅｈｅｉｇｈｔａｎｄ
ｗｉｄｔｈｏｆｖｉｄｅｏｉｓ３２０ａｎｄ２４０ｐｉｘｅｌｓ牞ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙ．
　Ｂｒｏａｄｃａｓｔｒｏｕｔｉｎｇｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｌｓｏｃａｎｂｅｏｂｔａｉｎｅｄｂｙ
ｔｈｅｏｒｄｅｒｉｆｃｏｎｆｉｇ．Ｈｏｗｅｖｅｒ牞ｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｔｈｅｖｉｄｅｏ
ｄａｔａ牞ｔｈｅｒｏｕｔｉｎｇｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｉｓｖｅｒｙｓｍａｌｌ．Ｔｈｕｓ牞ｉｔｃａｎ
ｂｅｃｏｎｃｌｕｄｅｄｔｈａｔｔｈｅｖｉｄｅｏｃｏｍｐｒｅｓｓｉｏｎｒａｔｉｏｏｆＨ．２６４ｉｓ
ｍｕｃｈｈｉｇｈｅｒｔｈａｎｔｈａｔｏｆｔｈｅｏｔｈｅｒ．

　Ｔｈｅｎ牞ｔｈｅｄｅｌａｙｏｆｔｈｅｐｒｏｐｏｓｅｄｓｙｓｔｅｍｗｉｌｌｂｅｔｅｓｔｅｄ．
Ｔｏｏｂｔａｉｎｔｈｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙ牞ｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ
ｖａｌｕｅｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒａｎｄｔｈｅｒｅｃｅｉｖｅｒｓｈｏｕｌｄｂｅ
ｃａｌｃｕｌａｔｅｄ．Ｉｎｔｈｉｓｔｅｓｔ牞ｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＤａｎｄｏｎｂｏａｒｄ
ｕｎｉｔＢａｒｅｓｅｔａｓｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒａｎｄｔｈｅｒｅｃｅｉｖｅｒ牞ｒｅｓｐｅｃ
ｔｉｖｅｌｙ．ＴｈｅｒｅｓｕｌｔｉｓｓｈｏｗｎｉｎＴａｂ．２．Ｔｈｅｌｏｃａｌｔｉｍｅ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｖａｌｕｅｓｂｅｔｗｅｅｎｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＤａｎｄＰＣａｎｄ
ｂｅｔｗｅｅｎｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢａｎｄＰＣａｒｅ－３１９ａｎｄ１０７４７
ｍｓ牞ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙ．Ｔｈｕｓ牞ｔｈｅｌｏｃａｌｔｉｍｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｖａｌｕｅ
ｂｅｔｗｅｅｎｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＤａｎｄｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢｉｓ１１０６６
ｍｓ．

Ｔａｂ．２　ＴｈｅｔｉｍｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｖａｌｕｅｂｅｔｗｅｅｎｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＤａｎｄｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢ

Ｏｂｊｅｃｔ
Ｌｏｃａｌｔｉｍｅ／牗ｈ牶ｍｉｎ牶ｓ牶ｍｓ牘

Ｆｉｒｓｔ Ｓｅｃｏｎｄ Ｔｈｉｒｄ
牗ｔＡＲＭ－ｔＰＣ牘／ｍｓ 牗ｔＢ－ｔＤ牘／ｍｓ

ＰＣ１ １７牶０１牶３８牶０９ １７牶０２牶０４牶８９９ １７牶０２牶１７牶４０３
ＯｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＤ １７牶０１牶３７牶６９０ １７牶０２牶０４牶５７９ １７牶０２牶１７牶８４

ＰＣ２ １７牶０４牶０６牶５２０ １７牶０４牶２１牶５４８ １７牶０４牶４１牶１９２
ＯｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢ １７牶０４牶１７牶２６７ １７牶０４牶３２牶２９５ １７牶０４牶５１牶９３９

－３１９

１０７４７
１１０６６

　Ｂａｓｅｄｏｎｔｈｅａｂｏｖｅｒｅｓｕｌｔ牞ｔｈｅｍｅａｓｕｒｅｄｖａｌｕｅｓａｒｅａｖ
ｅｒａｇｅｄｔｏｏｂｔａｉｎｔｈｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｂｅｔｗｅｅｎｏｎ
ｂｏａｒｄｕｎｉｔＤａｎｄｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢｗｉｔｈｄｉｆｆｅｒｅｎｔｎｅｔｗｏｒｋ
ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔｓ．ＴｈｅｒｅｓｕｌｔｉｓｓｈｏｗｎｉｎＴａｂ．３．

Ｔａｂ．３　Ｔｈｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｂｅｔｗｅｅｎｏｎｂｏａｒｄ
ｕｎｉｔＤａｎｄｏｎｂｏａｒｄｕｎｉｔＢ
Ｔｙｐｅ Ｈｏｐｎｕｍｂｅｒｓ 牗ｔＢ－ｔＤ牘／ｍｓ Ｄｅｌａｙ／ｍｓ

ＪＰＥＧ
１ １１１４９ ８３
２ １１２５８ １９２
３ １１３５５ ２８９

Ｈ．２６４
１ １１１５１ ８５
２ １１２２７ １６１
３ １１３１０ ２４４

　ＩｔｃａｎｂｅｓｅｅｎｔｈａｔａｌｔｈｏｕｇｈｔｈｅｄａｔａｖｏｌｕｍｅｏｆＨ．２６４
ｉｓｓｍａｌｌ牞ｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｉｎｏｎｅｈｏｐｉｓｌａｒｇｅｒｔｈａｎ
ｔｈａｔｏｆｔｈｅＪＰＥＧ．Ｔｈｉｓｃａｎｂｅｅｘｐｌａｉｎｅｄｂｙｔｈｅｆａｃｔｔｈａｔ
ｔｈｅｄａｔａｇａｔｈｅｒｅｄｂｙｔｈｅＵＳＢｃａｍｅｒａｈａｓｂｅｅｎｃｏｍ
ｐｒｅｓｓｅｄ．Ｔｈｕｓｉｔｃａｎｂｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｄｄｉｒｅｃｔｌｙ．Ｈｏｗｅｖｅｒ牞
ｔｈｅｄａｔａｇａｔｈｅｒｅｄｂｙＯＶ９６５０ｃａｍｅｒａｓｈｏｕｌｄｂｅｅｎｃｏｄｅｄ
ｂｅｆｏｒｅｂｅｉｎｇｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｄ．Ｉｎｔｈｅｍｕｌｔｉｈｏｐｓｃｅｎｅ牞ｔｈｅｖｉｄ
ｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｏｆＨ．２６４ｂｅｃｏｍｅｓｓｍａｌｌｅｒｔｈａｎｔｈａｔ
ｏｆＪＰＥＧ．Ｔｈｅｒｅａｓｏｎｉｓｔｈａｔｄｕｅｔｏｔｈｅｓｍａｌｌｓｉｚｅｄａｔａ
ｖｏｌｕｍｅ牞ｔｈｅｒｅｑｕｉｒｅｄｔｉｍｅｉｎｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ牞ｒｅｃｅｐｔｉｏｎａｎｄ
ｃｏｐｙｏｆＨ．２６４ｏｎｔｈｅｒｅｌａｙｎｏｄｅｓｂｅｃｏｍｅｓｍａｌｌ．Ｔｈｅｒｅ
ｆｏｒｅ牞ｔｈｅｌａｒｇｅｒｔｈｅｍｕｌｔｉｈｏｐｎｕｍｂｅｒｉｓ牞ｔｈｅｇｒｅａｔｅｒａｄ
ｖａｎｔａｇｅＨ．２６４ａｐｐｅａｒｓｔｏｈａｖｅ．

４．２　Ｉｎｔｈｅｓｔａｔｉｃｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ

　Ｉｎｔｈｉｓｓｕｂｓｅｃｔｉｏｎ牞ｔｈｅｓｙｓｔｅｍｗｉｌｌｂｅｔｅｓｔｅｄｉｎｔｈｅｓｔａｔ
ｉｃｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ．Ｂｅｓｉｄｅｓｔｈｅｐａｒａｍｅｔｅｒｓｉｎｔｈｅｉｎ
ｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ牞ｔｈｅｆｒａｍｅｌｏｓｓｒａｔｅ牗ＦＬＲ牘ｉｓａｌｓｏ
ｍｅａｓｕｒｅｄｉｎｔｈｅｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ．
　Ｔｈｅｉｎｆｌｕｅｎｃｅｏｆｄｉｓｔａｎｃｅｓｔｏｏｎｅｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓ
ｓｉｏｎｉｓｍｅａｓｕｒｅｄｔｏｏｂｔａｉｎｔｈｅｖａｌｉｄｄｉｓｔａｎｃｅｏｆｏｎｅｈｏｐ
ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ．ＴｈｅｒｅｓｕｌｔｉｓｓｈｏｗｎｉｎＴａｂ．４．

　ＦｒｏｍＴａｂ．４牞ｉｔｃａｎｂｅｆｏｕｎｄｔｈａｔｗｈｅｎｔｈｅｄｉｓｔａｎｃｅ
ｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒａｎｄｔｈｅｒｅｃｅｉｖｅｒｒｅａｃｈｅｓｕｐｔｏ５０
ｍ牞ｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙａｎｄＦＬＲｈａｖｅａｌｒｅａｄｙｂｅｅｎｔｏｏ
ｈｉｇｈｄｕｅｔｏｔｈｅｌｉｍｉｔｅｄｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｐｏｗｅｒｏｆｔｈｅｎｅｔｗｏｒｋ
ｃａｒｄ．Ｓｏ牞ｉｎｔｈｉｓｔｅｓｔ牞ｔｈｅｏｎｅｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｉｓｔａｎｃｅ
ｉｓｓｅｔｔｏｂｅｌｅｓｓｔｈａｎ５０ｍ．Ｂａｓｅｄｏｎｔｈｅａｂｏｖｅｄｉｓｔａｎｃｅ
ｓｅｔｔｉｎｇ牞ｍｕｌｔｉｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｗｉｌｌｂｅｔｅｓｔｅｄｉｎｔｈｅｏｕｔ
ｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ．

Ｔａｂ．４　Ｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｓｏｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｄｉｓｔａｎｃｅｓ
Ｄｉｓｔａｎｃｅ／ｍ Ｄｅｌａｙ／ｍｓ Ｆｒａｍｅｌｏｓｓｒａｔｅ／％ Ｐｉｎｇｄｅｌａｙ／ｍｓ
１０ ９７ ０ ６
２０ １１３ １ １２
３０ １５８ ９ ２０
４０ ２５１ １６ ８９
５０ ３８３ ２８ １２６

　Ｔｈｅｒｅａｒｅｔｈｒｅｅｔｏｐｏｌｏｇｉｃａｌｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓｒｅｓｅａｒｃｈｅｄｉｎｔｈｅ
ｍｕｌｔｉｈｏｐｍｏｄｅｌ牞ａｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．９．

牗ａ牘
　

牗ｃ牘

牗ｂ牘
Ｆｉｇ．９　Ｔｈｒｅｅｔｏｐｏｌｏｇｉｃａｌｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓｉｎｓｔａｔｉｃｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎ
ｍｅｎｔ．牗ａ牘Ｏｎｅｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ牷牗ｂ牘Ｔｗｏｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ牷牗ｃ牘
Ｔｈｒｅｅｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ

　Ｔｈｅｔｏｐｏｌｏｇｉｃａｌｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｆｔｈｅｏｎｅｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｃａｎｂｅｄｅｆｉｎｅｄ．ＡｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．９牗ａ牘牞ｔｈｅｄｉｓｔａｎｃｅｂｅ
ｔｗｅｅｎｔｗｏａｄｊａｃｅｎｔｎｏｄｅｓｉｓ４０ｍａｎｄａｎｙｔｗｏｏｆｔｈｅｍ
ｃａｎｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｅｗｉｔｈｅａｃｈｏｔｈｅｒｄｉｒｅｃｔｌｙ．Ｔｈｕｓ牞ｔｈｅ

８０４ ＭｏｈａｍｅｄＭｏｈｓｅｎ牞ＸｕＫａｉｋａｉ牞ＬｉｕＣｈｅｎｇｙｉ牞ａｎｄＳｈｅｎＬｉａｎｆｅｎｇ　



ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｔｙｐｅｉｎｔｈｉｓｔｏｐｏｌｏｇｉｃａｌｉｓｏｎｅｈｏｐ．Ｔｈｅ
ｒｅｓｕｌｔｉｓｔｈａｔｔｈｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｉｓ２６３ｍｓａｎｄ
ｔｈｅＦＬＲｉｓ１７％．
　Ｔｈｅｔｏｐｏｌｏｇｉｃａｌｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｆａｔｗｏｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｃａｎ
ｂｅｄｅｆｉｎｅｄ．ＡｓｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．９牗ｂ牘牞ＡａｎｄＣｃａｎｃｏｍｍｕ
ｎｉｃａｔｅｗｉｔｈＢａｎｄＤｉｎｏｎｅｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｔｙｐｅ．Ｈｏｗ
ｅｖｅｒ牞ＡａｎｄＣｏｒＢａｎｄＤｃａｎｎｏｔｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｅｗｉｔｈｅａｃｈ
ｏｔｈｅｒｄｉｒｅｃｔｌｙｅｘｃｅｐｔｂｙｔｈｅｔｗｏｈｏｐｔｙｐｅ．ＤａｎｄＢａｒｅ
ｓｅｔａｓｔｈｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒａｎｄｒｅｃｅｉｖｅｒ牞ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙ．Ｉｔ
ｃａｎｂｅｆｏｕｎｄｔｈａｔｔｈｒｏｕｇｈｔｗｏｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ牞ｔｈｅｖｉｄｅ
ｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｉｓ３４７ｍｓａｎｄｔｈｅＦＬＲｉｓ１８％．
　Ｔｈｅｔｏｐｏｌｏｇｉｃａｌｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｆａｔｈｒｅｅｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｉｓ
ｓｈｏｗｎｉｎＦｉｇ．９牗ｃ牘．Ａｉｓｓｅｔａｓｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒ牞Ｄｉｓｓｅｔ

ａｓｔｈｅｒｅｃｅｉｖｅｒａｎｄＢａｎｄＣａｒｅｔｈｅｒｅｌａｙｎｏｄｅｓ．Ｔｈｕｓ牞
ｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｔｙｐｅｉｓｔｈｒｅｅｈｏｐｓ．Ｉｔｃａｎｂｅｆｏｕｎｄｔｈａｔ
ｔｈｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｉｓ４２９ｍｓａｎｄｔｈｅＦＬＲｉｓ
２１％．

４．３　Ｉｎｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ

　Ｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｙｓｔｅｍ ｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒｉｓｃｏｎｆｉｇｕｒｅｄ
ｕｓｉｎｇｔｈｒｅｅｃａｒｓａｎｄｔｈｅｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｉｓｔｅｓｔｅｄｗｈｅｎｔｈｅ
ｃａｒｓａｒｅｍｏｖｉｎｇｔｏｗａｒｄｓｔｈｅｓａｍｅｄｉｒｅｃｔｉｏｎ．Ｔｈｅｄｉｓｔａｎｃｅ
ｂｅｔｗｅｅｎｔｗｏａｄｊａｃｅｎｔｃａｒｓｉｓ３０ｍ．Ｔｈｕｓ牞ｔｈｅｔｙｐｅｏｆ
ｔｗｏｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｉｓｃｏｎｓｉｄｅｒｅｄｈｅｒｅ．Ｔｈｅｓｃｒｅｅｎｓｈｏｔｓ
ｏｆｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒａｎｄｔｈｅｒｅｃｅｉｖｅｒｉｎｄｉｆｆｅｒｅｎｔｖｅｌｏｃｉｔｉｅｓ
ｃａｎｂｅｓｅｅｎｉｎＦｉｇ．１０．

牗ａ牘
　

牗ｃ牘

牗ｃ牘
　

牗ｄ牘

Ｆｉｇ．１０　Ｓｃｒｅｅｎｓｈｏｔｓｏｆｔｈｅｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒａｎｄｔｈｅｒｅｃｅｉｖｅｒａｔｄｉｆｆｅｒｅｎｔｖｅｌｏｃｉｔｉｅｓ．牗ａ牘Ｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒｅｎｄｅｄｗｉｔｈｖ≈２０ｋｍ／ｈ牷牗ｂ牘Ｖｉｄｅｏ
ｒｅｃｅｉｖｅｒｅｎｄｅｄｗｉｔｈｖ≈２０ｋｍ／ｈ牷牗ｃ牘Ｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒｅｎｄｅｄｗｉｔｈｖ≈４０ｋｍ／ｈ牷牗ｄ牘Ｖｉｄｅｏｒｅｃｅｉｖｅｒｅｎｄｅｄｗｉｔｈｖ≈４０ｋｍ／ｈ

　Ｆｉｒｓｔ牞ｔｈｅｖｅｌｏｃｉｔｙｏｆｃａｒｓｉｓｓｅｔｔｏｂｅ２０ｋｍ／ｈａｎｄ
ｅａｃｈｅｎｄｏｆｔｈｅｍｏｔｏｒｃａｄｅｉｓｓｅｔａｓｔｈｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｔｔｅｒ
ｏｒｒｅｃｅｉｖｅｒ．Ｔｈｅｍｉｄｄｌｅｃａｒｉｓｓｅｔａｓｔｈｅｒｅｌａｙｎｏｄｅ．Ｉｔ
ｃａｎｂｅｆｏｕｎｄｔｈａｔｔｈｒｏｕｇｈｍｕｌｔｉｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｓ牞ｔｈｅａｖｅｒ
ａｇｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｉｓ２９３ｍｓａｎｄｔｈｅＦＬＲｉｓ
２８％．
　Ｓｅｃｏｎｄｌｙ牞ｔｈｅｖｅｌｏｃｉｔｙｏｆｃａｒｓｉｓｓｅｔｔｏｂｅ４０ｋｍ／ｈ．Ｉｔ
ｃａｎｂｅｆｏｕｎｄｔｈｒｏｕｇｈｍｕｌｔｉｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｔｈａｔｔｈｅａｖｅｒａｇｅ
ｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｄｅｌａｙｉｓ３１７ｍｓａｎｄｔｈｅＦＬＲｉｓ３５％．
　Ｔｈｒｏｕｇｈｓｕｆｆｉｃｉｅｎｔｔｅｓｔｉｎｇ牞ｉｔｃａｎｂｅｃｏｎｃｌｕｄｅｄｔｈａｔｔｈｅ
ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｉｎｔｈｅｓｔａｔｉｃｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔｄｅｇｒａｄｅｓ
ｗｉｔｈｔｈｅｉｎｃｒｅａｓｅｏｆｔｈｅｈｏｐｎｕｍｂｅｒａｎｄｔｈｅｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ
ｗｈｉｌｅｉｎｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ牞ｉｔｄｅｇｒａｄｅｓ
ｗｉｔｈｔｈｅｉｎｃｒｅａｓｅｉｎｖｅｌｏｃｉｔｙ．Ｉｔｃａｎａｌｓｏｂｅｓｅｅｎｔｈａｔｉｎ
ｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔ牞ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｄｅｇｒａｄｅｓ
ｍｏｒｅｃｌｅａｒｌｙｔｈａｎｔｈａｔｉｎｔｈｅｓｔａｔｉｃｏｎｅ．

５　Ｃｏｎｃｌｕｓｉｏｎ

　Ｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒａｓｃｈｅｍｅｏｆｔｈｅｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｙｓｔｅｍｉｓ
ｐｒｏｖｉｄｅｄｆｏｒｔｈｅｗｉｒｅｌｅｓｓｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｉｎ
ＶＡＮＥＴ．Ｈａｒｄｗａｒｅｖｉｄｅｏｃｏｄｅｃｉｓｕｓｅｄａｎｄｍａｎｙｏｔｈｅｒ

ｍｅａｓｕｒｅｓａｒｅｂｒｏｕｇｈｔｔｏａｃｈｉｅｖｅｒｅａｌｔｉｍｅｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ａｎｄｍｕｌｔｉｈｏｐｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓ．Ｔｈｅｓｙｓｔｅｍ ｉｓｔｅｓｔｅｄｉｎ
ｄｏｏｒｓ牞ｔｈｅｓｔａｔｉｃａｎｄｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｏｕｔｄｏｏｒｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔｓ牞
ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙ．
　Ｔｈｅｆｉｅｌｄｓｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐｗｉｒｅｌｅｓｓｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ
ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙａｎｄｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｉｎＶＡＮＥＴａｒｅｒａｐｉｄｌｙ
ｇｒｏｗｉｎｇａｎｄｃｈａｎｇｉｎｇ牞ａｎｄｍｏｒｅｓｔｕｄｙｗｉｌｌｓｔｉｌｌｂｅｎｅｅ
ｄｅｄ牞ｓｕｃｈａｓｔｈａｔｏｎｔｈｅｉｎｔｅｒｆｅｒｅｎｃｅｗｈｅｎｔｈｅｒｅａｒｅｓｅｖｅｒ
ａｌｖｉｄｅｏｓｔｒｅａｍｓｔｒａｎｓｍｉｔｔｉｎｇａｔｔｈｅｓａｍｅｔｉｍｅ牞ａｎｄｈｏｗ
ｔｏｔｒａｎｓｍｉｔｖｉｄｅｏｗｈｅｎｖｅｈｉｃｌｅｓａｒｅｍｏｖｉｎｇｑｕｉｃｋｌｙ．
Ｔｈｅｓｅａｒｅａｌｌｔｈｅａｒｅａｓｆｏｒｃｏｎｄｕｃｔｉｎｇｒｅｓｅａｒｃｈｉｎｔｈｅｆｕ
ｔｕｒｅ．

Ｒｅｆｅｒｅｎｃｅｓ
犤１犦ＡｓｅｆｉＭ牞ＭａｒｋＪ牞ＳｈｅｎＸ．Ａｎａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｃｅｎｔｒｉｃｉｎｔｅｒ
ｖｅｈｉｃｌｅｒｏｕｔｉｎｇｐｒｏｔｏｃｏｌｆｏｒｖｉｄｅｏｓｔｒｅａｍｉｎｇｏｖｅｒｍｕｌｔｉ
ｈｏｐｕｒｂａｎＶＡＮＥＴｓ犤Ｃ犦／／ＩＥＥＥＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅ
ｏｎＣｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ．Ｋｙｏｔｏ牞Ｊａｐａｎ牞２０１１牶５９６２６３５１
５９６２６３５５．

犤２犦ＳｏｕＳ牞ＳｈｉｅｈＷ牞ＬｅｅＹ．Ａｖｉｄｅｏｆｒａｍｅｅｘｃｈａｎｇｅｐｒｏｔｏ
ｃｏｌｗｉｔｈｓｅｌｆｉｓｈｎｅｓｓｄｅｔｅｃｔｉｏｎｍｅｃｈａｎｉｓｍｕｎｄｅｒｓｐａｒｓｅｉｎ
ｆｒａｓｔｒｕｃｔｕｒｅｂａｓｅｄｄｅｐｌｏｙｍｅｎｔｉｎＶＡＮＥＴ犤Ｃ犦／／ＩＥＥＥ７ｔｈ

９０４　ＤｅｓｉｇｎａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓｙｓｔｅｍｉｎＶＡＮＥＴ



ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＷｉｒｅｌｅｓｓａｎｄＭｏｂｉｌｅＣｏｍｐｕ
ｔｉｎｇ牞ＮｅｔｗｏｒｋｉｎｇａｎｄＣｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ．Ｓｈａｎｇｈａｉ牞Ｃｈｉｎａ牞
２０１１牶４９８ ５０４．

犤３犦ＡｓｅｆｉＭ牞ＣéｓｐｅｄｅｓＳ牞ＳｈｅｎＸ牞ｅｔａｌ．Ａｓｅａｍｌｅｓｓｑｕａｌｉｔｙ
ｄｒｉｖｅｎｍｕｌｔｉｈｏｐｄａｔａｄｅｌｉｖｅｒｙｓｃｈｅｍｅｆｏｒｖｉｄｅｏｓｔｒｅａｍｉｎｇ
ｉｎｕｒｂａｎＶＡＮＥＴｓｃｅｎａｒｉｏｓ犤Ｃ犦／／ＩＥＥＥＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎ
ｆｅｒｅｎｃｅ ｏｎ Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ． Ｋｙｏｔｏ牞 Ｊａｐａｎ牞 ２０１１牶
５９６２７８５１ ５９６２７８５５．

犤４犦ＦａｎＢ牞ＳｈｅｎＬ牞ＳｏｎｇＴ．Ｔｈｅｄｅｓｉｇｎａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎ
ｏｆａｗｉｒｅｌｅｓｓｒｅａｌｔｉｍｅｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍ ｏｖｅｒ
ＷＬＡＮ犤Ｃ犦／／ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ
ＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ．Ｎａｎｊｉｎｇ牞Ｃｈｉｎａ牞２００９牶６８４
６８７．

犤５犦ＺｈｏｕＪ牞ＹｅＸ．Ｄｅｓｉｇｎａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｅｍｂｅｄｄｅｄ
ｖｉｄｅｏｔｅｒｍｉｎａｌｂａｓｅｄｏｎＺ２２８犤Ｃ犦／／２００８Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ
ＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＡｕｄｉｏ牞ＬａｎｇｕａｇｅａｎｄＩｍａｇｅＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇ．
Ｓｈａｎｇｈａｉ牞Ｃｈｉｎａ牞２００８牶８２９ ８３３．

犤６犦ＺｈｕＦ牞ＹａｎｇＭ．Ｄｅｓｉｇｎｏｆｒｅｍｏｔｅｖｉｄｅｏａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｓｙｓ
ｔｅｍｂａｓｅｄｏｎ３Ｇ犤Ｃ犦／／ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＭｕｌ
ｔｉｍｅｄｉａＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ．Ｈａｎｇｚｈｏｕ牞Ｃｈｉｎａ牞２０１１牶４９０９
４９１２．

犤７犦ＺｈａｎｇＭ牞ＳｕｎＸ牞ＧｕａｎＸ牞ｅｔａｌ．Ｒｅｓｅａｒｃｈａｎｄａｐｐｌｉｃａ
ｔｉｏｎｏｆｗｉｒｅｌｅｓｓｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍｂａｓｅｄｏｎＨ．２６４
ｉｎａｌｕｍｉｎｕｍ ｐｒｏｄｕｃｔｉｏｎｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ犤Ｃ犦／／Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ
ＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＭｅａｓｕｒｉｎｇＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙａｎｄＭｅｃｈａｔｒｏｎｉｃｓ
Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ．Ｃｈａｎｇｓｈａ牞Ｃｈｉｎａ牞２０１０牶１０２７ １０３０．

犤８犦ＭｅｎｇＬ牞ＬＩＪ牞ＮｉＹ．Ｄｅｓｉｇｎａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｗｉｒｅ
ｌｅｓｓｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍ犤Ｃ犦／／ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎ
ｆｅｒｅｎｃｅｏｎ Ｍｕｌｔｉｍｅｄｉａ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ． Ｎｉｎｇｂｏ牞 Ｃｈｉｎａ牞
２０１０牶５６３１３８２１ ５６３１３８２５．

犤９犦ＰａｎａｙｉｄｅｓＡ牞ＰａｔｔｉｃｈｉｓＭ牞ＰａｔｔｉｃｈｉｓＣ牞ｅｔａｌ．Ａｔｕｔｏｒｉａｌ
ｆｏｒｅｍｅｒｇｉｎｇｗｉｒｅｌｅｓｓｍｅｄｉｃａｌｖｉｄｅｏｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍｓ

犤Ｊ犦．ＩＥＥＥＡｎｔｅｎｎａｓａｎｄＰｒｏｐａｇａｔｉｏｎＭａｇａｚｉｎｅ牞２０１１牞
５３牗２牘牶２０２ ２１３．

犤１０犦ＳｅｔｔｏｎＥ牞ＮｏｈＪ牞ＧｉｒｏｄＢ．Ｌｏｗｌａｔｅｎｃｙｖｉｄｅｏｓｔｒｅａｍｉｎｇ
ｏｖｅｒｐｅｅｒｔｏｐｅｅｒｎｅｔｗｏｒｋｓ犤Ｃ犦／／ＩＥＥＥＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎ
ｆｅｒｅｎｃｅｏｎＭｕｌｔｉｍｅｄｉａａｎｄＥｘｐｏ．Ｔｏｒｏｎｔｏ牞Ｃａｎａｄａ牞
２００６牶５６９ ５７２．

犤１１犦ＺｈｕｏＷ牞ＹａｎｇＭ．ＡｎＲＴＰｐａｃｋｉｎｇｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｆｏｒｗｉｒｅ
ｌｅｓｓｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｏｆｈｉｇｈｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｖｉｄｅｏ犤Ｊ犦．Ｃｏｍｐｕｔｅｒ
ＡｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓａｎｄＳｏｆｔｗａｒｅ牞２０１０牞２７牗１牘牶２１８ ２２０．

犤１２犦ＬｉＺ牞ＬｉａｎｇＱ牞ＷａｎｇＷ牞ｅｔａｌ．Ｃａｐａｃｉｔｙｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｏｆ
ｕｌｔｒａｗｉｄｅｂａｎｄｓｙｓｔｅｍｕｎｄｅｒｔｈｅｃｏｅｘｉｓｔｅｎｃｅｗｉｔｈＩＥＥＥ
８０２．１１ｎ犤Ｃ犦／／ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＳｙｍｐｏｓｉｕｍｏｎＣｏｍｍｕｎｉｃａ
ｔｉｏｎｓａｎｄＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＴｅｃｈｎｏｌｏｇｉｅｓ．Ｈａｎｇｚｈｏｕ牞Ｃｈｉｎａ牞
２０１１牶５５３ ５５７．

犤１３犦ＨｕＰ牞ＳｙｍｏｎｓＮ牞ＩｎｄｕｌｓｋａＪ牞ｅｔａｌ．Ｓｈａｒｅｙｏｕｒｖｉｅｗ牶
ｗｉｒｅｌｅｓｓｍｕｌｔｉｈｏｐｖｉｄｅｏｓｔｒｅａｍｉｎｇｕｓｉｎｇＡｎｄｒｏｉｄｐｈｏｎｅｓ
犤Ｃ犦／／ＩＥＥＥＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＰｅｒｖａｓｉｖｅＣｏｍ
ｐｕｔｉｎｇａｎｄＣｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓＷｏｒｋｓｈｏｐｓ．Ｌｕｇａｎｏ牞Ｓｗｉｔｚ
ｅｒｌａｎｄ牞２０１２牶７８２ ７８７．

犤１４犦ＪｉａＫ牞ＷｕＭ牞ＸｕＣ牞ｅｔａｌ．Ｅｎｈａｎｃｅｄａｄｈｏｃｎｅｔｗｏｒｋ
ｐｌａｔｆｏｒｍｂａｓｅｄｏｎｅｍｂｅｄｅｄＡｒｍＬｉｎｕｘ犤Ｃ犦／／Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎ
ａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ牞ＣｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓａｎｄＣｏｎ
ｔｒｏｌ．Ｎｉｎｇｂｏ牞Ｃｈｉｎａ牞２０１１牶１４４８ １４５１．

犤１５犦ＬｕＹ牞ＹｕＨ牞ＺｈａｎｇＰ．Ｔｈｅｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｅｍｂｅｄｄｅｄ
ｉｍａｇｅａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎｂａｓｅｄｏｎＶ４Ｌ２犤Ｃ犦／／Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ
ＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ牞ＣｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓａｎｄＣｏｎｔｒｏｌ．
Ｎｉｎｇｂｏ牞Ｃｈｉｎａ牞２０１１牶５４９ ５５２．

犤１６犦ＸｕＫａｉｋａｉ．Ｄｅｓｉｇｎａｎｄｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆｗｉｒｅｌｅｓｓｖｉｄｅｏ
ｍｕｌｔｉｈｏｐｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍｉｎＶＡＮＥＴ犤Ｄ犦．Ｎａｎｊｉｎｇ牶
ＳｃｈｏｏｌｏｆＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ牞Ｓｏｕｔｈｅａｓｔ
Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ牞２０１３．牗ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ牘

一种车联网多跳视频传输实验系统的设计与实现

默罕莫德·默森　 许凯凯　 刘诚毅　 沈连丰

（东南大学移动通信国家重点实验室，南京２１００９６）

摘要：提出一种在车辆自组织网络（ＶＡＮＥＴ）中应用的无线多跳视频传输实验系统的设计和实现方案及其
对应的传输控制和路由选择协议．该系统将嵌入式 Ｌｉｎｕｘ与 ＩＥＥＥ８０２．１１ｎ传输协议集成到 ＡＲＭ内核，由
Ｓ３Ｃ６４１０主控模块、无线局域网网卡及ＬＣＤ屏等构成．针对ＶＡＮＥＴ的无线多跳视频传输场景，对视频编译
码分别采用Ｈ．２６４和ＪＰＥＧ两种标准实现并对它们的压缩比、时延、传输丢包率等性能进行了理论分析和实
验比较，进行了室内室外多种不同场景的实际测试．结果表明：所设计的多跳视频传输实验系统方案能够适
应ＶＡＮＥＴ等多种场景的应用，所提出的传输控制和路由选择协议能够保证视频传输的多跳和实时性
要求．
关键词：车辆自组织网络；嵌入式Ｌｉｎｕｘ；多跳视频传输；Ｈ．２６４；实时特性
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