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０７２ ３３２７ １８４４ １７２０ ０５２ ０９３ ０００ ００１ ０００
０４９ ３７１８ ２０１３ １８６４ ０５０ ０９３ ０００ ０００ ０００
０２５ ４８７９ ２５９９ ２３４３ ０４８ ０９０ ０００ ０００ ０００

５０

１００ ３１７５ １７７９ １６９３ ０５３ ０９５ ０００ ０００ ００１
０７２ ３３４０ １８３３ １７２６ ０５２ ０９４ ０００ ０００ ００１
０４９ ３７０６ １９９９ １８４８ ０５０ ０９２ ０００ ０００ ０００
０２５ ４９５６ ２６２２ ２３７４ ０４８ ０９１ ０００ ０００ ０００

６０

１００ ３１６５ １７６１ １６８５ ０５３ ０９６ ０００ ０００ ０００
０７２ ３２８９ １７７６ １６９１ ０５１ ０９５ ０００ ０００ ０００
０４９ ３７２６ １９９３ １８５６ ０５０ ０９３ ０００ ０００ ００３
０２５ ５００５ ２６３２ ２３９９ ０４８ ０９１ ０００ ０００ ００２

７０

１００ ３１６５ １７４９ １６７８ ０５３ ０９６ ０００ ００１ ００２
０７２ ３２５１ １７５６ １６７４ ０５１ ０９５ ０００ ０００ ００１
０４９ ３７２７ １９８４ １８５３ ０５０ ０９３ ０００ ０００ ００１
０２５ ５００８ ２６０６ ２３８５ ０４８ ０９２ ０００ ００１ ００３
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０１

１００ １０５２ ５７９ ５７４ ０５５ ０９９ ０００ ０００ ００１
０７２ １０９９ ６０２ ５９８ ０５４ ０９９ ０００ ０００ ０００
０４９ １２３５ ６７２ ６６５ ０５４ ０９９ ０００ ０００ ００１
０２５ １６３２ ８６８ ８６７ ０５３ １００ ０００ ０００ ００１

０２

１００ １５８８ １０１０ ９３９ ０５９ ０９３ ０００ ０００ ０００
０７２ １６３８ ９９３ ９３３ ０５７ ０９４ ０００ ０００ ００１
０４９ １８３５ １０５３ １００５ ０５５ ０９５ ０００ ０００ ０００
０２５ ２４８３ １３５５ １２９３ ０５２ ０９５ ０００ ０００ ００２

０３

１００ ２０８５ １１９５ １１２２ ０５４ ０９４ ０００ ０００ ００１
０７２ ２１８７ １２１３ １１３６ ０５２ ０９４ ０００ ０００ ０００
０４９ ２５０７ １３３０ １２３９ ０４９ ０９３ ０００ ０００ ０００
０２５ ３２５９ １６７３ １５５６ ０４８ ０９３ ０００ ０００ ０００

０４

１００ ２７０１ １５９３ １５０３ ０５６ ０９４ ０００ ０００ ０００
０７２ ２７５１ １５７０ １４６５ ０５３ ０９３ ０００ ０００ ０００
０４９ ３１４１ １７６８ １６１０ ０５１ ０９１ ０００ ００１ ０００
０２５ ４１３１ ２２６２ ２０３０ ０４９ ０９０ ０００ ０００ ００１

０５

１００ ３１８４ １７９３ １６９９ ０５３ ０９５ ０００ ０００ ０００
０７２ ３３２１ １８３９ １７１９ ０５２ ０９３ ０００ ０００ ０００
０４９ ３７３０ ２０２９ １８６１ ０５０ ０９２ ０００ ０００ ０００
０２５ ４９９６ ２６５５ ２４０６ ０４８ ０９１ ０００ ０００ ００１

０６

１００ ３７３２ ２１２０ ２００６ ０５４ ０９５ ０００ ０００ ０００
０７２ ３８９３ ２１８１ ２０３８ ０５２ ０９３ ０００ ０００ ００１
０４９ ４３４５ ２４０３ ２２０２ ０５１ ０９２ ０００ ０００ ００１
０２５ ５６９９ ３０７１ ２７８０ ０４９ ０９１ ０００ ０００ ０００

０７

１００ ４２７３ ２３７４ ２２５１ ０５３ ０９５ ０００ ０００ ０００
０７２ ４５４６ ２４８９ ２３４０ ０５１ ０９４ ０００ ０００ ０００
０４９ ５０１１ ２７０８ ２５１０ ０５０ ０９３ ０００ ０００ ００１
０２５ ６４６３ ３４５７ ３１４３ ０４９ ０９１ ０００ ０００ ０００

０８

１００ ４８２６ ２６９７ ２５６１ ０５３ ０９５ ０００ ０００ ０００
０７２ ４９１５ ２６９８ ２５３８ ０５２ ０９４ ０００ ０００ ００１
０４９ ５５８７ ３０４４ ２８０９ ０５０ ０９２ ００１ ００１ ００１
０２５ ７３１７ ３９３７ ３５８７ ０４９ ０９１ ０００ ０００ ０００

０９

１００ ５２６１ ２８８９ ２７４０ ０５２ ０９５ ０００ ０００ ０００
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一种用于双负载重力货架自动存取系统的排序方法

陈竹西　 李小平

（东南大学计算机科学与工程学院，南京 ２１１１８９）

摘要：重力货架自动存取系统的双提取操作排序问题等价于在一组提取货物中进行两两配对以生成最小执

行成本的双提取操作序列，因此双提取操作排序问题被建模为一个匹配问题．提出一个基于匈牙利方法的
启发式方法ＲＳＨＭ来生成具有最小总行驶时间的双提取命令．为了保证生成可行的双提取操作序列，对称
标记法被引入ＲＳＨＭ；为了打破对称标记法引起的无限循环，ＲＳＨＭ被设计成一个递归过程．仿真实验对双
负载装卸设备的成本效益和ＲＳＨＭ的性能进行了评价和分析．仿真实验结果显示：与单负载设备相比，采用
双负载装卸设备可以节省超过４０％的提取操作总行驶时间；与贪婪规则相比，ＲＳＨＭ能够减少５％ ～１０％
的总行驶时间．
关键词：双负载；排序；重力货架；自动存取系统（ＡＳ／ＲＳ）
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