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变荷载下基于运行宏应变形状的宏应变模态识别

李　舒１　徐赵东１，２　王少杰１　吴智深３

（１东南大学土木工程学院，南京２１００９６）
（２东南大学混凝土及预应力混凝土结构教育部重点实验室，南京 ２１００９６）

（３东南大学城市工程科学国际研究中心，南京 ２１００９６）

摘要：为了发展宏应变模态识别技术并提高其在土木结构健康监测中的适用能力，提出了运行宏应变形状

的概念及相应的获取方法，并进一步识别了宏应变模态，以适用结构处于不断变化的未知激励环境．所提新
技术的核心是基于宏应变传递率函数在系统极值点独立于激励源并收敛的独特性质．通过对一个三跨连续
梁结构模型进行力锤激励，对所提方法进行了试验验证，同时将识别结果与未知激励条件下最常用的峰值

拾取法（ＰＰ）和随机子空间法（ＳＳＩ）以及数值结果进行了对比分析．结果表明，该方法联合了多次测试数据，
在不同加载工况下，其识别结果在精度和稳定性方面具有独特优势，同时也表明分布式应变传感系统在运

行结构宏应变模态识别及结构健康监测领域应用前景好．
关键词：宏应变／分布式应变；光纤布拉格光栅；运行模态分析；工作变形分析；传递率
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