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基于向量式有限元的钢结构整体提升施工过程分析

朱明亮　 陈雪琪　 郭正兴
（东南大学混凝土及预应力混凝土教育部重点实验室，南京２１００９６）

（东南大学土木工程学院，南京２１００９６）

摘要：基于向量式有限元提出一种新型数值计算方法对钢结构整体提升进行模拟分析．首先，以南京移动通
信综合楼和附楼之间的钢连廊为例，对其进行静力分析，并与传统有限元求解结果比较，验证向量式有限元

方法的有效性．针对钢结构整体提升动态施工的特点，引入张拉索单元，该向量式有限元方法避免了刚度矩
阵的迭代求解以及奇异等问题，实现了钢结构的整体提升施工全过程跟踪模拟分析．通过使用向量式有限
元方法得到了不同提升速度下钢结构节点的位移和单元内力时程曲线．结果表明，提升速度对提升力、结构
内力和位移有一定影响，在正常提升速度情况下，动力放大系数取为１．５是安全合理的．
关键词：整体提升；向量式有限元；钢结构连廊；施工全过程；动力放大系数
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