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用于多桥臂电机驱动系统的通用型脉宽调制策略

王　伟　 张景皓　 程　明

（东南大学电气工程学院，南京 ２１００９６）

摘要：提出了一种适用于多桥臂电机驱动系统的通用型脉宽调制策略．首先，建立不依赖于负载结构的多桥
臂逆变器数学模型．其次，根据多桥臂逆变器的数学模型逆向推导出通用型脉宽调制策略．根据逆变器桥臂
和电机相绕组的数量关系，将电机驱动系统分为匹配和非匹配２种类型．其中，匹配型电机驱动系统中逆变
器桥臂和电机相绕组的数量相等，而非匹配型电机驱动系统中逆变器桥臂和电机相绕组的数量不等．传统
的脉宽调制策略无法直接同时适用于２种不同类型的多桥臂电机驱动系统．然而，所提的通用型脉宽调制
策略可以在不做任何修改的情况下同时适用于２种不同类型的多桥臂电机驱动系统．最后，实验结果验证
了所提通用型脉宽调制策略的有效性．
关键词：脉宽调制；多桥臂逆变器；载波型脉宽调制；电机驱动
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