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一种支持网络功能虚拟化的移动辅助软件定义传感网络

尹浩浩　 丁　翠　 燕　锋　 夏玮玮　 沈连丰

（东南大学移动通信国家重点实验室，南京 ２１００９６）

摘要：基于软件定义网络（ＳＤＮ）和网络功能虚拟化（ＮＦＶ）技术提出了一种灵活可控的移动节点辅助软件
定义传感网络（ＭＡＳＤＳＮ）．首先，提出了３层网络架构来克服传统无线传感器网络（ＷＳＮ）固有的分布式
管理和网络僵化问题．然后，搭建了 ＭＡＳＤＳＮ网络研究开发平台，实现了哑结点、软件定义节点和移动辅
助节点，设计了南向接口从而为控制器和传感器节点之间提供一系列通信帧，开发实现了北向接口，对网络

控制器的具体功能（包括拓扑发现、动态组网、帧处理、移动性管理和虚拟化等）进行了详细阐述．在提出的
ＭＡＳＤＳＮ网络模型的基础上，设计了基于移动节点和节点权重的马尔可夫链重定位（ＭＭＷＲ）拓扑控制算
法．仿真和分析表明，提出的ＭＭＷＲ算法降低了平均节点能耗从而有效扩展了网络生命期．
关键词：软件定义传感网络；网络功能虚拟化；移动辅助；拓扑控制
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