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基于改进蝙蝠算法的交叉口车辆排放对空气污染的投影寻踪模型

胡启洲１　 邓　卫２　谈敏佳１　 卞立双１

（１南京理工大学自动化学院，南京 ２１００９４）
（２东南大学交通学院，南京 ２１００９６）

摘要：利用投影寻踪模型研究交叉口车辆排放对大气污染评估的监测问题．在分析交叉口机动车排放特性
和规律基础上，建立基于投影寻踪的机动车排放模型，并利用蝙蝠算法进行优化函数求解研究．研究结果表
明投影寻踪模型不但能够测定车辆排放对交叉口大气污染问题，而且能有效评估交叉口汽车尾气排放水

平．以交叉口车辆排放对大气污染为研究对象，在综合考虑车辆排放对大气污染影响因素的基础上，构建了
交叉口车辆排放对大气污染的评估指标体系．通过大数据分析，构建了交叉口车辆排放对大气污染的预测
模型，并利用改进的蝙蝠算法实现评估过程．应用结果表明，交叉口车辆排放的预测模型能界定车辆排放对
大气的污染程度，而且对解决车辆排放对大气污染有较好的指导意义和实用价值．
关键词：交叉口；车辆排放；污染物；投影寻踪；蝙蝠算法
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