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新型变步长 ＬＭＳ方法及 ＯＦＤＭＡ信号 ＤＯＡ估计中的应用
赵　砚１　 林　利２　 董　文３　 王　灏３　 吴镇滔３　 王霄峻３　 陈晓曙３

（１中国人民解放军６１２１２部队，北京 １０００００）
（２北京理工大学光学与光子学学院，北京 １０００８１）
（３东南大学移动通信国家重点实验室，南京 ２１００９６）

摘要：针对基站（ＢＳ）或第三方设备对移动终端快速定位的需求，为了提高最小均方误差（ＬＭＳ）方法的收敛
速度并降低稳态误差，提出了一种新的对数ｓｉｇｍｏｄ可变步长ＬＭＳ方法（ＬＧＳＶＳＬＭＳ），并将该方法应用于
正交频分复用多址（ＯＦＤＭＡ）信号的波达方向（ＤＯＡ）估计．基于ＬＧＳＶＳＬＭＳ，构建了面向ＯＦＤＭＡ信号的
非盲ＤＯＡ估计系统．ＬＧＳＶＳＬＭＳ采用了结合 ｓｉｇｍｏｉｄ函数和对数函数的多参数步长更新函数，该方法控
制了ＬＭＳ初始和稳态阶段步长调整的幅度，从而同时实现了高的收敛速度和低的稳态误差．最后，通过仿
真验证所提ＬＧＳＶＳＬＭＳ的性能．仿真结果表明，在多源干扰信号和多径衰落信号与目标信号非同步到达
第三方设备的场景下，基于ＬＧＳＶＳＬＭＳ的非盲 ＤＯＡ估计系统能够准确估计目标信号的 ＤＯＡ，且估计误
差在±３°之内．这种采用ＬＧＳＶＳＬＭＳ的面向 ＯＦＤＭＡ信号的非盲 ＤＯＡ估计系统对基于自适应天线阵列
的移动终端快速定位技术具有重要意义．
关键词：波达方向；可变步长ＬＭＳ；正交频分复用多址；第三方设备
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