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单极性感应子电机励磁系统分析与设计

付兴贺　 付相达　 徐田　 何　航

（东南大学电气工程学院，南京 ２１００９６）

摘要：为了建立单极性感应子电机励磁系统的设计方法和评价准则，对单极性感应子电机的励磁系统开展

分析与设计．利用有限元方法计算电机内的三维电磁场，揭示磁场分布规律和特性；利用解析方法讨论励磁
绕组的设计流程；利用数值计算方法研究电枢绕组与励磁绕组的轴向长度比例关系及工作气隙与非工作气

隙的轴向长度比例关系．设计并制造实验样机，实验研究验证了理论分析与数值计算结果的正确性．结果表
明：所建立的励磁绕组设计方法有效、可行；在恒定励磁磁动势或恒定励磁功率条件下，电枢绕组与励磁绕

组的轴向长度比例系数的合理取值范围为０．４５～０．５；非工作气隙最佳轴向长度可由定子内径与极对数之
比确定．
关键词：单极性感应子电机；励磁系统；励磁绕组；轴向长度比
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