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一种用于削弱 ＧＮＳＳ多路径误差的组合滤波方法
郭树森　 于先文　 龙凤阳　 王家福

（东南大学交通学院，南京 ２１１１８９）

摘要：为了更有效地分离与改正 ＧＮＳＳ多路径误差，提出一种将集合经验模态分解（ＥＥＭＤ）和小波分析
（ｗａｖｅｌｅｔ）方法相组合的改进滤波方法．首先采用ＥＥＭＤ将ＧＮＳＳ信号分解为若干个ＩＭＦ项与残余项，再采
用一种组合分类准则将ＩＭＦ项与残余项细分为噪声项、混合项和有用项，最后将小波降噪后的混合项与有
用项重构得到ＧＮＳＳ多路径误差，建立误差改正模型．通过对科廷大学 ＧＮＳＳ研究中心提供的实测数据处
理分析，研究结果表明：所提方法能够更大程度地从ＧＮＳＳ数据中分离多路径误差，并且有效改进了ＥＥＭＤ
与小波方法在多路径误差削弱上的不足．利用该方法分离的多路径误差建立的误差改正模型不仅精度更
高，对相关信号处理的研究也具有一定的参考价值．
关键词：集合经验模态分解（ＥＥＭＤ）；小波分析；多路径误差；全球导航卫星系统（ＧＮＳＳ）
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