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ＯＦＤＭ通信系统 ＬＳ信道估计的改进时域插值法
张烨楠　 许飞云　 贾民平

（东南大学机械工程学院，南京 ２１１１８９）

摘要：对于正交频分复用（ＯＦＤＭ）系统，针对基于梳状导频的最小二乘信道估计算法中时域插值法无法灵
活选择导频间隔的问题，提出了一种改进的时域插值法．首先，使用梳状导频和最小二乘法信道估计算法得
到频域的导频处信道估计值，通过线性插值和反快速傅里叶变换得到时域的信道冲击响应估计值；其次，通

过理论推导分析线性插值得到的信道冲击响应估计值的误差，并提出对其进行修正的方法；最后，通过对修

正后的信道冲击响应进行时域补零和快速傅里叶变换，得到频域所有子载波处的信道估计值．仿真结果表
明，所提方法与时域插值法性能相似，且不必满足时域插值法子载波数为导频间隔整数倍的要求．所提方法
能灵活选择导频间隔，减少导频数目和信道估计对子载波资源的消耗．
关键词：正交频分复用（ＯＦＤＭ）；信道估计；线性插值；时域插值
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